ILX

IL-XSM56-24N5A

Step Motor Teknik Dokumani

NEMA 23| 2.4 Nm | 5 A | 4 kablolu iki faz hibrit step motor

Model iL-XSM56-24N5A
Govde NEMA 23 /56 mm
Tork 2.4 Nm /24 kg.cm
Akim 5A/faz

1. Genel Ozellikler

iL-XSM56-24N5A, orta gucte otomasyon ve konumlandirma eksenlerinde kullaniimak

Uzere tasarlanmis NEMA 23 goévdeli iki faz hibrit step motordur.
e Tutma torku: 2.4 Nm / 24 kg.cm

* NEMA 23 /56 mm gdévde standardi

« 1.8° step agisi ile hassas pozisyonlama

« 4 kablolu iki faz baglanti

* B izolasyon sinifi

* DusUk hizlarda plrizsiz hareket ve rijit durus

2. Teknik Ozellikler ve Baglantl

Hizli Teknik Ozet
Model: iL-XSM56-24N5A
Govde: NEMA 23 /56 mm
Tork: 2.4 Nm / 24 kg.cm
Akim: 5 A/ faz

Kablo: 4 kablo, 1000 mm
izolasyon: B sinifi

Uygulama Alanlan

* CNC, kesim ve gravdr sistemleri

e Markalama makineleri

* Otomatik montaj ekipmanlari

e Tasima ve konumlandirma eksenleri

Motor tipi 2 faz hibrit step motor Faz direnci
Govde standardi NEMA 23 /56 mm Faz endiktansi
Step acisi 1.8° izolasyon sinifi
Tutma torku 2.4 Nm /24 kg.cm Kablo tipi
Anma akimi 5A/faz

Anma faz gerilimi 2.35V Kablo uzunlugu

0.47 Q £10% Siyah

1.7 mH £20% A- Yesil A-

B B+ Kirmizi B+

2464 4xAWG20, 80°C, 300 B- Mavi B-

Y Not: Dénlis yonunl degistirmek igin yalnizca bir fazin uglar kendi
1000 mm icinde yer degistirilebilir. Motor baglantisi yapilirken suriici

enerjisi kapali olmalidir.

Etiket bilgisi: VDC 10-24 V, 4.5 A, 65 W, 2.4 N.m, NEMA 23. Akim ayari yapilirken strlici ve uygulama kosullari birlikte degerlendirilmelidir.

3. Mekanik Olciiler

56.4+1

47.1410.2
I

2141

80

1.6

47.1440.2
56.4+1

¢8-gn15
7 5?}15

©38.1+0.05

2464 4XAWG20 80 300V

L:1000

Mekanik 6l¢t gizimi - 6lcliler mm cinsindendir.

Flans 56.4 +1 mm
Montaj delik arahg: 47.14 £0.2 mm
Montaj delikleri 4 x @5 mm
Govde uzunlugu 80 mm

Mil gikis! 21 £1 mm

Mil capi @8 mm
Merkezleme gapi @38.1 mm

4. Baglanti ve Kullanim Notlan

* Motor fazlarini striicliye baglamadan 6nce enerjinin kapal oldugundan
emin olun.

« A ve B fazlarini karistirmayin; yanlhs faz baglantisi motorun titremesine
veya donmemesine neden olabilir.
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Mekanik ve montaj notlan

* Motor gévdesi mekanik ylzeye tam oturmalidir.

* Mil ekseni yuk ile hizali olmahdir.

* Kaplin kagikhgi titresim ve rulman yikuni artirabilir.
* Montaj sirasinda kablo gikisi zorlanmamalidir.

* Akim ayari motorun anma akimina uygun secilmelidir.
* Motor kablosu darbe ve yon sinyal kablolarindan ayri glizergahtan
tasinmalidir.
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