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Onsbz

Kinco Electric (Shenzhen) Ltd. tarafindan gelistirilen KC100 inverteri satin aldiginiz igin tesekkir ederiz.

KC100 inverter, esas olarak (g fazli AC asenkron motorlarin hizini ve torkunu kontrol etmek ve ayarlamak icin kullanilan genel amagh ve kullanimi kolay, yiiksek
performansli bir vektor inverterdir, Tekstil, takim tezgahlari, paketieme, gida, fanlar, pompalar ve cesitli otomatik Gretim ekipmani siriiciilerinde kullanilabilir. Bu kilavuz,
ariinin montaj hatti, parametre ayarlari, fonksiyon uygulamalari, ariza kargi 6nlemleri ve bakimi hakkinda ayrintili bilgi sunar.

Litfen kullanmadan énce bu kullanim kilavuzunu dikkatlice okudugunuzdan emin olun. Ayrica, litfen Griinii yalnizca giivenlik 6nlemlerini tam olarak anladiktan sonra

kullanin.
Onemli Notlar

Kutuyu agtiktan sonra, litfen driin ambalajinin nakliye sirasinda hasar gérmediginden emin olun.

Uriiniin belirli ayrintilarini gé igin, bu i bazi di arind veya giivenlik kapaklari gikarilmis olarak gésterebilir. Bu Griini kullanirken,
muhafazanin veya kapaklarin belirtildigi gibi diizglin bir sekilde takildigindan emin olmak ve kilavuzdaki talimatlari takip etmek énemlidir.

Bu kilavuzdaki diyagramlar yalnizca agiklama amaglidir ve siparig ettiginiz tirlinden farkli olabilir.

Sirketimiz, Grlinlerimizi stirekli olarak gelistirmeyi taahhiit eder ve iriin ézellikleri 5nceden haber verilmeksizin ylikselt i | € b i | i r . Saglanan bilgilerdeki herhangi bir
degisiklik ayrica bildirilmeyecektir.

Yukaridaki hususlardan herhangi biriyle ilgili herhangi bir sorunla karsilasirsaniz, ¢éziim igin liitfen sirketimizle veya tedarikginizle iletisime gegin.

Desteklenen Yazilim

Versiyon Bolim Glincelleme Tarihi Igerigi Giincelle
versiyonlar (D02.04)
10 Tam Strim 2023-08 1k Baski Yayin Karigmamig
273 Dogrusal kilavuz satin alma talimati. Karismamig

VF kontrol parametreleri, parametreleri igeren enerji

i U ekl
77 tasarrufu kontroli ekler V108 ve Gzeri

F05.30~F05.33.

lletisim  Parametreleri, parametrelerini igeren
Master/Slave iletisim  kontrollni F14.10
11 2023-12 .
716 adresine ekler. V1.08 ve Uzeri
F14.12.
7221 D00.55 ekleyin: Akim hatasi. V1.08 ve Uzeri
7222 Ug grup ariza parametresi ekleyin: V1.08 ve iizeri
D01.36 ila D01.71.
74 Frekans talimati ¢oziinrligu ekleyin V1.10 ve izeri
orani, F01.15 parametrelerini igerir.
715 440V gerilim seviyesi ekleyin V1.10 ve tzeri
720 Al islevini DI olarak ekleyin V1.12 ve uzeri
12 20241 . .
701 F19 ekleyin: lletisim haritalama V1.10 ve iizeri
parametre grubu
274 Kurulumu ekleyin ve satin alin Karismamis
topraklama pabucu talimatlari
322 iler igin &nerilen ozellikleri ekleyin Karismamis
sigortalar, kontaktorler ve devre kesiciler
9 Ekle Bolim 9 "Aksesuar Karigmamis
oneri”
10 B&lim 10'a "Uyumluluk” bashgini ekleyin. Karismamis

Sertifikasyon Standartlan”

PID uyku fonksiyonu ve PID 6n ayarli frekans

fonksiyonu ekleyin; dahil o
584 V1.14 ve lzeri

parametreler: F16.31 ila F16.36;
13 20247

529 Asagidakileri iceren basit PLC islevi ekleyin V1.14 ve iizeri

59.4 parametreler: F17.17 ila F17.34;
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1 Giivenlik Bilgileri

(in glivenli ve dogru kullanimini saglamak igin, Iitfen kullanmadan 6nce bu kilavuzda agiklanan giivenlik bilgilerini okuyun ve tam olarak anlayin. Sirketimiz, bu
1 kaynaklanan kisisel yaralanma veya ekipman hasari igin herhangi bir yasal sorumluluk kabul etmeyecektir.

1.1 Giivenlik Tanimi

Bu kilavuzda, bu alanin giivenlik agisindan 6nemli oldugunu belirtmek igin asagidaki isaretler kullanilimistir. Bu énlemlere uyulmazsa, kisisel yaralanma veya 6limiin

yani sira bu triinde ve ilgili sistemlerde hasara neden olabilir.

Tehlike Tehlikeli olarak isaretlenen bilgiler, glivenlik kazalarinin énlenmesi igin gok onemlidir.

DANGER Uyarilar Uyari olarak isaretlenen bilgiler, trline veya diger ekipmana zarar vermekten kaginmak igin gereklidir.

A Not Not olarak isaretlenen bilgiler, triiniin diizgiin calismasini saglamada yardimci olur.

Note
1.2 Giivenlik Talepleri

Isletme nitelikleri
Bu driin egitimli profesyoneller tarafindan kullaniimalidir. Buna ek olarak, operatér profesyonel beceri egitiminden gegmeli, ekipmanin kurulumu, kablolamasi,

calistinimasi ve bakimi hakkinda bilgi sahibi olmali ve kullanimdaki gesitli acil durumlara dogru sekilde yanit vermelidir.

Ambalajdan Gikarma ve Kabul

Note Dikkat!

®  Ambalaji once, paketin g imiiniin normal ve saglam olup olmadigini, belirgin gizikler, ekstriizyon
deformasyonu hasar veya nemden elkllenlp etkilenmedigini kontrol edin. Giivenlik nedeniyle, ambalaji veya pargalari hasar
gormiig uriinleri kullanmayin.

®  Liitfen model numarasi ve miktarinin, kutunun igindeki siparis listesine ve iiriin iizerindeki isim plakasi bilgilerine gére
siparig bilgileriylee s 1 e s ti g ini dogrulayin.

®  Liitfen tiim terminal larinin eksiksiz ] ve {riiniin yiizeyi herhangi bir kusur veya paslanma olmadigin

Depolama ve Tagima

WARNING

Uyanilar!

Nakliye ve kapak basing altinda olmasina izin vermeyin, aksi takdirde iiriin diistiigiinde
k|§|se| yaralanma veya maddi hasar nskl vardlr AC siiriicii 2 yildan uzun siire depolandiginda, gahistiriidiginda bir voltaj

ile i olarak y , aksi takdirde elektrik garpmasi ve patlama riski vardir.

Liitfen iriinii belirtilen g inil gore saklayin. D ortami kuru olmali, agindirici gazlardan, iletken olmayan tozdan
ve dog glines 1519 al IS Sicaklik 60° C'mn nda Nakliye ve driin
hasan riski g AC s i i darbe ve titresi lemek igin 6nlemler alinmalidir.
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Kurulum gereksinimleri

Uyanilar!

® AC siiriiciiniin agirhgina dayanabilecek bir yere kurun, aksi takdirde diisiiriildiigiinde yaralanma veya maddi hasar riski
vardir.

® n kullanim sirasinda diismesini ve zarar gormesini 6nlemek igin liitfen kurulumun giivenli oldugundan ve vidalarin
sikildigindan emin olun.

WARNING oo ) e el ve Snlamiorin etkinlostiidii .

®  Uriinii gahistirmadan 6nce, elektrik kabinine monte edilmeli ve tiim koruyucu o6nlemlerin etkinlestirildiginden emin
olunmalidir.

o Gahsma 'yanma riski g sicakhigi kontrol etmek igin 1s1 emiciye, fana, frenleme direncine ve driiniin diger

i ine ikle yasaktir.
®  Buiiriin bir elektrik icine monte edilmeli ve tiim koruyucu 6nlemler etkinlestirilmelidir.

o Siddetli toz, metal dokiintiileri ve yag kirl
kullaniimalidir.

igi olan uygulamalarda, iyi sizdirmazliga sahip ekipman elektrik kabinleri

®  AC siiriiciiniin cikig geriliminin darbe dalga glig faktoriin iyil cikis orler
veya korunma i i takilysa, liitfen bunlan AC siiriiciiniin girig tarafinda c¢ikardiginizdan veya
degistirdiginizden emin olun.

o Ekipmanin kurulumu ve yeterli 1s1 yayma alaninin korunmasina iligkin talimatlar icin liitfen Boliim 2'ye bakin. Kabin igindeki
ortam sicakh@ izin verilen araligi asarsa, kullamim igin deger diisiirmeyi diigsiinmek gerekir.
® insan viicudundaki statik elektrik, dahili hassas cihazlara ciddi sekilde zarar verebilir. ilgili islemleri gerceklestirmeden

once, lutfen Statik Elektrik ﬁnleme Onlemleri'nde (ESD) belirtilen dnlemleri ve yontemleri izleyin, aksi takdirde frekans
doniistiiriicii hasar gorebilir.

Tehlike!

®  Liitfen metal veya diger alev gecil
takdirde yangin tehlikesi vardir.

ci nesneler lizerine kurun. Yanici nesnelerin iiriine dokunmasi/takilmasi yasaktir, aksi

®  Yangn riski olusturabileceginden iiriinii hldrojen sulfur, siilfiir dioksit, klor gazi, amonyak, siilfiir, agindirici gazlar, asitler,
alkaliler, tuzlar gibi agindirci or veya yanici gaz ortamlarinin ve yanici malzemelerin
kurmayin veya

®  (rin ylizeyinde herhangi bir hasar varsa veya herhangi bir bilesen eksikse, yangin veya yaralanma riski
ilecegi liitfen yin veya calistirmay

® inverterin igine diigen vidalar, metal ara pargalar ve metal gubuklar gibi yabanci cisimler yangin ve maddi hasar riski
olusturur.
®  Kablolama iglemleri profesyonel olarak kallhye bir kisi tarafindan yapilmalidir, aksi takdirde elektrik garpmasi riski vardir.

L once girig giiciini igil emin olun, aksi takdirde elektrik garpmasi riski vardir.

® inverterin topraklama terminali, topraklama direnci 10Q'dan az olacak sekilde giivenilir bir sekilde , aksi
takdirde elektrik garpmasi riski vardir.

® RB+ ve RB- terminalleri frenleme direncini baglamak igin kullanilir ve kisa devre yapmamalidir, aksi takdirde iiriin hasar
gorebilir veya yangina neden olabilir.

®  |iitfen inverteri cikig tarafina devre kesiciler veya kontaktorler ve diger anahtarlama cihazlari eklemeyin, 6zel galisma
kosulu gereksinimleri varsa, liitfen daha fazla iletigim igin treticiyle iletisime gegin.

DANGER ®  Bu iiriin potansiyel olarak tehlikeli bir hareket mekanizmasi
kilavuza uygun olarak gahstir kisisel vey:

trol eder. Yonetmellklera uyulmamasi veyabu
le ve iiriin ve ilgili hasarla ilir.

® |iitfen glicii once giic g emin olun, aksi takdirde iiriin hasar
gorebilir veya yangina neden olabilir.

® Gi agmadan once, liitfen terminallerin giivenilir bir sekilde g sikica bag g ve y
kapagin takildigindan emin olun, aksi takdirde elektrik garpmasi ve patlama riski vardir.

®  Giic acik dui uriine ve termi ve iriiniin pargalarini sokmeyin, aksi takdirde elektrik carpmasi
riski vardir.

®  Bakim islemleri, gii¢ kaynag 10 dakika siireyle ildil sonra, sarj go 15191 ) [V} veya pozitif ve
negatif bara voltajlarinin 36V'un altinda oldugu dog ] iri idir, aksi takdirde elektrik garpmasi riski
vardir.

®  Pargalar sadece bir
yasaktir, aksi takdirde yangin riski vardir.

iginde kablo veya metal nesneler birakmak kesinlikle

®  Kontrol kartini istirdil sonra, once dogru sekilde ayarlanmalidir, aksi takdirde maddi
hasar riski vardir.
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2 Uriin Bilgileri

2 Uriin Bilgileri

2.1 Uriin Onayi

Inverteri teslim aldiginizda, liitfen asagidaki égeleri kontrol edin.

L Paketin ve (nitenin hasarsiz durumda oldugundan emin olun. Ve siparis ettiginizle ayni oldugundan.

] Nakliye sirasinda hasar goren esyalar garanti kapsaminda degildir, liitfen ilgili yardimi saglamak igin servis hattindan bizimle iletisime gegin.

2.2 isim Plakasi ve Model Numarasi

isim levhasi :
K' ® Product model
INCO KC100-2S-0R40G
Output phases, Output voltage
ACINPUT AC OUTPUT
Input phase , Input voltage
putphase, Inp & TPH 200240VAC__| 3PH 0-240VAC 254 and rated current
Input frequency, rated current 50/B0Hz 5.3A 400W 0-500Hz QOutput power, Output frequency
Kinco Electric(Shenzhen) Ltd.
MADE IN CHINA
SN Product serial number
atama kural :

KC100-2 S -0R40 G

Input AC220V

C100 Series constant-torque load

Phase class:3 Phase

Phase class:1 Phase

2.3 Teknik Ozellikler

Tablo 2-1 KC100-2S serisinin 6zellikleri (1 fazh AC220V)

Oge Sartname
Tip: KC100-2S 0R40G OR75G 01R5G 02R2G
Nominal giris akimi (A) 53 82 14.0 230
Girig Nominal gerilim . Nominal frekans 1 fazli 200V ~ 240V 50Hz/60Hz
Dalgalanma araligi Gerilim: -%15~ +%10, gerilim dengesizlik orani: <%3, frekans: +%5
Giig kaynag kapasitesi (kKVA) 10 15 3 4
Giig (kW) 04 0.75 15 22
Cikis akimi (A) 25 40 75 10
Cikti Cikis Gerilimi Nominal durumun gikisi: 3 fazli, 0~ Girig gerilimi
Cikis frekansi araligi 0~ 600Hz
Asin yiik kapasitesi Nominal akimin %150'sinde 60s, nominal akimin %180'inde 3s
SeilE Cebri hava sogutma
yontemi
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Tablo 2-2 KC100-4T serisinin &zellikleri (3 fazli AC380V)
Oge Sartname
Tip: KC1004T O0R75G 01R5G 02R2G 03R7G 05R5G
Nominal giris akimi (A) 34 50 58 10.5 145
Nominal gerilim . Nominal frekans (g fazli 380V~ 480V 50Hz/60Hz
Girig
Dalgalanma araligi Gerilim: -%15~ +%10, gerilim dengesizlik orani: <%3, frekans: +%5
Giig kaynagi kapasitesi (KVA) 15 30 40 59 85
G (kw) 075 15 22 37 55
Cikis akimi (A) 23 37 55 88 130
Cikti Crkis Gerilimi Nominal durumun gikisi: 3 fazli, 0~ Giris gerilimi
Cikis frekansi araligi 0~ 600Hz
Asin yiik kapasitesi Nominal akimin %150'sinde 60s, nominal akimin %180'inde 3s
Soaiine Cebri hava sogutma
yontemi

Tablo 2-3 inverter teknik &zellikleri

Motor sinifi

Ug fazli AC asenkron motor

Motor kontrol modu

VIF kontrolii, Sensérsiiz vektor kontrolii (SVC), gerilim frekans ayirma kontroli

Modiilasyon modu

Uzay Vektorii Darbe Genislik Modilasyonu

Tasiyici frekansi

0.5kHz ila 12.0kHz

Hiz araligi PG vektor kontrolli yok: nominal yiik 1:200
Ana kontrol
performansi
Baglangig torku PG vektor kontrolli yok: 0,5Hz'de %150 nominal tork
Tork tepkisi PG vektor kontrolli yok:< 20ms
Frekans dogrulugu Rakam ayari: maksimum frekans x (+%0,01); Analog a y a r : Maksimum frekans x (+%0,2)
Frekans ¢ozUnurlugi Dijital ayar: 0,01Hz; Analog ayar: maksimum frekans x %0,1
Tork artist Otomatik takviye: %0,0; manuel takviye: %0,1 ila %30,0
Baslangig frekansi: 0.00Hz~ 50.00Hz Frenleme siresi: 0.0s ~
Dc frenleme yetenegi 60.0s
Frenleme akimi seviyesi: %0,0~ %150,0 nominal akim
Dért Yontem: gok noktali V/f egrisi; Azaltilmis tork karakteristik egrisi;
Uriin temel
arisi anm V/f aynimi; tam V/f aynimi;
fonksiyonlari VIF egrisi ¥ Y 4

Hizlanma/yavaslama egrisi

Diiz gizgi veya S-egrisi t ; Dort grup

siresi

¢ok hizli galisma

Uriin, kontrol terminali ile 8 hiza kadar destekler




Kinco KC100 serisi inverter Kullanim kilavuzu

2 Uriin Bilgileri

Yerlesik PID

Bu fonksiyon, proses kontroliiniin kapali déngii kontroliin kolaylastirir.

Otomatik voltaj regiilasyonu (AVR)

Sebeke gerilimi degistiginde, ¢ikis gerilimi otomatik olarak sabit kalir.

Asin gerilim/asin akim durma
kontroli

Fonksiyon, asiri voltaj veya asiri gerilimden kaynaklanan sik arizalari 6nlemek igin galisma sirasinda
akimi ve voltaji otomatik olarak sinirlar.
asir akim.

Hizli akim limiti

Bu fonksiyon asiri akim arizalarini en aza indirmeye yardimci olur.

Giig daldirma gegisi

Yiik rejeneratif enerjisi, anlik giic kesintisi sirasinda voltaj diististinii telafi ederek AC siriiciiniin calismayal
devam etmesini saglar
kisa bir siire igin.

Calisan komut

Calistirma komutlari igletim paneli, kontrol terminali veya seri port iletigimi araciligiyla verilebilir.
cesitli sekillerde.

Frekans referansi

dijital ayarlar, analog voltaj, analog akim, darbe veya seri port iletigimi.

frekans referansi

Yardimcel frekansin ince ayarini ve frekans sentezini uygulayabilir.

Girig terminalleri

1 tanesi yiiksek hizli darbe girisini destekleyen 4 dijital giris terminali
50KHZ'e kadar

1 analog giris terminali, 0~ 10V/0~ 20mA girisi destekler

Cikis terminalleri

1 réle ¢ikis terminali, normalde kapali ve normalde acik alt dahil

1 analog gikis terminali, 0~ 10V gerilim gikisini destekler

1 dijital ¢ikis terminali, 0.1kHz~50kHz darbe kare dalga sinyali

cikis, ayar frekansi ve cikis frekansi gibi fiziksel biyikliklerin giktisini alabilen

1 yollu 485 iletisim terminali

Ag Baglanti Noktasi

Harici klavye arayiizii

LED ekran

Tek sira 5 basamakli dijital tiip, ayni dahili klavye ve harici klavye ile

Parametre kopyalama Harici klavye giyla hizl p:
Klavye Ekrani
Durum izleme Avyarlanan fr e k a n s 1, gikis frekansini, gikis voltajini, gikis akimini ve diger parametreleri
gorintiileyebilir
Aniza Alarm Asiri gerilim, diigtik gerilim, agiri akim, kisa devre, faz kaybi, agir yiik, asiri 1sinma, vb.
Rakimi 1000 metreyi asan bolgelerde, zayif isi nedeniyle
Yikseklik ince hava nedeniyle frekans dé cliniin dagilma etkisi, her 100 m artis igin %1 deger kaybi ile
kullanim icin derate edilmesig e re ki r
- Sicaklik 10°C ~ +50°C
Nem 5 bagil nem ila %95 bagil nem (yogusma yok)
Titresim 5,9 m /sden az?“,6g)

Depolama sicakligi

20°C ~ +60°C




Kinco KC100 serisi inverter Kullanim kilavuzu 2 Uriin Bilgileri

Asiri gerilim sinifi ovell
Kirlilik seviyeleri PD2
Koruma seviyesi P20
Kurulum ydntemi Duvara monte

2.4 Uriin Pargalan

Fan cover

Operating pannel

Resistance s Dip Switch
Padboard port
= Product Label
—
Control wriring connector

Braking connectting EMC Connector

Power supplier connectting

Sekil 2-1 Uriin pargalarinin sematik diyagrami

N ote Dikkat!

®  Farkh gii¢ segmenti {iriinleri farkh boyutlara sahiptir, ancak terminal diizeni aynidir.




Kinco KC100 serisi inverter Kullanim kilavuzu

2 Uriin Bilgileri

2.5 WMontaj Olgiileri

Lutfen eki kurmak igin

gerektiginden emin olun.

Tablo 2-4 Boyutlar

i takip edin ve Uriiniin yalnizca hem EMC hem de gtivenlik gerekliliklerini bilen kalifiye bir elektrikgi tarafindan galigtirimasi

H

wi

Installation aperture 34—

Montaj delik gap1
Boyut (mm) Boyut (mm) (mm) Agirlik (kg)
Model tipi
w H H1 H2 D D1 w1 w2 H3

KC100-2S-0R40G

0.85
KC100-2S-0R75G

65 177 168.5 145 148 139 50 45 168 3w

KC100-4T-0R75G

0.90
KC100-4T-01R5G
KC100-2S-01R5G

120
KC100-28-02R2G
KC100-4T-02R2G 75 199 190 166 163 156 60.5 56 191 3w
KC100-4T-03R7G 128
KC100-4T-05R5G




Kinco KC100 serisi inverter Kullanim kilavuzu 2 Uriin Bilgileri

Tablo2-5 Harici klavye ve montaj kutusunun boyutlar

=) (2] (=
o) (2] 2]
= @E |

KC100_NETKEY Siparis numarasi : 20.0207

Sekil 2-2 Harici igletim panelinin boyutlan

82 84 5
™

a BT 19
a = = 0 = 2 =
- ’ . g 4 o |-

A b

E==1 ==

Sekil 2-3 |§Iet¥ inin tepsi boylut; l© @

AN — —

Note Dikkat!

o Dig kurgun montajini segerseniz, igletim panelinin delik boyutu 65 * 130 mm'dir




Kinco KC100 serisi inverter Kullanim kilavuzu 2 Uriin Bilgileri

2.6 KC100 inverterin Kurulumu

2.6.1 Gevre Gereksinimleri

Tablo 2-6 Ortam gereksinimleri

Cevre Gereksinim

Galigma sicakhgi 10 +50°C~°C

Gahigma nemi 5 Bagil Nem~ %95 Bagil Nem (yogusma yok)

Depolama sicakhig

-25+70°C~°C
Koruma derecesi P20
Montaj kosullan Duvara monte

ic mekanlarda ve iyi havalandirimis
Montaj gereksinimi
Glnes 11g1, agindirici gaz, yanici gaz ve toz igermez.

2000 metreden az
Yiikseklik
1000m'den 2000m'ye kadar her 100m igin %1 gii¢ azalmasi gereklidir.

Titregim 59 mis'den az* (0,6g)

Yikseklik 1000 m'den fazlaysa her 100 m'de %1 deder kaybi gerekir. Asagida deger kaybi egrisi verilmistir.

.
Inverter rated current

100%

70%
Altitude (meters)

1000 4000
Sekil 2-4 Derating egrisi

2.6.2 Montaj Alani
Dikkat!
® Inverter, kirlilik derecesi 2 ortami saglayan bir elektrik kabinine kurulmalidir.
® Kurulum yoni, inverter y yeterli iyon hava akisi igin dikeydir.
® Sekil 2-5'te go il ve uyun.
o in iki M4 vida ile giivenli bir sekilde monte edildiginden emin olun.

Note ‘_ Ha_va_la_ndlrma yonuniin a§a§|d_an yukariya dogru olmasi nedeniyle havalandirma yéniiniin kural kadar iyi olmasini saglamak igin

nitelikli bir plaka takilmasi gerekir.
o i iklerine herhangi bir sey sokmayin.
o iklerini




Kinco KC100 serisi inverter Kullanim kilavuzu

2 Uriin Bilgileri

yonii

>25mm

>100mm

] ] Havalandirma yonirl, J7 [f1] ﬁ

$Sekil 2-6 Yatay olarak yan yana montaj



Kinco KC100 serisi inverter Kullanim kilavuzu 2 Uriin Bilgileri

[nsulated deflector

260mm

Sekil 2-7 Dikey olarak yan yana montaj



Kinco KC100 serisi inverter Kullanim kilavuzu 2 Uriin Bilgileri

2.6.3 Montaj Yéntemi

Sekil 2-8 Montaj Giziminin énden goriinimi

Sekil 2-9 Montaj giziminin arkadan gériinimii

Dikkat!
Note Dogrusal bir kilavuz satin almaniz Taobao'da ray montaj braketi" arayabilirsiniz, istege bagh model A-20-1
veya A-20-2'dir.




Kinco KC100 serisi inverter Kullanim kilavuzu 2 Uriin Bilgileri

2.6.4 Topraklama pabucu montaji

EN IEC 61800-3 standardi radyasyon ve iletken emisyon g i ini icin bir pabucu 2 T pabucu M4 vidalarla sabitlenir.

T pabucu M4 i deligi

4 A MAE 2 A

gﬁkﬁl¥a&cﬁu montaj yuvasi
| ——=

Topraklama pabucu M4 topraklama deligi

T

Topraklama pabucunu takarken,
montaj yuvasina yerlestirin ve M4 vidalan
kullanarak sabitleyin

Sekil 2-10 Topraklama pabucu montaj semasi

Dikkat!
NOte Bir topraklama pabucu satin almaniz gerekiyorsa, liitfen satis ile iletisime gegin, topraklama pabucu siparig numarasi:
7.1.01.1755KC100-75MM-D001.



Kinco KC100 serisi inverter Kullanim kilavuzu 3 Sistem Arayliz{i ve Kablolama

3 sistem Arayiizii ve Kablolama

3.1 Gevresel Sistem Yapilandirmasi

Circuit r
breaker

External
operating panel

Ry

gnetic

Electroma | ‘
contactor |

Reactor === DC+
e R/L'S T‘N Uuvw DC- RB+ RB-

Noise
Filter

Braking
resistor

Sekil 3-1 Sistem gevre birimi yapilandirma semasi Tablo 3-1 Gevre birimlerinin

elektriksel yapilandirmasi

Isim Talimatlar

. Devre kesicinin kapasitesi genellikle inverterin nominal akiminin 1,5~ 2 kati olarak segilir.
Devre Kesici

Elektromanyetik kontaktor Kontroli kolaydir, ancak kontal in sik sik agilip kapanmasi inverterin arizalanmasina neden olacaktir.

Gig faktorii ve g fazli dengesizligin sistem tizerindeki etkisini iyilestirir; Inverter girigindeki tepe akiminin etkisini bastirir;

Girig reaktorii Dis midahaleyi zayiflatin.

Giris filtresi Frekans dénistiriiciiniin anti-parazit yetenegini gelistirin, frekans dontstiriiciiniin harici parazitini zayiflatin.
iris filtresi

invertér ve motor kablosu arasina monte edilen AC reaktdrii harmonik gerilimi etkili bir sekilde ir ve kagak akimi

Cikis reaktorii

Frenleme direnci Hizli frenleme elde etmek igin motor tarafindan déndiiriilen enerjiyi kullanin.




Kinco KC100 serisi inverter Kullanim kilavuzu

3 Sistem Arayliz{i ve Kablolama

3.2 Elektrik Kablo Semasi

The power wiring diagrams of the three-phase and

single-phase models are displayed in dotted lines.

Braking resistor

Connect cables according to the actual models

L —
. H ; )
Single-phase input N — =

=1
Three-phase input l[%J

RB+ RB-

e )

o
m=E=<c

 circuit breaker fuse Main circuit

—|cn':uzr-*

: 24V 24V
1T
\ Muiltifunctional digtal input 1 ‘ o [ B —Bﬁ - Multifunctional digtal output
| Multifunctional digtal input 2 \ e [E indicatoright| _ High Speed pulse output
T e coMm
[ Multifunctional digtal input 3], .~ pis [ Bl =4 Ope‘n'“::"i‘i’t‘o”rzs'ta -
Multifunctional digtal input 4 oo PPyl ,—“_% l r—
High speed pulse input | COTW LT s e
(Max 50KHZ) i RS485+— - — | RS485 communication
I RS485- " — (terminal)
analog input .7‘{%>~ AR |
0-10V/0-20mA 1, -~ [RS485+  Rs485 extension port
A0 © [2.Rs485-
analog output l—‘;GND Con"ol circuit External keyboard interface
N EU&E 0-10v/0-20mA
OFF
1234
Sekil 3-2 Frekans déniistiiriiciiniin temel kablo baglanti semasi
Tehlike!
®  Giicii agmadan énce, liitfen inverterin giris giiciiniin iiriin g inil ini silayip ylayin, aksi takdirde iriin

DANGER

hasar gorebilir veya yangina neden olabilir.

Déniistiiriiciiye giic vermeden o6nce, terminallerin giivenilir bir sekilde baglandigindan ve kablolarin giivenli bir sekilde
baglandigindan emin olun. Koruyucu kapa@! diizgiin bir sekilde kapatin; aksi takdirde elektrik carpmasi ve patlama meydana
gelebilir.

Bakim iglemi, gii¢ baglantisi kesildikten 10 dakika sonra, sarj g6
36V'un altinda oldugunda gerceklestirilmelidir, aksi takdirde elektrik carpmasi riski vardir.
Frekans doniistiiriiciiniin i¢ parcalarim yalnizca egitimli ve yetkili kalifiye
nesnelerin makine iginde birakilmasi kesinlikle yasaktir, aksi takdirde yangin riski vardir.

veya pozitif ve negatif bara voltaji

ilir. Kablo

veya metal

®  Acil durdurma veya giivenlik kablo tesisati once ve sonra kontrol edilmelidir.
® Gig uvw

Dikkat!

®  Harici bir direnci veya tnitesi gt Boliim 2'ye bakin.

o

Topraklama kablosu genellikle 3,5 mm veya daha fazla ¢apa sahip bakir bir teldir ve topraklama direnci 10 ohm'dan azdir.

Inverterde kagak akim vardlr kagak akimin spesifik degeri kullanim kosullarina gore belirlenir, giivenligi saglamak igin inverter ve
motor kagak y (RCD) i iminin B tipi olmasi 6nerilir, kagak akim
ayar degeri 300mA'dir.

Girig tarafi agin akim korumasi ve elektrik kesintisi bakim kolayhigi saglamak igin, inverter gii¢ kaynagina hava anahtar veya sigorta
anahtan tzerinden baglanmahdir.
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3 Sistem Arayliz{i ve Kablolama

3.2.1 AnaDevre Terminal Konfigilirasyonu Baglanti Talimatlan

rf:h
._L
DC- DC+ RB
RB+

U o

LOQPOD

T AC 380V — I—Mm‘DR—l u

R/L S TN u v

Sekil 3-3 KC100-2S terminal tipi

devre terminallerinin iglevleri

SR N

U 0ot ood

Sekil 3-4 KC100-4T terminal tipi Tablo 3-2 Ana

Terminal Tipi B B o .
Terminal tanimlama Terminal ad Terminal iglevi Agiklama
KC100-2S: Giig giris baglantilari L, N Giris gerilimi 1PH 200~
240VAC +%10/-%15 Giris frekansi 50 ~ 60Hz +/-5Hz
Girig akimi 400W
5.3A
LN 750W 8.2A
1500W 14.0A
2200W 23.0A
Giig kaynag giris terminalleri
RIL, S, TN ¢ kaynag ains
KC100-4T: Giig girisi R, S ve T'ye baglanir
Giris gerilimi 3PH 380~ 480VAC +%10/-%15 Girig frekansi 50 ~ 60Hz
+/-5Hz
750W 2.3A
1500W 3.7A
R,S, T
2200W 5.5A
Ana devre 3700W 8.8A
5500W 13.0A
UV W Ug fazli cikis terminalleri Motora bagl lig fazli AC gikis terminali
DC baranin negatif terminali
DC-
Kullanilan ortak DC veri yolu
DC+ Pozitif terminali
DC+(RB+) DC veri yolu
RB+ Fren direnci terminali Harici fren direnci
RB- Fren direnci terminali
@ Topraklama terminali Korumali toprak terminali

Ana gli¢ devresi kablosunu EN 60204-1 ve IEC60364-5-52 standartlarina gore segin. Tablo 3-3 Ana devre kablolari igin onerilen 6zellikler tavsiye edilir. Cevresel
kablolar 6nerilen yapilandirma araligini asarsa, bizimle iletisime gegin.
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Tablo 3-3 Ana devre kablolan igin énerilen ézellikler

Nominal giris N(;r:li;alla;@ rsT o Tokpa::;lsara ‘\‘I)i;dkau e Vida &zellikleri s
Giig Modeli akimi (A) prsy in)
(mm?) (mm?)

KC100-2S-0R40G 53 25 0.75 0.75 0.75
KC100-2S-0R75G 82 40 15 0.75 15
KC100-2S8-01R5G 14.0 75 25 15 25
KC100-2S8-02R2G 23.0 100 25 15 25
KC100-4T-0R75G 34 23 075 075 075 10 M35
KC100-4T-01R5G 50 37 0.75 0.75 0.75
KC100-4T-02R2G 58 55 0.75 0.75 0.75
KC100-4T-03R7G 10.5 88 15 15 15
KC100-4T-05R5G 14.5 13.0 25 25 25

Dikkat!

° Monla] " n ﬁikkat edin ve uzun siireli sonra i¢ i inin kiriimasini

aski uygl y

®  RF parazitini etkili bir sekilde bastirmak igin, %85 veya daha fazla ekranlama kapsamina sahip kablolar kullanin.

Artan UVW kablo uzunlugu motor ucunda tepe gerilimine neden olarak motor sargﬂanm ve kablonun yalitim 6mriinii etkileyebilir. Motor
kablosu Tablo 3-4'te listelenen motorun Izin Verilen i kablo IEC60034-25 uygun motor ve

Note kablo énerilir.
(]

Uz,

un bir kablonun e Itinda inverterin cikis gerilimi daha yiiksek harmonik gerilil

ler Uretecektir. Eger cikis gerilimi Tablo 3-4'te

listelenen motorun izin Verilen Maksimum kablo uzunlugunu asarsa, ¢ikis ucuna bir reaktor ekleyin.

Tablo 3-4 Motor igin izin Vi

erilen Maksimum Kablo Uzunluklan

invertdr modelleri izin verilen maksimum motor kablosu uzunlugu (m)
KC100-2S-0R40G 50
KC100-2S-0R75G 50
KC100-2S-01R5G 50
KC100-2S8-02R2G 50
KC100-4T-0R75G 50
KC100-4T-01R5G 50
KC100-4T-02R2G 50
KC100-4T-03R7G 50
KC100-4T-05R5G 70

3.2.2 Onerilen Sigortalar, Kontaktorler ve Devre Kesiciler

Dil
(]

Note

kkat!

Elektrlk carpmasini 6nlemek igin, riin bir slgortayi attirdiktan veya devre kesicinin atmasina neden olduktan hemen sonra, en azindan
uyari tinde belirtilen siireye kadar iiriinii agmayin veya gevre birimlerini galigtirmayin. Bu, 6liime veya ciddi yaralanmaya ya da iriiniin
hasar gérmesine neden olabilir.

EN61800-5-1 ve UL61800-5-1 iklerini icin, dahili i kisa in neden oldugu kazalari 6nlemek
amaciyla giris tarafina sigorta ve devre kesiciler baglamak gerekir.

Tablo 3-5 Sigortalar, kontaktorler ve devre kesiciler igin 6nerilen 6zellikler

Model Sigorta Kontaktor Devre kesici
Nominal Akim (A)
KC100-2S-0R40G 12 9 10
KC100-2S-0R75G 20 12 16
KC100-2S-01R5G 35 25 32
KC100-2S-02R2G 50 32 40
KC100-4T-0R75G 10 9 6
KC100-4T-01R5G 15 9 10
KC100-4T-02R2G 20 12 13
KC100-4T-03R7G 30 26 25
KC100-4T-05R5G 40 26 32
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3.2.3 cN2 Kontrol devresi terminali yapilandirma baglanti talimatlari

485+

485-
DI
DI2

Kontrol dongiisii terminallerinin islev agiklamasi

+10V

Al
AD
TA
B
TC

Sekil 3-5 Kontrol terminali tipi Tablo3-6

Kontrol devresi

Fonksiyon tanimi

Arayiiz adi Teknik Ozellikler
Disiik seviye gegerlidir. Etkin seviye 0~ 15VDC DI-DI3, giris empedansina
sahip disik hizli bir girigtir.
DI1-DI4 Cok fonksiyonlu dijital giris |  4,7kQ ve maksimum 200Hz giris frekansi
Yiiksek hizli giris olarak DI4'(in giris empedansi
2.2kQ ve maksimum 50kHz giris frekansi
Yiksek hizh puls gikist
. Maksimum galisma gerilimi: 30VDC Maksimum
Do Yiiksek hizli puls gikist cikis akimi: 50mA Maksimum gikis frekansi 50kHz
Ayrica acik kollektor cikisi olarak
Harici 24VDC gli¢ kaynag!
+24v rayv Cikis voltaj araligi: 24V+10% Maksimum akim: 200mA
24V gii¢ kaynagi N . -
com topraklamasi Ig kisim GND'den izole edilmistir
+10V analog Harici 10V analog gli¢ kaynag: Cikis voltaj araligi:
+1ov gerilim gikist 10V+%10 Maksimum akim: 10mA
GND Analog topraklama COM'dan dahili olarak izole edilmigtir
12 bit ¢ozUndrlik
Girig gerilimi/akim araligi: 0~ 10V/0~ 20mA Dip anahtari araciligiyla
YAPAY ZEKA Analog girig giris sinyali tlriini secin Gerilim girisi igin giris empedansi: 20kQ
Akim girisi igin giris empedansi: 500Q
0~ 10V/0~ 20mA ¢ikis destegi
Dip anahtari araciligiyla gikis sinyali tlrlinii segin Gerilim modunda
maksimum akim 2mA'dir ve > 5kQ ylik empedansina karsilik gelir
AO Analog gikig Yiik Akim 5000, 1 voltaj modu 0 ~ 10V
Normalde kapali: TA-TB Normalde agik: TA-
TATBTC Role Gikigt TCc
Kontak yiikii: 3A/250V AC, 1A/30V DC
485
485+ iletiim poxzitif sinyali
RS485 iletigimi, standart Modbus RTU protokoliinii destekler
485
485 -

iletisim negatif sinyal
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Tablo 3-7 Kontrol devresi

in 6nerilen 6

Liman adi Fonksiyon tanimi Terminal tipi Kablo 6zellikleri (mm?) Kablolama gereksinimleri
485 Haberlesme sinyali o

485+/485- Kalkan bukumli gift

DI1 ila DI4 Cok fonksiyonlu dijital girig Korumali bukimlu gift
Do Yiiksek hizli puls gikist 021205 Korumalt biikiimli gift

Yayl tip terminal
+24V/COM 24V giig gikig! Korumali biikiimlii Gift
+10V/GND 10V giig cikist Korumali biikiimlii gift
'YAPAY ZEKA Analog girig Korumali biikiimlii gift

AO Analog ¢ikis Korumali bukimlu gift

TATBITC Role gikist 0,2ila15 Siradan kablolarr

3.2.21 Kosum Yivlerinin Kullanimi

Kablolamada karisikligi 6nlemek ve diizgiin kablolama saglamak igin kontrol kablosu iletken oluguna yénlendirilebilir.

Sekil 3-6 Kontrol

3.2.2.2 Analog Cikis Kablolamasi

AAO terminali harici analog metre gesitli fiziksel

kablo

Tipik kablolama yontemleri asagidaki sekilde gosterilmistir:

sematik

liklikleri gosterebilir ve ¢ikis sinyali tipi dip anahtari ile segilir.
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KC100
ONON AO
Analog-
= meter
- GND
R PE Shielding layer near ground
Sekil 3-7 Analog gerilim gikisinin kablolama yontemi
KC100
et AO
Analog-
| meter
2
L GND
€2 g Shielding layer near ground

L

Sekil 3-8 Analog akim gikisinin kablolama yontemi

3.223 Analog Girigin Kablolama Yontemi
Al terminalleri, giris sinyali tiriini segmek icin dip anahtari ile analog voltaj veya akim tek uglu girisi, voltaj/akim girisini kabul eder.
Tipik kablolama ydntemleri asagidaki sekilde gosterilmistir:

KC100

A— +10V on

Poten-

tiometer Al OFF

¥ ¥ GND
Shielding layer near ground PE
]

AU w
Akl

Sekil 3-9 +10V giig kaynaginin harici girisi igin kablolama yontemi
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KC100
Al on
0~+10V OFF
3 4
. GND 2z
< <
Shielding layer near ground PE
LT
Sekil 3-10 Analog gerilimin harici girisi igin kablolama yontemi
KC100
> Al oN
Direction of current
0~20mA OFF
3 4
7 ¥ GND 23
< <
Shielding layer near ground PE

L1

Sekil 3-11 Analog akimin harici girisi icin kablolama yontemi

3.224 Gok Fonksiyonlu Dijital Girigler igin Kablolama Ydntemi
KC100'tin gok fonksiyonlu girisi distik ve etkilidir, aktif seviye 0~ 15V, DI1-DI3 dustik hiz girisi ve D14 yiiksek hiz giris kanalidir.

Tipik kablolama yontemleri asagidaki sekilde gosterilmistir:

+24V KC100

COM
oLt}

The input impedance of low-speed channel DI1-DI3 is 4.7kQ
The input impedance of high-speed channel DI4 is 2.2k

Sekil 3-12 Cok islevli dijital girigler igin kablolama yontemi
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3.2.2.5 Yiiksek Hizl Darbe Cikisi icin Kablolama Yoéntemi

Yiiksek hizl darbe ¢ikisi DO réle kontroliine baglandiginda, réle bobini her iki ugtaki siirekli akim diyotu ile paralel olarak ters ilmelidir. DO gikiginin
cikis akimi 50mA'dir.

KC100
+24V
DO cok fonksiyonlu gikis olarak N +24V,
kablolanir Ornek @ 1
inverterin igindeki 24V gii¢ kaynagini
kullanin
+5V DO

KC100

+24V

DO ¢ok fonksiyonlu gikis olarak D +24V

kablolanir Ornek @
Harici bir 24V gli¢ kaynag: kullanin

+5V DO ;_Jrl

EGSE 4

KC100

+24V

DO yuksek hizli darbe gikisi olarak T H +24V

kablolanir Ornek @
inverterin igindeki 24V gii¢ kaynagini 4.7k

kullanin
+5V DO
K-
FZa G

COM I

Digital

frequency meter
KC100

DO yuksek hizli darbe gikisi olarak
kablolanir Ornek @
Harici bir 24V gli¢ kaynagi kullanin

Digital
freq y meter
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3.2.2.6 Réle Gikis Kablolar

Endiiktif yiik tahrik ediliyorsa (elektromanyetik réle, kontaktor gibi), asir gerilim emme devresi kurulmalidir; Ornegin: RC sogurma devresi (kagak akiminin kontrol
kontaktorii veya role tutma akimindan daha az olmasi gerektigine dikkat edin), varistor veya stirekli akim diyotu (DC elektromanyetik devre igin, kurulum sirasinda polariteye
dikkat edilmelidir). Sogurma devresinin bilesenleri réle veya kontaktériin bobin uglarinin yakinina monte edilmelidir.

3.24 Dip Anahtari iglev Gésterimi ve Agiklamasi

Dip Anahtar Bit Ozellik islev Agiklamasi Agiklamalar
Ti numarasi
— SWi— 1 A0U 0V~ 10V gerilim gikist ;::;‘;j: AO-U ve AO- arasinda segim
] g ACIK gegerlidir, KAPALI gegersizdir, AGIK ile
ayniolamaz
BON BDE 2 ACH OmA ila 20mA akim ¢ikist
1434 3 AU OV~ 10V girig Yalnizca AO-U ve AO-| arasinda segim
yapabilir
|3—_0N AGIK gegerlidir, KAPALI gegersizdir, AGIK ile
i T 2 = ayniolamaz
o = = ) -
I = = 4 A OmA ila 20mA giris
— orf —
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4

Klavye Diizeni ve Kullanim Talimatlari

41 Klavye Dizeni

4.1.1 Yerlesik Klavye

agiklamasi

Sekil 4-1 LED isletim panelinin sematik diyagrami Tablo 4-1 LED klavye tuslarinin

Ozellikler

Saat yoniinde dondirme galisma degerini artirir, saat yoniiniin tersine déndiirme galigma degerini azaltir.

Meni

PRG

Bekleme modundayken veya galisirken fonksiyon mendisi araytiziine girin; Parametre degistirilmis dur isiklikten gikmak igin tusuna
basin.

Vites Degistirme

Bekleme veya galigma anahtari ekrani durdurma ekrani parametresi veya galisma ekrani parametresi, tanimi F15.10-F15.19 ile
goriintlleyebilirsiniz;
Parametre durum degistirirken rakami saga kaydirmak igin bu tusa basin.

YUKARI, ASAG! islem bitleri.

_ Kosmak
B Gahstirma/durdurma klavye tarafindan kontrol edildiginde, AC siiriiciiyii alistirmak igin bu tusa basin ve motor ileri gider.
RN g
L= /]
Durdur/Sifirla
[~ ~\ Komut verilen kanal klavye kontrolii oldugunda, stirlictiyti durdurmak igin tusuna basin; Diger komut kanallari gegerli olup

olmadiklari F15.01 parametresi ile tanimlanabilir; Hata durumu Siiriictyi sifilamak igin tusuna basin.

Cok Islevli N

[\

Bu tusun islevini F15.00[Klavye ok islevli Tus Segimi] parametresi ile segin.

. Onaylayin

ENTER

[\

Degeri degistirdikten sonra degisikligi onaylamak igin bu tusa basin.
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4111

Durum Gostergesi

Asagidaki tablodal gostergesi acik, gostergesi kapali vel

Tablo 4-2 isletim

gostergesi yanip sonmektedir.

Gosterge durumu

Durum talimatlan

Kapali: Kapatma galismaz

RUN
Calistirma gostergesi

Agik: Makine pozitif rotasyonda galisiyor

Yanip soniyor: Ters galisma

Kapali: Klavye paneli kontrolii

LOC/REM
Komut kaynagi gostergesi

Agcik: Terminal kontrolii

Yanip soniiyor: lletigim kontrolii

ALM

Kapali: Hata olusmaz

Ariza gostergesi

Yanip séniyor: AC siirlicli arizali veya inverter kendi kendine 6grenme durumunda

- ®
S Hz
o o - R
A Frekans gostergesi Gerilim gostergesi
A4
v -
Hz
) Hz
A - .
Gegerli ekran A Dondiirme hizi géstergesi
v
A\
Hz
A
Yiizde gostergesi
\ v
4.1.1.2  Veri Gériintiileme
Operasyon paneli, ayar frekansini, gikis frekansini, gesitli izieme verilerini ve alarm kodunu gériinti 1 toplam 5 LED veri ekranina sahiptir.
Tablo 4-3 LED veri ekrani ve gergek verilere karsilik gelen tablo
LED Gergek yazismalar LED Gergek yazismalar LED Gergek yazismalar LED Gergek yazismalar
Ekran ekran ekran ekran
i . ] . [l " O .
il i (] I
| ] ! (]
1 - A - h —
| [ [ | q
1 | |
" 2 = b | — r
- [ | I
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=100 I I =1 R I I A
L: 4 . . =_ ‘ K l: t
El 5 I:: d L L L: u

I= : I=l ; i : o |

N I

8] - o] ° Ja| -

Tablo 4-4 Isletim panelindeki 6zel LED durum géstergesi
LED Ekran Anlami LED ekran Anlami

|
Klavyeparametrelerini kontrol
l_ E SE !— Fabrika parametrelerini geri yiikle d l—l l_ D karl\ﬁa ?ndirin

. EST: Parametre ayarlama islemi Nixie tipGntin
Kontrol panosu parametreleri klavye son iki basamag ayarlama ile sayy! degistirir

:_I L Dd kartina yiiklenir E 5 r - ]IJ adim

I

4.1.2 Harici Klavye

Harici klavye istege bagh bir aksesuardir, frekans donistiiriici harici klavye arayiiziine (CN1) ag kablosuyla baglanir, temel kontrole ek olarak parametre yiikleme ve
indirme islevini de destekler (bkz. 5.11.2), bagimsiz pozitif ve negatif anahtar tuslari, pozitif ve negatif gésterge ve akim sinirlama durumu gostergesi eklemek igin dahili
klavye ile karsilastirildiginda, ek olarak, dijital tiip ekrani ve harici tus takiminin diger tuslari dahili klavyeninkilerle aynidir.

Forward run and reverse run indicator light Current limiting indicator light
Light off: Forward run Light off: No limited current
Lighton: Reverse run Lighton: Limited current

Command source indicator light
Light off: Terminal control

Light on: Panel control

Light flicker: Communication control Fault indicator light

Light off: Normal operation

Light flicker: Error or Self-learning state

RUN indicator light
Light off: Shopped state
Light on: Running state

Unit indicator light
Refer to the built-in keyboard instructions

Digital potentiometer
Menu ke
UP/Dow: Key Enter key
Shift key . ' Multifunction key
Run key Stop /Reset key
Forward and reverse switch key

$ekil 4-2 Harici klavyenin diizen semast
Dikkat:

1. harici klavye arayiizii ve ayni 485 igin RS485 terminali ayni anda kullanilamaz; 2. harici klavye baglandiginda, dahili klavye islemi dondurulur ve
yalnizca goriintiilenir.
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4.2 Meni Aciklamasi
Operasyon paneli, parametre ayari ve diger islemler igin 3 seviyeli menti yapisini benimser. Girdikten sonra
) " N o
menisiinde, ekran biti yanip séndigiinde, ayarlamak igin YUKARIn tusuna, A$Aéln tusuna, SHIFT tusuna basabilirsiniz.

Ug seviyeli mentiler asagidaki gibidir: Seviye-1 meniisti: Parametre grubu; Seviye-2 meniisii: Parametre; Seviye-3 meniisii: parametre Ayarlari ve ilk izleme
arayiizii.

cronm 2~ . _cnn. 2 Ernnn
] [ i
6 RPG

) llW}mlD""S Level-1 menu Level-2 menu Level-3 menu
interface menu

INININ!
[ |
Breakdown code

Sekil 4-3 Standart iniin caligma hiyerarsisi di

AC siiriicii menii modu kontrol mentisiinii sectiginde, LED panel yalnizca fabrika degerinden farkli parametreleri goriintiiler, yani birinci seviye menii yoktur.

ENTER F n '—| |—| lj ENTER
_ _
—_— [
- - RPG RPG
Monitoring Level-2 menu Level-3 menu

interface menu
[T
s

Breakdown code

Sekil 4-4 Dog iy caligma hiy isi diyag! Tablo 4-5 Menii modu
segim parametreleri
Batametsliodil(acies) Isim igerik Parametre Agiklama
0: Standart mendsti ,  timind goriintiler
F00.02 Meni Modu 0: Standart menii Parametreler.
(0x0002) segim 1: Dogrulama menisii 1: Dogrulama menisii , Parametreleri goriintiile
fabrika degerlerinden farklidir.

4.3 Durum Parametre Ekrani

Izleme arayiizii menisiindeyken, calisan kapatma parametrelerini gériintilemek igin klavye SHIFT tusu ile gegis yapabilirsiniz.

Calisma durumunda, SHIFT tusunu basili tutarak galisma durumu ini gorinti yilan ekran durumu i sunlardir: alisma
frekansi, verilen frekans, ¢ikis akimi, gikis gerilimi, bara gerilimi.
Kapatma durumunda, SHIFT tusunu basili tutarak durum p: ekran durum i sunlardir: ayarlanan frekans,

bara gerilimi, Al gerilimi, klavye potansiyometresi gerilimi.
Diger durum parametrelerini goriintiilemek istiyorsaniz, litfen asagidaki ¢alisan kapatma parametresi goriintiileme Ayarlarina bakin.
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Tablo 4-6 LED galigma ekrani parametreleri

Raanstslion Isim Igerik Parametre Agiklama
(adres)
0: Devre digi
F15.10 LED ekran 1 calisma 1: Ana frekans X
(OXOFO0A) durumunda 2: Yardimel frekans Y 3: Ayar
frekansi (hizlanmadan sonra ve
yavaslama)
4: Referans frekans (hedef deger)
5: Calisma sikhigi
F15.11 LED ekran 2 galisma 6: Cikis gerimi
(0x0F0B) durumunda 7: Gikig akimi
8: DC-Bus gerilimi
9: Tork ayari
10: Gikis torku
11: Gikis glicli
F15.12 LED ekran 3 galisma 12: Hizayar
(0x0F0C) durumunda 13: Kosu hizi
14: AC sirlici galisma durumu 15: AC
surlict sicakhgi
16: Motor sicakligi
17: DI durumu
F15.13 LED ekran 4 galisma .
(0XOFOD) durumunda 18: DO durumu
19: Diizeltme 6ncesi Al gerilimi
20: Al voltaji
25: Diizeltme 6ncesi galisma paneli
potansiyometre gerilimi
F15.14 LED ekran 5 galigma 26: Isletim paneli potansiyometre gerilimi
(OXOFOE) durumunda 27: AO cikist
29: Giris PULSE frekansi (0.01KHz)
30: Cikis PULSE frekansi (0.01KHz)
31: VIf ayirma hedef gerilimi 32: V/f ayirma
cikis gerilimi 33: Haberlesme ayar noktasi Calisma veya kapanma durumunda,
34: PID referansi klavyedeki SHIFT tusuna basin
F15.15 LED ekran 1 ing 35: PID geri bildirimi durumunu gériintilemek igin calistirma paneli
(OxOFOF) durma durumu
36: PID hatasi 5'e kadar galisan ekran degeri
37: PID integral degeri 38: PID
cikist AC striiciiniin gergek parametreleri
39: PLCstate Zaman.
40: Sayim degeri
F15.1 LED ekran 2 d
(0x05F1g) duru:u’:;a urma 45: Gl faktorii agisi 46: Motor hizi
geri bildirimi 48: YUk hizi
57: Kalan galisma sresi
F15.17 LED gosterge 3 durma
(OxOF11) durumunda
F15.18 LED ekran 4 durma
(0x0F12) durumunda
F15.19 LED ekran 5 durma
(0xOF13) durumunda
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58: Gegerli agilis siresi 59: Gegerli galisma

siiresi 60: Yiiksek mertebeden bitler
birikimli glic tlketimi

61: Birikimli glic tiketiminin distk mertebeli
bitleri

62: Mevcut giig tiiketiminin yiiksek mertebeli
bitleri

63: Akimin diistik mertebeli bitleri

glic tuketimi

4.4 Parametre Ayari

Uygulama 6mekleri:

F01.10 frekansi verilen parametre tus takimi numarasini 50.00Hz'den 15.00Hz'ye degistirin.

T T L T O Yo T O 1P Pl Em | BT nnn
‘ SUJ_IUT i - -FO _Fu e FOLD [RIR[N
Monitoring . Level-1 menu Level-2 menu Ievel-3 menu
interface menu SHIFT
P
Y Do
Tee mlL _CO o RG Moy ENER IIEI'Il’l
| |51_u_|'7 Fuu .7}:,_, L= 1200
Sekil 4-5 Calisma in sematik
Seviye-3 menii iglemi sirasinda, Seviye-2 meniisiine dénmek igin PRG tusuna veya ENTER tusuna basabilirsiniz. ikisi arasindaki fark sudur:
1. Ayar parametresini kaydetmek ve ikincil meniiye donmek igin ENTER tusuna basin ve otomatik olarak bir sonraki parametreye gegin;
2. Mevcut p gisiklig ve dogrudan mevcut parametreye karsilik gelen st seviye meniiye donmek igin PRG tusuna basin.

Uglinci seviye menii durumunda, parametre ayar degeri yanip sdnmiiyorsa, parametre dederi ayarlanamiyor demektir. Olasi nedenler asagidaki gibidir:
1. Parametre degistirilemez bir parametredi;
2. AC siiriicii calisma durumundadir, parametre galisma durumunda degistirilemez ve yalnizca durdurulduktan sonra degistirilebilir;

3. Kullanici parolasi su anda ayarlanmistir.

4.5 M Gok islevli Tus Galismasi

Calisma panelindeki M tusu Cok fonksiyonlu bir tustur ve Cok fonksiyonlu tusun fonksiyonu F15.00 parametresi ile ayarlanabilir. Kapatma veya galisma durumunda,
komut kanalini, ileri ve geri galismay: ve ileri ve geri tiklama galismasini degistirmek igin bu tusa basin.
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Tablo 4-7

tusu segim

Parametre kodu
(adres)

Isim

ierik

Parametre Agiklama

F15.00
(0x0F00)

Cok fonksiyonlu tus

0: Gok fonksiyonlu tus devre disi 1: isletim
paneli komut kanali ile uzak komut kanali

(terminal komut kanali veya iletisim komut
k a n a | 1 )arasinda gegis

2: lleri ve geri anahtarlama

3: ileri dogru kogu

4: Ters jog

Calisma panelindeki M tusu bir

Cok fonksiyonlu tus ve M tusunun fonksiyonu bu parametre
tarafindan ayarlanir.

0: M tusu gegersiz Bu tus islevsel

degildir.

1: Igletim panelinin komut kanali ile uzak k o m u t kanall
(terminal komutk a n a | 1 veya iletisim komutk ana 1)
arasinda gegis yapin

F01.03 0 (Calisma paneli) olarak ayarlanir, M tusuna basildiktan
sonra hicbir etkisi olmaz; F01.03 1 (Terminal) olarak ayarlanir ve
terminal ile galisma paneli arasindaki gegis M tusu ile
gergeklestirilebilir; F01.03 2 (lletisim) olarak ayarlanir ve iletisim
ilegalis ma paneliarasindaki gegis M tusu ile
gergeklestirilebilir.

2: lleri ve geri anahtari

Frekans komutunun ydniini degistirmek icin M tusunu kullanin.
Bu 6zellik yalnizca galistirma komut kanali Operasyonlar paneli
ise caligir.

3: lleri doniis tiklamasi

Pozitif donlis noktasi hareketi (FJOG) M tusu araciligiyla elde
edilir. Bu 6zellik yalnizca galistirma komut kanali operasyon
panelioldugunda calisir.

4: Muslugu ters gevirin

M tusu (RJOG) ile ters nokta koyma Bu ozellik yalnizca
calistirma komut kanali galisma paneli oldugunda caligir.

4.6 isletim Paneli Motoru Siirer

Motoru galistirmak ve durdurmak igin ¢alisma panelindeki RUN ve STOP/RST tuslarina basin. Calisma adimlari:

1. Giicii agmadan nce kontrol edin;

Kurulum kilavuzuna gére kurulumu ve kablolamay kontrol edin. Ayrintili kontroller igin Kurulum Kilavuzu'ndaki Agilis OncesiK o n t r o | bélimiine bakin.
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2. AC slriicliyli agmak igin glig anahtarina basin;

3. Calistirma panelindeki 50.00 gdstergesini kontrol edin, bu da basarili bir sekilde acildigini gosterir;

Sekil 4-6 AC siiriicii giic agik ekrani
4.  Motoru caligtirmak igin RUN tusuna basin ve motor mili hizianmaya ve donmeye baslar. Ayni zamanda, panel asagidaki resimde gosterildigi gibi mevcut galisma
frekansini gériintiiler. Hizlanma tamamlandiktan sonra, frekans degeri 50.00 olarak goriintiilenir. Goriintiilenen calisma durumu parametrelerini degistirmek igin SHIFT
tusunu basili tutun;

ENTER

Sekil 4-7 AC siiriiciiniin siirekli caigma ekrani

5. Motoru yavaslatmak ve makineyi durdurmak igin STOP tusuna basin.



Kinco KC100 serisi inverter Kullanim k 1 |

avuzu

5 Fonksiyon Tanitim

5 Fonksiyon Tanitimi

51 Galisma Komutu Ayari

5.1.1

Komut kanali ayarini galistir

Calisma komutlari AC siiriiciiniin baslatma, durdurma, ileri galistirma, geri galistirma ve jog islemlerini kontrol etmek igin kullanilir.

Ug komut kaynagi mevcuttur: igletim paneli, terminal 1/0 ve iletigim.

F01.03 ayarini yaparak islem komutu kaynagini segebilirsiniz.

Tablo 5-1 islem komutu kaynak parametresi

P: tre kod Varsayilan
arametre koclu Isim Igerik (Deger Araligr) L
(adres)
Bu parametre, galistirma, durdurma, ileri galistirma, geri galistirma ve jog gibi AC
slirlicti kontrol komutlarinin kaynagini tanimlar.
0: Isletim paneli kontrolii
Kontrol komutlari, isletim panelindeki RUN, STOP/RES ve M tuslar kullanilarak
) girilir. Bu mod ilk devreye alma igin uygundur.
0: Isletim paneli 1: Terminal 1/O kontroli
kontrolii 1: Terminal - fermina ontod " P - "
Operasyon komut 1/0 kontrolii Kontrol komutlari AC siiriiciiniin DI terminalleri {zerinden girilir. DI terminali
F01.03 Kaynag 0 kontrol komutlari baslatma/durdurma, ileri/geri ¢alisma, jog, iki telli/lg telli kontrol
ynagi 2 vt h & . N
(0x0103) s . ve coklu hiz gibi farkli senaryolara gore ayarlanabilir. Cogu uygulama igin
lletisim kontroli i
0~ uygundur.

2: letigim kontrolii
Kontrol komutlari uzaktan iletisim yoluyla girilir. Bu mod, birden fazla ekipmanin
uzaktan kontrolli veya merkezi kontrolii igin gegerlidir.

5.1.2

isletim Paneli Kontrolii

F01.03 0 olarak ayarlandiginda, AC siiriiciiniin baslatiimasi ve durdurulmasi isletim panelindeki tuslara (RUN ve STOP/RES) basilarak kontrol edilir.

RUN diigmesine bastiginizda, AC siiriicii galigmaya basglar (RUN gostergesi yanar).

Calisma sirasinda STOP/RES dligme

5.1.3  Terminal I/0 Kontrolii

AC siiriict

| y1 durdurur (RUN gosterg

i kapanir).

1.F01.03 1 olarak ayarlandiginda, galisma komutu kaynaklari Terminal G/ Kontroliinii seger.

2.F08.00 1'e (ileri calisma) veya 2'ye (geri calisma) ayarlandiginda, AC siiriiciiniin baslatiimasi ve durduruimasi terminaller araciligiyla kontrol edilir.

3. DI, Ug telli galisma kontrol fonksiyonu ile atanir ve bir terminal kontrol modu segmek icin F08.10'u ayarlayabilirsiniz.

Dért terminal I/0 kontrol modu meveuttur,

iki telli mod 1, iki telli mod 2, g telli mod 1 ve Ug telli mod 2 dahil.
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Tablo 5-2 Terminal kontrol modu parametresi

Parametre kodu e L Varsayilan (Deger
Isim Igerik Arahigr ) Aciklama
(adres)
0: iki telli mod 1 5 e AC siicindn haril temminaller tarafindan kont
" u parametre surucunun harici terminaller tarafindan kontrol
F08.10 (0x080A) | Terminal kontrol modu | 4. i telli mod 2 0 edildigi modu tanimlar.
2: (g tellimod 1 (0~3)
3: ug tellimod 2

DI1 ila DI4 arasindaki ¢ok fonksiyonlu giris terminallerinden herhangi birini harici giris terminalleri olarak kullanabilirsiniz. F08.00 ila F08.03'l ayarlayarak DI1 ila DI4'0n
islevlerini tanimlayabilirsiniz. Ayrintilar igin, "7.2 Parametreler Listesi" bolimiinde F08.00 (DI1) ila F08.03 (DI4) agiklamasina bakin.

Uygulama:

DI1 ileri calistirma islevine ve DI2 geri galistirma islevine atanir. lleri galistirma anahtarini DI1'e ve geri galistirma anahtarini DI2'ye baglayin.

Tablo 5-3 DI1 FWD'ye ayarl , DI2 REV'ye ayarli parametresi

Parametre Isim Referans Islev Agiklamasi
F08.10 Terminal kontrol modu 0 ki telli mod 1
F08.00 DI iglevi 1 leri GALISMA (FWD)
F08.01 DI2 iglevi 2 Ters RUN(REV)
F08.02 DI3 iglevi 3 Ug telli galisma kontrolii

0: iki tellimod 1

Calisma ve yén entegrasyonu. Bu en yaygin kullanilan iki telli moddur. Fabrika varsayilani, motorun ileri veya geri calismasini belirlemek igin DI1 (ileri CALISMA) ve DI2
(Geri CALISMA) terminal komutlaridir. Asagidaki sekle bakin.

Kl | K2 Operation command
] 0 Stop
1 0 Forward run
0 1 Reverse run
1 1 Stop

1: Iki telli mod 2

K1
o—

o

o—

DI1:Forward
(Run in the forward direction when K1 closed)

Di2:Reverse
(Run in the reverse direction when K2 closed)

Com

Sekil 5-1 Iki telli mod 1igin kablolama ve parametre ayan

Calisma ve ydn ayrimi. Bu modda tanimlanan ileri calistirma terminali DI1 (ileri CALISTIRMA) galistirma etkinlestirme terminalidir. Yén, ters calisma terminali DI2'nin

(Ters CALISMA) durumu ile tanimlanir. Asagidaki sekle bakin.

Kl | K2 Operation command
0 0 Stop
1 0 Forward run
1 1 Reversein
0 1 Stop

Sekil 5-2 ki telli mod 2

K1
O—

(Enable when K1 closed)

(Run in the reverse direction when K2 closed)

P o

DI1:Enable

DI2:Forward/Reverse
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2: Ug telli mod 1
Bu modda, AC siiriiciiniin durdurulmasi (g telli galisma kontrol terminali (DI3) araciligiyla kontrol edilir ve calisma komutu ileri galisma terminali DI1 (ileri
CALISMA) veya geri calisma terminali DI2 (GeriC A L | $ M A ) tarafindan iretilir ve ikisi ayni anda galisma yéniinii kontrol eder. Asagidaki sekle bakin.

The AC drive
K1
o—DI1:Forward
(Run in the forward direction when K1 closed.)
K2
0—|DI2:Reverse
(Run in the reverse direction when K2 closed.)
K3

DI3:Three-wire motion control
(Stop immediately when K3 opened.)

COoM

Sekil 5-3 Ug telli mod 1igin kablolama ve parametre ayari

3: Ug tellimod 2

Bu modda, AC siiriiciiniin durdurulmasi (g telli calisma kontrol terminali (DI3) araciligiyla kontrol edilir. Galigtirma komutu ileri galistirma terminali DI1 (ileri
CALISTIRMA) tarafindan olusturulur ve ydn, geri calistirma terminali DI2 (Geri CALISTIRMA) durumu ile tanimlanir. Ug telli calisma kontrol terminali (DI3) gegerli bir
giristir. Asagidaki sekle bakin.

The AC drive
K1
o—{DI:Forward
(Run in the forward direction when K1 closed.)
K2 7
o—|Pl2:Reverse
(Run in the forward direction if K2 is open and
in the reverse direction if K2 is closed.)
K3

DI3:Three-wire motion control
(Stop immediately when K3 opened.)

COoM

Sekil 5-4 Ug telli mod 2igin kablolama ve parametre ayari

5.1.4 iletisim Kontrolii

F01.03 2 olarak ayarlandiginda, AC siriiciiniin baslatiimasi ve durdurulmasi iletisim yoluyla kontrol edilir. AC siriicii seri haberlesme yoluyla kontrol
edildigind e, anakontrolér AC siriiciiye bir yazma komutu géndermelidir.
Burada, AC siiriiciiniin iletisim yoluyla nasil kontrol edilecegini agiklamak igin Modbus protokolii rnek olarak alinmaktadir.

Connect the host o ibonuai it
controller to the host controller

expansion card

installed on the

AC dréve_ Parameter Parameter Name 0
F [ F14.01 | sovdrae
Fm controlier 455-45(67‘1.0 F !4 02 MODBUS data format 1

F14.03 | Local address

F14.04 | MoDBUS response delay : I
M UL Communication con
F14.05| umas " —>|2 Fun command

Sekil 5-5 lletisim yoluyla komutlarin ayarlanmasi
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Uygulama :
AC siirlictinin ters yonde ol icin ana I 01 06 70 00 00 02 12 CB (onaltilik) yazma komutunu génderir. Asagidaki tabloda komuttaki her
baytin anlami agiklanmaktadir. (Komut onaltilik formattadir.)

Diger iletisim adresleri ve kontrol komutlari igin "Ek I: Modbus Protokolii" bolimiine bakin.

Tablo 5-4 iletisim komutu 01 06 70 00 00 02 12 CB yorumlamasi

Komuta Agiklama
01H (yapilandirilabilir) AC siiriicii adresi
06H Yazma komutu
7000H Kontrol komutu iletigim adresi
0002H (ters RUN) Kontrol komutu
12CBH CRC kontrolii

Tablo 5-5 Master ve slave iletisim komutlarn ve yanitlan

Ana Bilgisayar Komutu Kole Yaniti

ADRES 01H ADRES 01H
CMD 06H CMD 06H

Parametre adresinin yiiksek mertebeli Parametre adresinin yiiksek mertebeli bitleri
bitleri 70H 70H
Parametre adresinin disiik mertebeli bitleri| oo Parametre adresinin disiik mertebeli bitleri o0H
Veri igeriginin yiiksek dereceli bitleri 00H Veri igeriginin yiiksek dereceli bitleri 00H
Veri igeriginin diiglik mertebeli bitleri 02H Veri igeriginin diisiik mertebeli bitleri 02H
CRC yiksek sirali bitler 12H CRC yiiksek sirali bitler 12H
CRC diigiik mertebeli bitler CBH CRC diigiik mertebeli bitler CBH

5.2 Frekans Referans Kaynaklari

5.2.1 Frekans Referans Kaynaklarinin Ayarlanmasi

AC sriicti Ug frekans referansini destekler: ana frekans referansi, yardimet frekans referansi ve ana ve yardimei frekans stiperpozisyonu.

5.2.2 AnaFrekans Referansi Kaynaginin Segilmesi

AC sdriicii, FO1.04 (0 ila 9) ayari ile segilebilen igletim paneli dijital ayari, Al, panel potansiyometresi, iletisim, darbe girisi, PID, goklu referans, basit PLC dahil olmak
lizere 8'den fazla ana frekans kaynagini destekler.
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Sekil 5-6 Ana frekans referansi segimi Tablo 5-6 Ana frekans referansi

parametresinin kaynagi

Parametre kodu ) B Varsayilan (Deger
(adres) = Igerik Araligi)
0: Isletim paneli dijital ayar (F01.10)
1: Al
14: Panel potansiyometresi
F01.04 . .
(00104 e freans enag X : I:JIE girisi (DI4) (Oj 9)
7: PID
18: Coklu referans
|9: Basit PLC

9.4.9 AnaFrekansin Isletim Panelinden Ayarlanmasi

Ana frekans isletim panelinden ayarlandiginda (F01.04 0'a ayarl), frekans YUKARIn ve ASAG n tuslari ile diizeltilebilir. F01.17, dzeltilen frekansin kapatma

veya gli¢ kesintisi sirasinda hatirlanip hatirlanmayacagini belirler.
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Tablo 5-7 Frekansla ilgili parametreler

Parametre kodu . 5 Varsayilan
Isim Igerik (Deger Araligi )
(adres)
F01.10 Bu parametre Dijital ayar frekansini tanimlar. 50.00Hz
(0x010A) Dijital ayar frekansi

(0.00Hz~ F01.11)

F01.11 Bu parametre AC siriciiniin maksimum gikis frekansini tanimlar. 50.00Hz
(0x010B) Maksimum frekans :

(50.00~ 600.00Hz)

Tablo 5-8 Frekans tutma parametresi

Parametre kodu Varsayilan

(adres) i Igerik (Deger Araligi )

Ones: Saklama segimini durdurun

0: Alikonulmama

F01.17 Dijital ayarinin saklanmasi 1 00

¢ Goézalti
(0x0111) frekans Tens : Giig kapatma saklama segimi (00~ 11)
0: Alikonulmama

1: Gozalti

5.24 Analog Giris (Al veya Panel Potansiyometresi) ile Ana Frekansin

Ayarlanmasi

Ana frekans analog giris tizerinden ayarlandiginda, Al (F01.04 1'e ayarlanir) veya Panel Potansiyometresi (F01.04 4'e ayarlanir) kullanilabilir.
Frekans kaynag olarak bir Al terminali ginda (igletim paneli pof i Ayarlar Al Ayarlari ile aynidir), gesitli Al egrilerini destekler. Bu nedenle, 6nce
Al egrisinin ayar yontemini tanitin ve ardindan Al terminalinin ilgili Al egrisinin nasil segilecegini tanitin. Asagidaki adimlara bakin.

Tablo 5-9 Al g birincil frekans adimlarini ayarlama

Adim 1: Yapay Zeka Egrisinin Ayarlanmasi

Adim ilgili Parametreler Agciklama

Adim 1 - -
Egri 1 ayari ve Egri 2 ayari

Al egrisini ayarlayin: Al gerilim/akim girisleri ile frekans ayar noktalari arasindaki iliskiyi F09.21~ F09.28 9 ¥ 9 V!

ayarlayin.

Adim 2 Ariai applml " P
Al egrisi secimi, Al filtre siiresi

Al terminali igin bir Al egrisi segin: Al terminali igin bir egri ve filtre stiresi segin. F09.20, F09.02 9 <

Adim 3 F01.04

Frekans referans kaynagi olarak bir Al terminali segin: Terminal 6zelliklerine gére frekans

g F01.04=1
referansini ayarlamak igin Al terminalini segin. (ana frekans referans kaynagi X)

‘Yapay Zeka Segin

iki tip Al egrisi mevcuttur. Egri 1 ve egri 2, F09.21 ila F09.24 (Egri 1) ve F09.25 ila F09.28 (Egri 2) parametreleri tarafindan tanimlanan iki noktali egrilerdir. Al
egrisinin ayari aslinda Al gerilim/akim girigleri ve frekans ayar noktalari arasindaki iligkiyi ayarlar.
Asagida ayarlari agiklamak icin Al egrisi 1 drek olarak alinmistir. ligili parametreler F09.21 ila F09.24'tiir.
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Corresponding
percentage
(frequency)

F09.24<100.0% | ————————— ——

(Corresponding
to F0O1.11)

F09.22¢ 0.0%
0.00V 10.00V
(0.00mA) (20.00mA)

% \
F09.21 F09.23

> Al

Sekil 5-7 Al egrisi 1'in ayarlan

Ana frekans kaynagi olarak bir Al terminali kullanildiginda, gerilim/akim girisi ayar noktasi %100, maksimum frekansa (F01.11) gére ylizdeyi gosterir. Al akim
modu girisi kullanildiginda, 1 mA akim 0,5 V gerilime karsilik gelir ve 0 mA ila 20 mA akim 0 V ila +10 V gerilime karsilik gelir.

Adim 2: YZ Terminali igin YZ Egrisinin Segilmesi

Analog Girig terminallerinin egrileri F09.20'nin konumlari tarafindan belirlenir.

Daha uzun Al giris filtresi siiresi, daha giclii anti-parazit kapasitesini ancak daha yavas ayarlama yanitini gésterir. Daha kisa filtre stiresi daha hizli ayarlama yanitini
ancak daha zayif anti-parazit 6zelligini gésterir. Yerinde analog giris parazite egilimliyse, algilanan analog girisi stabilize etmek icin filtre sliresini artirabilirsiniz. Ancak, Al filtre
siliresinin arinimasi analog verilen yaniti . Bu nedenle, filtre siiresi gergek kosullara gére uygun sekilde ayarlanmalidir.

Adim 3: Al Terminalini Frekans Referans Kaynagi Olarak Segme

Kontrol panosu bir Al terminali ve bir panel potansiyometresi saglar. Al, 0 V ila 10 V gerilim girisi veya 0 mA ila 20 mA akim girigi saglar. Asagida Al terminalinin ana
frekans kaynagi olarak nasil ayarlanacagi agiklanmaktadir.

Ornegin, Al igin egri 1'in segildigini (F09.20'nin olanlar konumu 1 olarak ayarlanmistir) ve Al voltaj giriginin ana frekans kaynagi olarak segildigini varsayin. Frekans
referansini 10 Hz ila 40 Hz olarak ayarlamak igin (2 V ila 10 V'a karsilik gelir), parametreleri asagidaki sekle gore ayarlayin.

¢
percentage
Para. | Value
l_-{ v [@ (%)
§ - F09.20 . F09.21 | 200V F09.24<— 80.0F -
5 Y —— FOL. 04=1 > [Foazz | 200% 00l
£ F09.23 | 10.00v
& 0~10V Select curve Set Al as main F08.24 | s00% g - I F01.08 Frequency
1 for Al frequency Z F09.22%— 200| - - » (Ones) =0 [ reference
reference source | [F09.02 | 0.10s
0.0 (ISP Set main frequency
o0pg 480 400 6.00 500 1300 (V) reference as final
Note F09.21 F09.23 frequency reference

2V to 10V corresponds to 20.0% to 80.0%.
100.0% corresponds to max. frequency(F01.11=50Hz).

Sekil 5-8 Ana frekans kaynag: olarak Al voltaj girisi icin parametre ayarlan

Al analog voltaj girisi (0 V ila 10 V) veya analog akim girisi (0 mA ila 20 mA) sagdlayabilir. Al 0 mA ila 20 mA analog akim girisi sagladiginda, karsilik gelen giris voltaji 0
Vila 10 V arasinda degisir. Giris akimi 4 mA ila 20 mA arasinda degisiyorsa, karsilik gelen giris voltaji 2 V ila 10 V arasinda degisir.
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Tablo 5-10 Al terminali fonksiyon parametresi

Parametre kodu . N Varsayilan
isim igerik (Deger Araligr )
(adres)
F09.02 Bu parametre, parazit sinyallerini ortadan kaldirmak icin filtrelenecek 0.10s (0.00s
(0x0902) Yapay zekanin filtre siresi analog sinyalin filtre siiresini tanimlar. 1000s)
F09.11 Panel i inil Bu parazit sinyallerini ortadan kaldirmak igin filtrelenecek 0.10s (0.005~
(0x0908B) filtre stresi analog sinyalin filtre siiresini tanimlar. 1000s)
Ones: Al
Binlerce : Panel Potansiyometresi 1: Egri 1 ~
F09.20 Al egri segimi P 4 9 2111 (0000
(0x0914) 2. Egi2 2n
F09.21 Al egrisi 1'in minimum Bu parametre Al egrisi 1'in minimum girigini tamimlar, bud e e rin 0.00V (0.00~
(0x0915) girisi altindaki voltaj sinyalleri minimum deger olarak kabul edilir. Fog_23)' ’
Karsilik gelen yiizde
F09.22 Bu parametresi tanimlar ve Yiizde 0.0%
(0x0916) minimum girdi Karsilik geliyor. (-100.0%~ 100.0%)
Al egrisi 1
F09.23 Al egrisi 1in maksimum Bu parametre Al egrisi 1'in Maksimum girisini tanimlar, Bu degerden 10.00V (F09.21
(0x0917) girisi daha yiiksek voltaj sinyalleri maksimum deger olarak kabul edilir. 10.00V) : ’

Karsilik gelen yiizde

F09.24 Bu parametresi tanimlar ve Yiizde 100.0%
(0x0918) maksimum giris Karsilik geliyor. (-100.0%~ 100.0%)
Al egrisi 1
F09.25 Al egrisi 2nin minimum Bu parametre Al egrisi 2'nin minimum girigini tamimlar,bud e e rin 0,00V (0.00V~
(0x0919) girisi altindaki voltaj sinyalleri minimum deger olarak degerlendirilir. F09.27)

Karsilik gelen yiizde
F09.26 Bu parametresi tanimlar ve Yiizde 0.0%

(0x091A) minimum girdi Karsilik geliyor. (-100.0%~ 100.0%)

Yapay zeka egrisi 2

e ’ Bu parametre Al egrisi 2'nin minimum girisini tanimlar, bu degerden daha
F09.27 Al egrisi 2'nin maksimum yiiksek gerilim sinyalleri 10.00V (F09.25~

(0x091B) ginist maksimum deger olarak kabul edilir..

Karsilik gelen yiizde
F09.28 Bu parametresi tanimlar ve Yiizde 100.0%

(0x091C) maksimum giris karsilik geliyor. (-100.0%~ 100.0%)

Yapay zeka egrisi 2

5.25 iletigim Yoluyla Ana Frekansin Ayarlanmasi

Modbus iletisim protokolleri KC100 tarafindan desteklenir. letisim igin Modbus kullanildiginda, baud hizini, veri formatini ve yerel adresi belirtmek iin sirasiyla F14.01,
F 1 4, 02 ve F14.03 ayarlarini yapin.

Uygulama

Adim 1: Ana frekans kaynagi olarak iletisimi segmek igin F01.04'U 5'e ayarlayin. Adim 2: Ana kontrolérden AC

siriicliye bir yazma komutu génderin.

Burada, iletisim yoluyla ana frekansin nasil gim igin Modbus protokolii drnek olarak alinmaktadir. Ornegin, frekansi haberlesme yoluyla 50,00 Hz
olarak ayarlamak igin 01 06 70 10 27 10 88 F3 yazma komutunu gonderin.

Tablo 5-11 iletisim komutu 01 06 70 10 27 10 88 F3 yorumlama

Bayt Agciklama
01H (yapilandirilabilir) AC striici adresi
06H Yazma komutu
7010H Kontrol komutu iletisim adresi
2710H (ondalik olarak 10000'e esdegerdir, %100'Uni ifade eder)
Hedef frekans
Imaksimum frekans)
88F3H CRC kontrolii
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Benzer sekilde, frekansi iletisim yoluyla 25.00 Hz'ye ayarlamak igin 01 06 70 10 13 88 9F 99 yazma komutunu gonderin.
Bu komutta 13 88, 5000'den doéniistiirliimis onaltilik sayidir ve maksimum frekansin %50'sini ifade eder.

Keep the following parameter settings
consistent between the AC drive and the hostco
ntroller.

Connect the host e =
controller and the | i
extension card inserted in Para. Name

the AC drive. F14.01 | Baudrate

> [ F14.02 | moosusdata format
F14.03 | Local address
F14.04 | MODBUS response delay

Communication control
Running frequency

m-lmm-hwwv—-ol

F14.05 | serial communication timeout

01.04

Sekil 5-9 Ana frekans iletisim yoluyla ayarlandiinda parametre ayarlari Tablo 5-12 Ana bilgisayar komutlan ve bagimh yanitlan

arasindaki yazigmalar

Ana Bilgisayar Komutu Kole Yaniti
ADRES 01H ADRES 01H
CMD 06H CMD 06H
Parametre adresinin yliksek mertebeli bitleri 70H Parametre adresinin yiiksek mertebeli bitleri 70H
Parametre adresinin diisiik mertebeli bitleri 10H Parametre adresinin diisiik mertebeli bitleri 10H
Veri ieriginin yiiksek dereceli bitleri 2TH Veri igeriginin yiiksek dereceli bitleri 27TH
Veri igeriginin diigiik mertebeli bitleri 10H Veri igeriginin diistik mertebeli bitleri 10H
CRC yiiksek siralt bitler 88H CRC yiiksek sirali bitler 88H
CRC diistik mertebeli bitler F3H CRC diisiik mertebeli bitler F3H

Verilen frekans araligina kargilik gelen frekans araligi %0 ~ %100.00'dlr (%100.00 maksimum frekansa kargilik gelir). FO1.11 "Maksimum frekans" de@erinin
50.00Hz olarak ayarlandigini varsayalim. Yazma komutunun frekansi 2710H ise, ondalik saylyl 10000'e¢ dénlstiirlin. O zaman gergek yazilan frekans de§eri
50.00%100%=50.00Hz olur.

5.2.6 puis Girigi Uzerinden Ana Frekansin Ayarlanmasi

Darbe girisi ana frekans kaynag olarak segildiginde, darbe referansi gok fonksiyonlu giris terminali DI4'ten alinmalidir.

Darbe referans sinyali 6zellikleri 0-30 V (gerilim aralidi) ve 0-50 kHz'dir (frekans araligi).

Tablo 5-13 Darbe girisi (DI4) araciifiyla ana frekansi ayarlama adimlani

Adim iigili Parametreler Agiklama

Ana frekans kaynag olarak darbe girisini (D14) secmek icin F01.04'i 6'ya ayarlayin.

Ana frekans kaynagi olarak darbe girisini Dl4'e darbe frekansi giris fonksiyonu atamak igin F08.03'li 47 olarak ayarlayin.

(DI4) segin. F01.04. F08.03

DI4'in darbe girisi ile frekans ayar
noktasi arasindaki eslemeyi tanimlayan
F08.20~ F08.23 ]

darbe referans egrisini ayarlayin. Tipik kurulum egrisi

Darbe girisi ana frekans kaynagi olarak segildiginde, %100 karsilik gelen yiizde goreceli maksimum
Maksimum frekansi ayarlayin. FO1.11 frekansi FO1.11 ifade eder.

Ayarlanan frekansin filtre siiresini ayarlayin. F08.24 Bu parametre, ayarlanan frekansin filtre siiresini tanimlar.
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[1] Pals girisi ana frekans kaynagi olarak segildiginde, tipik bir kurulum egrisi asagida gésterilmistir.
A Percentage of maximum frequency(F01.11)
F08.23100.0%
F08.21» 0.0% >
0 kHz 50kHz f(Dl4)
F08.20 F08.22
Settings involving no negative frequency reference
sekil 5-10 Frekans referansi olarak D14 igin tipik egriler Tablo 5-14 Yiiksek hizl
darbe girigi ayar parametreleri
Parametre kodu . loerik _ Varsayilan
Isim geri (Deger Araligr )
(adres)
F08.20 Minimum darbe girigi Bu parametre Minimum darbeyi tanimlar 0.00kHz
(0x0814) frekans giris frekansi. (0.00kHz~ F08.22)
Karsilik gelen yiizde
F08.21 Bu parametre karsilik gelen Yiizde degerini tanimlar. 0.0%
(0x0815) minimum darbe girig frekansina
(-100.0%~ 100.0%)
F08.22 Maksimum darbe girii Bu parametre Maksimum darbeyi tanimlar 50.00kHz
(0x0816) frekans girig frekansi. (F08.20~ 100.00kHz)
Karsilik gelen yiizde
F08.23 Bu parametre karsilik gelen Yiizde degerini tanimlar. 100.0%
(0x0817) maksimum darbe giris frekansina
(-100.0%~ 100.0%)
F08.24 0.10s
filtrgypikrasi Bu parametre Darbe filtre siiresini tanimlar.
(0x0818) eRaRE P e Ayarlanmasi ©.00s~ 10.008)

Genel bir proses kontrol yontemi olarak PID kontrolii, kontrol edilen her bir degiskenin, geri besleme sinyali ile kontrol edilen degiskenin hedef sinyali arasindaki farkin
oransal, integral ve diferansiyel hesaplamasi yoluyla hedef seviyede stabilize edildigi bir kapali déngii mekanizmasidir. PID kontrolliniin gikisi, genellikle sabit basing kapali
dongu kontroliive's a b i t gerilim kapali dongii kontrolii gibi yerinde kapali dongi kontrol uygulamalari igin gegerli olan galisma frekansi olarak kullanilir.

Oransal kazang Kp: PID gikigi ve girisi arasinda sapma meydana geldiginde, PID kontrolorii sapmayi azaltmak igin ¢ikisi ayarlar. Sapmanin azalma hizi oransal
katsayi Kp'ye baghdir. Daha biiyiik bir Kp sapmayi daha hizli azaltma egilimindedir, ancak ézellikle biiyiik histereziste sistem salinimina neden olabilir. Daha kiigiik bir Kp,
daha diistik salinim olasiligini ancak ayni zamanda daha yavas ayarlamayi gésterir. (100.0 degeri, PID geri beslemesi ile referans arasindaki fark % 100.0 oldugunda, PID
kontrold n cikis frekansi referansi tizerindeki ayar genliginin maksimum frekans oldugunu gésterir).

integral zaman Ti: PID kontroldriin integral ayar yogunlugunu belirler. Daha kisa integral stiresi daha yiiksek ayar yogunlugunu gésterir. (integral siiresi, PID geri
beslemesi ve referans arasindaki sapma % 100,0 oldugunda maksimum frekansa ulasmak igin integral regllatoriin stirekli ayarlanmasi igin gereken siireyi ifade eder).

Tirev siresi Td: PID kontrol Uin sapma varyasyon ayar yogunlugunu tanimlar. Daha uzun tiirev siiresi daha bilylik ayarlama yogunlugunu gdsterir. (Turev
siiresi, geri besleme degerinin degistigi stireyi ifade eder.
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100,0'a ulagir ve ayarlama genligi maksimum frekansa ulasir).

Uygulama

Adim 1: Ana frekans referans giris kaynag olarak PID'yi se¢mek icin F01.04'G 7'ye ayarlayin.

Adim 2: PID hedef referansinin kaynagini segmek igin F16.00'1 ayarlayin. F16.00 0 olarak ayarlanmigsa, F16.01'i (PID'nin dijital ayari) ayarlayin.
Bu parametrenin %100 degeri PID geri beslemesinin maksimum degerine karsilik gelir.

Adim 3: Bir PID geri besleme kaynagi segmek icin F16.03'i ayarlayin. Adim 4:
Bir PID eylem yonii segmek igin F16.16'y1 ayarlayin.
Asagidaki sekil, proses PID kontrol p: apilar gini gé

PID1
F16.00 F16.16 F16.09: Proportional
PID reference PID action ain 1
source direction F16.10: Integral time
1
- PID limit
F16.11: D ti
0: F16.01 “m:;lva L F01.11in forward direction
1Al +
4: Panel potentiometer ®
5: Ci i -
ommunication i
6: PULSE input (DI4) F16.12: Proportional F16.22 in reverse direction|
ain 2
F16.03 F16.13:Integral time
I D ok IAssign f:nlgig:%sﬁio 08.00- z
08 F16.14: Derivative
source PID Switchover
F08.03(PID pause) time 2 condition
PID deviation equal to or F16.23
less than F16.17 F16.24
Al F16.25
3: Panel potentiometer
4: Communication Main frequency
5: PULSE input (DI4) reference
FO1.08 F01.04
. Main frequency
Frequency sou?se Yy
source
superposition
Frequency perp of main and
reference

F01.05
Aucxiliary frequency
sourse

Auxiliary frequency
reference

Sekil 5-11 Proses PID kontrol ‘masinin blok

Pl parameters 4

Pl parameter 1
F16.09~ F16.10~ F16.11

Pl parameter 2
F16.12. F16.13, F16.14

*» PID devaition

F16.24 F16.25

Sekil 5-12 PID parametre gegisi
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QOutput frequency

Time

Sekil 5-13 PID baslangig degeri fonksiyonu

5.2.8 Coklu Referans ile Ana Frekansin Ayarlanmasi
Ana frekans referans kaynagi olarak goklu referans segilir. Siirekli frekans ayarina gerek olmadan yalnizca birkag frekans degerinin gerekli oldugu uygulamalar igin
uygundur.

KC100, ti¢ DI terminalinin giris sinyali kombinasyonlari ile ayarlanabilen maksimum 8 frekans referansini destekler. 0 goklu referans parametresi F17.00 ile ayarlanir ve
1 ila 7 coklu referans parametresi F17.01 ila F17.07 ile ayarlanir.

Ana frekans talimati olmasinin yani sira, goklu referans V/F ayirma igin gerilim kaynagi ve proses PID igin ayar kaynag olarak da kullanilabilir.

Uygulama

1. F01.04 8 olarak ayarlandiginda, ana frekans referans kaynagi olarak goklu referans segilir.

2. DI terminal fonksiyonunu ayarlayin, Coklu referansin giris terminalleri olarak DI1, DI2 ve DI3 kullanildiginda, F08.00, F08.01, F08.02, goklu referans giris
terminalleri 1 ~ 3'e karsilik gelen 21 ila 23'e ayarlanir.

DI1, DI2 ve DI3 terminalleri coklu referans giris terminalleri olarak kullanilir. Her biri 3 bitlik ikili degere bir bit katkida bulunur ve bitlerin farkli kombinasyonlari farkli

frekanslari temsil eder. Ug goklu referans terminali, 8 frekans referans degerine karsilik gelen 8 durum i onu sag . Ie] i tabloya bakin.
Tablo 5-15 Ug coklu referans inalinin durum
K3 K2 K1 Referans Parametre
KAPALI KAPALI KAPALI Coklu referans 0 F17.00 tarafindan segilen kanala karsilik gelir
KAPALI KAPALI ACIK Coklu referans 1 F17.01
KAPALI ACIK KAPALI Coklu referans 2 F17.02
KAPALI ACIK ACIK Coklu referans 3 F17.03
ACIK KAPALI KAPALI Coklu referans 4 F17.04
ACK KAPALI ACIK Coklu referans 5 F17.05
ACIK ACIK KAPALI Coklu referans 6 F17.06
ACK ACIK ACIK Coklu referans 7 F17.07

5.2.9Basit PLC aracihigiyla ana frekansin ayarlanmasi

ilk adim, F01.04=9 parametresini ayarlamak ve ana frekans giris komutu olarak basit PLC'yi segmektir.

ikinci adim, F17.19-F17.34 parametrelerini ayarlamak, F01.23-F01.30 parametrelerini ayarlamak ve her hizin galisma siiresini ve hizlanma ve yavaslama siiresini
tanimlamaktir.
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Running direction A
F17.32 set

F17.20 Set the F17.22 Set the
ion and ion and
time ion time

F17.34 set
a9 900

Y

Time t

: :
Fi721 1R

Sekil 5-14 Ana frekansi ayarlayan basit PLC'nin sematik diyagrami

Uglincti adim, F17.17'yi ayarlamak, basit PLC gevrim modunu, zamanlama birimini ve gii¢ kesintisi veya kapatma sonrasinda, giic kesintisi ve kapatma éncesinde PLC

calisma ve galisma 1 hatirlanip b ]

5.2.10 Yardimc Frekans Referansi Kaynaginin Segilmesi

AC siirlicti, F01.05 (0 ila 9) ayari ile segilebilen igletim paneli dijital ayari, Al, panel potansiyometresi, iletisim, darbe girisi, PID, goklu referans ve basit PLC dahil olmak
uzere 8 yardimci frekans kaynagini destekler.

Bagimsiz bir frekans referans kaynag olarak kullanildiginda, yardimci frekans referans kaynagi ana frekans referans kaynagi ile ayni sekilde kullanilir. Sekil 5-6'da blok
diyagrami gosterilmektedir. Frekans referansini ayarlamak igin yardimci frekans referansi ana frekans referansi ile birlikte kullanildiginda, bkz. "5.2.11 Ana ve Yardimci

Frekans R ina Dayali Frekans Ay

Tablo 5-16 Yardimci frekans referansi parametresinin kaynag:

Coklu referans
Basit PLC

Parametre kodu Varsayilan
(adres) Isim Igerik (Deger Araligi )
0: Isletim paneli dijital ayar (F01.10)
1 Al
4: Panel potansiyometresi
F01.05 Yardimci frekans 5: iletisim 0
(0x0105) Kaynak Y 6: PULSE girisi (Dl4) ©0~9)
7: PID
8:
9:

5.2.11 Ana ve Yardimc Frekans Referanslarina Dayali Frekans Ayarn

Ana ve yardimei frekans referansi stiperpozisyonu, ana fr e k a n' s referansi ve yardimci frekans referansini bi frekans igin
kullanilir. F01.08, hedef frekans ile ana ve yardimci frekans referanslari arasindaki iliskiyi tanimlar ve bu iliski asagidaki gibi agiklanir.
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Tablo 5-17 Hedef frekans ile ana ve y frekans i iligki
Hayir. Hedef Frekans ile Ana ve Yardimci Frekans Referanslari Arasindaki

1 Ana frekans referansi Ana frekans referansi dogrudan hedef frekans olarak kullanilir.
Dort anaveyardimc i galisma sonucu vardir: ana frekans referansi + yardimci frekans referansi, ana frekans
referansi - yardimel frekansr e f e r a n s 1 , ana frekans referansi ile yardimci frekans referansi arasinda daha biyiik

Ana ve yardimci operasyon deger ve ana frekans referansi ile yardimci frekans referansi arasinda daha kiigiik deger.

2
DI terminali kullanilarak énceki lg frekans kaynagindan herhangi biri segilir veya degistirilir. DI terminali fonksiyon 28 ila

3 Frekans gecisi 30 (frekans referansi degistirme) ile atanmalidir.

Tablo 5-18 Frekans kaynag: parametresi

Parametre kodu

(adres)

Isim

igerik

Varsayilan
(Deger arahgi )

F01.08
(0x0108)

Frekans kaynagi
siiperpozisyonu

Ones: Frekans kaynagi segimi 0: Ana frekans

kaynagi X

1: Ana ve yardimci operasyon sonucu (onlarcab az 1nda )

2: Ana frekans kaynag X ile yardimci frekans kaynadi Y arasinda
gecis 3: Ana frekans kaynagi X ile ana ve yardimci galisma
sonucu arasinda gegis

4: Yardimcel frekans kaynagi Y ile ana ve yardimci galisma sonucu
arasinda gecis

Onlarca: Ana ve yardimei frekans kaynagdi galismasi
0: Ana+ Yardimci 1: Ana -

Yardimei

2: Maks. (ana, yardimet) 3: Min.

(ana, yardimci)

0

(0x00~ 0x34)

F01.06
(0x0106)

Araliginin temel degeri

yardimei frekans kaynagi Y

0: Maksimum frekansa gére
1: Ana frekans X referansina gére

0

0~1

F01.07
(0x0107)

Yardimei kazanci

frekans kaynag1 Y

Bu parametre yardimci kazanci tanimlar

frekans kaynagi Y.

100.0%

(0.0~ 150.0%)

Ana frekans, ana ve yardimci frekans referans stiperpozisyonu yoluyla ayarlandiginda, asagidakilere dikkat edilmesi gerekir.

1. Yardimei frekans referansi dijital ayara ayarlandiginda, frekans YUKARI- tarafindan diizeltilir ve

A$AGI- tuslari (veya DI terminali YUKARI, ASAGI ile atanmistir) verilen ana frekans temelinde. Bu durumda, isletim paneli dijital ayari (FO1.10) etkisizdir.

2. Yardime! frekans referansi analog girise (Al veya Panel Potansiyometresi) veya PULSE girigine ayarlandiginda, %100 karsilik gelen yiizde F01.06 ve F01.07

tarafindan ayarlanan yardimci frekans kaynagi Y araligini ifade eder.

3. Yardimei frekans kaynaklari ve ana frekans kaynaklari ayni kanala ayarlanamaz, yani F01.04 ve F01.05' ayni degere ayarlamayin; aksi takdirde karisiklik

meydana gelebilir.
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F01.05 Base value of range of auxiliary frequency

- = Gain of auxiliary frequency source
0: Operating panel digital setting :
(FO1.10) . : _ | eores |
1Al e w F01.07
4:Panel potentiometer f
5. Communication 1 ‘/N—;n\
6: PULSE reference (D14) . >
7:PID 1
8 Multi-reference -1 ! : Maiy it Amrcirliary
9: Simple PLC - Main - Auxiliary

: Max. (main, auxiliary
: Min. (main, auxiliary)

W = o

I0: Main frequency source X

[1: Main and auxiliary operation result (based on the tens)

[2: Switchover between main frequency source X and auxiliary frequency source Y
3

4

: Switchover between main frequency source X and main and auxiliary operation result Ten of FO1 08
1 Switchover between auxiliary frequency source Y and main and auxiliary operation resulf]

One of F01.08

N BE—
€-=-=-===-=fk==
Frequency
reference . Main frequency
reference
Terminal function:
[28: pry
[Switchover between main frequency () |:Z;L:t;2:ency e e e m -]

jsource X and auxiliary frequency
[source Y

[29: Switchover between main F08.00~F08.03

ffrequency source X and main and

lauxiliary operation result

30: Switchover between auxiliary
frequency source Y and main and
lauxiliary operation result

Sekil 5-15 Ana ve y frekans v} i frekans olarak segme

5.2.12 Komut Kaynagina Bagh Ana Frekans Kaynagi

F01.09, AC siiriictiniin ti¢ komut kaynag! igin frekans kaynaklarini ayarlamanizi saglar. Calisma komut kaynaklari ve ana frekans kaynaklari istege bagli olarak bir araya
ilebilir ve ize olarak degistirilebilir. Bu ¢ caligma komut kaynagi ve yedi frekans kaynagi arasinda bir demet kombinasyonu tanimlar.
Belirtilen komut kaynagi (FO1.03) bir frekans kaynagina (F01.09'un ilgili biti) baglandiginda, frekans F01.09'da ayarlanan frekans referans kaynag tarafindan belirlenir.
Bu durumda, F01.04 etkisizdir.

Asagidaki sekilde gosterildigi gibi :
F01.03
F01.03 F01.09 For detalls, see Figure 5-15
Main frequency reference
)|0nes: Frequency source bound to 0: No binding

0: Operating panel control |—— . ’l Auxiliary frequency reference
operating panel control (0-A) 1: Operating panel digital Superposition of main and auxiliary|
setting {F01.10)
2: Al
Tens: Frequency source bound to 5: Panel p
1: Terminal 1/O control ! N —0 — Frequency
terminal 1/0 control (0-A) 6: Communication reference
7: PULSE reference (DI4)
8: PID
Hundreds: Frequency source
2: Communication control <— bound to communication control _O 9:Multi-reference
A:Simple PLC

SEKIT 5-10 ROMUT Baglh Ana Frekans Kaynagi
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Tablo 5-19 Komut kaynag: parametresine bagh frekans kaynagi

Parametre kodu 5 N Varsayilan
Isim Igerik (Deger Araligi )

(adres)

Birler: isletim paneli kontroliine bagli frekans kaynagi
Tens: Terminal I/O kontroline bagh frekans kaynagi
Yiizlerce: lletisim kontroliine bagl frekans kaynagi
0: Baglanma yok

1: Isletim paneli dijital ayari (F01.10) 2: Al

5: Panel potansiyometresi 6

lletisim 7: PULSE girigi (D14)

8: PID
F01.09 Komut kaynagina bagli frekans 9: Coklu referans 0x000
(0x0109) kaynagi A: Basit PLC

(0x000~ OXAAA)

5.2.13 Frekans Alt Limitin Altinda Oldugunda Yapilacak Eylemi Ayarlama

Frekans alt siniri, motor i¢in minimum galisma frekansini tanimlar.

AC siiriciniin frekansi frekans alt limitinin (FO1.14) altinda bir degere ayarlanirsa, AC stirictiniin eylemini segmek igin F02.29'u ayarlamaniz gerekir. Eylemler sunlar
igerir: frekans alt limitinde ¢alistirma, F02.20 modunda durdurma ve sifir hizda galistirma.

0: Frekans alt sininnda galigtir

Calisma frekansi frekans alt limitinden diisiik oldugunda, AC siriicii frekans alt limitinde galisir. 1: Durdur

Calisma frekansi frekans alt limitinden diisiik oldugunda, AC siiriicii F02.20 modunda durur. 2: Sifir hizda galistir
Calisma frekansi frekans alt limitinden diisiik oldugunda, AC suriict sifir hizda galigir.

Tablo 5-20 Frekans alt limit ayar parametresi

Parametre kodu o o Varsayilan
Isim igerik (Deger Arahign )
(adres)
Frekans alt sinirin altinda 0: Frekans alt sinirinda galistir 1: F02.20
F02.29 oldugunda yapilacak ilem modunda durdur 2: Sifir hizda galigtir 0
(0x021D)
(0~2)

5.2.14 Frekans Referans Sinirlarini Ayarlama

Maksimum frekans: Maksimum gikis frekansini tanimlar.

Frekans tist siniri: Motorlar igin maksimum galisma frekansini sinirlar.

Frekans (st sinir kaynadi: Frekans (st sinirinin referans kaynagini tanimlar. ilgili parametre: F01.11~ F01.13

5.2.15 Atlama Frekans:

Atlama frekansi, AC sirlictiniin mekanik re i gi herhangi bir 1 kaginmasini saglar.
KC100 iki atlama frekansini destekler. Hepsi 0 olarak ayarlanirsa, frekans atlama islevi devre disi birakilir.
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A
Cikig frekansi HZ
i Frekans bandint atla2 i
Skip frequency2 - - 3
Frekans bandidp334 2 t
I Frekans Bifithih g 1
Skip frequencyl il il el -
I Frekans haoduy biad 1

Sekil 5-17 Frekansi atla

\ 4
-

Yukaridaki sekilde, hizlanma ve yavaslama islemi sirasinda, galisma frekansi atlama frekansi sinirina hizlanir ve invertoriin galisma frekansi atlama frekansini atlar ve
atlama genligi atlama frekansi genliginin 2 katidir.

Tablo 5-21 Atlama frekansi ile ilgili parametre

Parametre kodu Varsayilan (Deger
Isim Igerik Araligi Agiklama
(adres) g1)
Bu parametre
F02.37 Frekans 1iatla 0.00Hz
(0x0225) ilk atlama frekansini e . ; .
Atlama frekansi, AC suriiciiniin mekanik rezonansin olusabilecegi
tanimlar. (0.00Hz~ F00.11) herhangi bir frekanstan kaginmasini saglar. Bu parametre atlama
frekansini tanimlar. Eger 0 olarak ayarlanirsa, atlama
Bu parametre frekans! iptal edilir.
F02.39 Frekansi atla tanimlar 0.00Hz
(0x0227) 2 ikinci atlama (0.00Hz~ F00.11)
frekans.
Hizlanma sirasinda, ¢alisma frekansi atlama frekansina yakin bir
Bu parametre atlama degere yiikseldiginde, AC siriicli galisma frekansi atlama frekansi
F02.38 Frekans bandi 1 atla frokans band 1% tamimiar. 0.00Hz \T(?ira"t':j?rr_‘ atlar. Atlama araligi, atlama frekansi bandinin degerinin
(0x0226) Yavaslama sirasinda, galisma frekansi atlama frekansina yakin bir
(0.00Hz~ 5.00Hz) degere diistigiinde, AC siiriicii alisma frekansi atlama frekansinin
tizerine atlar. Atlama araligi, alama degerinin iki katidir
frekans bandr.
Bu parametre atlamal
F02.40 (0x0228) Frekans bandi 2'yi frekans bandi 24 0.00Hz
ata tanimlar.
(0.00Hz~ 5.00Hz)
Bu p t I da atlama frekansi
fonksiyonunun etkinlestirilip etkinlestiriimeyecegini tanimlar.
0: Hizlanma/yavaglama sirasinda, galisma frekansi atlama frekansi
sininna ulastiginda, AC siriici galisma frekansinda galismaya
devam eder.
Hizlanmalyavaslama 1: Hizlanmalyavaslama sirasinda, calisma frekansi atlama frekansi
sirasinda atlama . R sininna ulagtiginda, AC sirlici atlama frekansi Uzerinden atlar.
F02.36 frekans: stkinlestinme 0: Devre dist 1: Etkin 0 Atlama araligi su degerin iki katidir
(0x0224) s frekans bandini atlayin.
(0~1)
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5.3 Jogging

Joglama, AC siriiciiniin ekipman testini kolaylastirmak igin gegici olarak disiik hizda galismasi gereken uygulamalar igin gegerlidir. Joglama sirasinda baglatma
modu dogrudan baslatma (F02.00=0) ve durdurma modu durmak igin yavaslama (F02.20=0) olarak sabitlenir.
Asagidaki sekil, calisma sirasinda ¢ikis frekansi ile hizlanmalyavaslama siiresi arasindaki iligkiyi gostermektedir.

Output frequency (Hz)
Acceleration/deceleration time base frequency Fo1.21
Parametre kodu Varsayilan
(adres) Hm Igerik (Deger Araligi )
F01.03 0: Ix;lim aneli kontrolli 1: Terminal e
(0x0103) ! komut kaynagr I/O$ko.ntr0‘ljij Time (t) °_
| acceleration time m*ﬂ 2 lietsim kontrols 1 Actyal deceleratigp.tisne
o 5 A
t acceleration time %—il ﬂwg Set deceleration time
F01.21 Hizlanmalyavaglamanin temel degeri | 0: Maksimum frekansa gére 1: Ayar frekansina gére 0
(0x0115) o~1
JOg command 4 0: M tusu devre disi Y
R 1: Caligma paneli arasinda gegis ————————————
sekil 5-18 390, ALK AVRIATLIARIS 522 Joglama
DFLSFDDg M tusu islevi kon(r.o\ veya iletisim kontrolii) 0(0~ 4)
(0x0F00) 2 lleri ve geri galisma arasinda gegis
3: lleri dogru kosu 4: Geri
dogru kosu
Bu parametre, joglama modunda AC siiriiciinin
F02.30
caligma frekansini tanimlar. 5.00Hz
(0x021E) Jog frekansi
(0.00Hz~ F01.11)
F02.31 L Bu parametre, joglama modunda AC stiriictiniin hizlanma 10.0s
(0x021F) Jog hizlanma sresi siiresini tanimlar.
(0.1~ 6000.0s)
F02.32 o Bu parametre, joglama modunda AC siiriiciiniin 10.0s
Jog yavaslama siresi yavaslama siiresini tanimlar.
(0x0220) (0.1s~ 6000.0s)
F02.28 Ters frekans inhibisyonu 0: Devre digi 1: Etkin 0
(0x021C) 0~D
0: KAPALI Jog tercih edilir 1:
F02.35 Jog tercih edilir Jog tercih edilir 0
(0x0223) o~1
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Uygulama :
Asagida, isletim panelini kullanarak jogging uygulamasini 6rnek alarak jogging ile ilgili parametrelerin nasil ayarlanacag anlatiimaktadir.

Tablo 5-23 Joglama ile i

i parametrelerin ayarlanmasi

Adim ileri Jogging Ters Jogging
Tersjo g lama iglevini M tusuna atamak igin F15.00 degerini 4 olarak
ileri joglama iglevini M tusuna atamak igin F15.00 égesini 3 olarak ayarlayin. .
1 ayarlayin. F02.28 (ters frekans engelleme) degerini 0'a ayarlayarak
ters kosu.
Isletim panelini su sekilde segmek icin F01.03'G 0 olarak ayarlayin Isletim panelini asagidaki gibi segmek igin F01.03'U 0 olarak ayarlayin
2
komut kaynag. komut kaynagi.
F02.30 (jog frekansi), F02.31 (jog hizlanma siiresi) ve F02.32 (jog
3 yavaslama F02.30 (jog frekanst), F02.31 (jog hizlanma zamani) ve F02.32'yi (jog yavaslama
dog kil I .
zaman) diizgiin bir sekilde. zaman) dogru sekilde ayarlayin
AC striicii durma durumundayken M tusuna basin. AC siirlict ileri
yénde jog yapmaya baslar. M tusunu birakin. AC AC stUriicii durma durumundayken M tusuna basin. AC sdriicii ileri yonde jog
4 siirici dumakigin yavaslar. yapmaya baslar. M tusunu birakin. AC siiriicti durmak igin yavaslar.

5.4 Start-stop Talimati

5.41

Baslangi¢ Modlan

AC siiriicii Uig baglatma modunu destekler: dogrudan baslatma, uyarma 6ncesi baslatma ve hiz izleme baslatma. AC siriiciniin baglatma modunu segmek igin
F02.00 ayarini yapabilirsiniz.

54.1.1 Dogrudan Basglangig

F02.00 0'a ayarlandiginda, gogu yiik uygulamasi igin gegerli olan dogrudan baslatma modu benimsenir.

Output frequency

Start command

R [ ——

«—>
Acceleration time

Sekil 5-19 Dog

Baslatma sikligi ile baslatma.

Start i
(Startup hold time}
Sekil 5-20 frekans: ile diyag
DC frenleme ile baslatma, motorun baslatma dor o}
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DC frenleme siiresi 0 olarak ayarlanirsa, AC stiriici baslangig frekansinda galismaya baslar. DC frenleme stiresi 0 degilse, AC si nce DC frenleme gergeklestirir
ve ardindan baslatma frekansinda galismaya baslar. Bu mod, motorun baslangigta dénmesinin muhtemel oldugu ¢ogu kiiglik ataletli yiik uygulamasi igin gegerlidir.

Qutput frequency T " -

Start command i ; ;
H >
H 1 Acceleration time

DC braking command
b ]
'Fo204"
(DC braking start time)
Sekil 5-21 DC ile iyagi

Asagidaki sekil baglatma sirasindaki frekans egrisini gostermektedir:

Frequency(f)
A F02.00-0: Direct start Frequency(f)
A\F02.00=0: Direct start

ey MafoUr;;Jancy
Max. frequency
Default:

K

AN
F01.23

F01.20
Acceleration/ deceleration

Acceleration time
Startup frequency
hold fime [ FO1.23
F02.02 Acceleration time

DC braking
time.
Fo2.04 Startup frequency
1 Fo2.01
- Time(t)
>
T - Time(t)
Command Command

Sekil 5-22 Dogrudan baslatma modu
5.4.1.2 uyarma Oncesi Baslatma

F02.00 1'e ayarlandiginda, AC siirlicii yalnizca SVC kontrol modu igin gegerli olan uyarma éncesi baglatma moduna girer. Motorun baslatiimadan énce énceden
uyariimasi, motorun hizli tepki 6zelliklerini iyilestirebilir, baglatma akimini azaltabilir, nispeten kisa bir hizlanma siiresi gerektiren uygulama gereksinimlerini karsilayabilir ve
baslatma sirasi DC frenleme yeniden baslatmasi ile tutarhidir.

5.4.1.3 Hizizleme baglangici
F02.00=2parametresini ayarlayin, AC siriici hiz izleme baslangici, donen motoru yeniden baslatmak igin uygundur, asiri akim olusumunu 6nleyebilir.
5.4.2 Durdurma Modian

AC siiriicii iki durdurma modunu destekler: durmak igin yavasla ve durmak igin yanas. Gerektiginde bir durdurma modu segmek igin F02.20'yi ayarlayabilirsiniz.

5.4.2.1 purmak igin Yavaslayin

Frekans donistiriiclyl yavaslatmak ve durdurmak igin F02.20=0 parametresini ayarlayin. Bu noktada, kapatma komutu etkili olduktan sonra, frekans dénistiriici
cikis siiresine gore . Frekans 0'a diistiikten sonra, frekans doi riici gikis vermeyi durduracaktir.
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F02.23 ila F02.26 parametrelerini ayarlayarak, kapatma stiresinin sonunda DC frenleme fonksiyonunun kullanilip kullaniimayacagini segin.

Tablo 5-24 Kapatma Ayar Parametreleri Tablosu

Output frequency

Start command

Acceleration time Deceleration time

Sekil 5-23 Yavaslama park sirasi semasi

Parametre kodu lsim Igerik Fabrika degeri (Ayar
(Adres) araligi)
Baslangig frekansi AC siiriicii, galisma sirasinda DC frenlemeye baslar

F02.23 0.00Hz

(0x0217) Durusta DC durmak igin frekans bu p: in degerine diiger
frenleme (0.00Hz~ FO1.11)

F02.24 Durakta DC kesme Calisma frekansi dururken DC frenleme baslangic frekansina d igiinde, AC 00s

(0x0218) gecikmesi siirticti gikisi durdurur ve bu bekleme stiresinden sonra DC frenlemeyi baslatir.
(0.0s~ 100.0s)

F02.25 Durusta DC kesme Bu parametre durdurma DC frenleme akimini tanimlar, daha biiyiik bir DC %

(0x0219) akimi frenleme akimi daha giiglii frenleme kuvvetini gosterir
(%0~ %150)

F02.26 DC frenleme Bu parametre, kapatma DC fren tutma stiresini tanimlar 0.0s

(0x021A) suresini durdurun (0.0s~ 100.0s)

Calisma frekansi F02.23 (DC frenleme baslangig frekansini durdur) ayar degerine d i F02.24 (DC frenleme bekleme suresini durdur) ayar
degerine gore bir sire icin ¢ikisi durdurur ve ardindan bekleme siiresine ulasildiktan sonra DC frenleme islemini baslatir. Bu fonksiyon DC frenleme daha yiiksek hizlarda

basladiginda olusabilecek agiri akim arizalarini 6nlemek igin kullanilabilir.

F0223
(Starting frequency of DC
braking at siop)

Output frequency

Start command

i <« |
Deceleration tirl:e
'

«—>

Acceleration time

DC braking command — T
—i—
F02 24(Wailing time of DC braking atstop) 1 F0226
{DC braking time at stop)

Sekil 5-24 Durusta DC frenl: i diyag
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‘Qutput frequency(Hz) A

F02.23
Starting frequency of DC braking at stof

ﬁsft)

Effective value of output voltage 7

F0224
Slop DC braking wailing time

F02.25 -
Stopping DC braking amount
Titme(t)
F02.26
DC braking time at stop
Command

$Sekil 5-25 Durusta DC frenleme islemi

5.4.2.2 sahilden Duraga

Output frequency

Start command
<>

Acceleration time The AC drive immediately stops output

Sekil 5-26 Durmak igin kayma zamanlama diyagrami

5.4.3 Hizlanmave Yavaslama Zaman Ayari

Hizlanma siiresi, AC striictinin ¢ikis 1 0'dan hizlar temel frekansina (F01.21) yiikselmesi igin gereken sireyi gosterir. Yavaslama siresi, AC
ningikisfr e k an s 1 ni1n hizlanmalyavaslama temel frekansindan (F01.21) 0 Hz'e diismesi igin gereken siireyi gosterir.

Output frequency({Hz)

Acceleration and deceleratiol
reference frequency

Setting frequency

T@e(t)
H | [} T Lol " -
Actual acceleration time € —> Actual deceleration time
'

' ekil pr27 lela;lma/Vava lama si.'lrelsi - P
Setting acceleration time :1% s :{%;Semng deceleration time
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AC st bir DI terminali kullanilarak segilebilen (fonksiyon 32/33 ile atanmis) toplam dért grup hizlanma/yavaslama siiresi saglar. Hizlanmalyavaslama siresi
asagidaki parametreler tarafindan tanimlanir:

4

Tablo 5-25 F vey siiresi ayar i tablosu
Parametre kodu S Igerik Fabrika degeri (Ayar
(Adres) araligi)
F01.23 (0x0117) Hizlanma siiresi 1 0,00Hz'den F01.21'e kadar ¢ikis frekansinin hizlanma siiresi 1
F01.24 (0x0118) — F01.21'den 0.00HZ'e kadar gikig frekansinin yavaglama stiresi 1
Yavaglama stiresi 1
F01.25 (0x0119) Hizlanma siiresi 2 0,00Hz'den F01.21'e kadar gikis frekansinin hizlanma siiresi 2
F01.26 Yavaslama Sirresi 2 F01.21'den 0.00HZ'e kadar ¢ikis frekansinin yavaslama stiresi 2
(0x011A) 10.0s (0.0~
6000.0s)
F01.27 Hizlanma siiresi 3 0,00Hz'den F01.21'e kadar ¢ikis frekansinin hizlanma siiresi 3
(0x011B)
F01.28 (0x011C) Yavaslama Sirresi 3 F01.21'den 0.00Hz'e gikis frekansinin yavaslama stiresi 3
F01.29 (0x011D) Hizlanma siiresi 4 0,00Hz'den F01.21'e kadar gikis frekansinin hizlanma siiresi 4
F01.30 L FO01.21'den 0.00HZ'e kadar gikis frekansinin yavaslama siiresi 4
(0XO11E) Yavaslama Siresi 4

AC siriici ayrica anahtarlama frekansina bagl olarak hizlanma ve yavaslama zamanini otomatik olarak degistirebilir. Su anda, DI terminal fonksiyonu 32
(hizlar zamani terminali 1) ve 33 (hizlanmalyavaglama zamani anahtarlama terminali 2) fonksiyonlarina ayarlanamaz.

Hizlanma islemi sirasinda, galisma frekansi F01.35'ten kiigiikse, hizlanma siiresi 2'yi secin; ¢ a | 1 $ m a frekansi F01.35'ten biiyiikse, hizianma siresi 1 segin.
Yavaslama islemi sirasinda, calisma frekansi F01.36'dan biiyiikse, yavaslama siiresi 1'i segin. Calisma frekansi F01.36'dan kiiglikse, yavaslama siiresi 2'yi segin.

Tablo 5-26 Hizlanma ve yavaslama siiresi anahtarlama parametreleri tablosu

Parametre kodu B N Fabrika degeri (Ayar
(Adres) Isim Igerik
Hizlanma zamani 1 ve 1 . "
i Bu hizlanma zamani 1 ile hizlanma zaman 2 arasindaki
F01.35 frekansi anahtarlama frekansini tanimlar 0.00Hz
(0x0123)
hizlanma stiresi 2 (0.00Hz~ F01.11)
Yavaglama sturesi 1 ve 1 B iiresi 1 il iiresi 2
arasindaki anahtarlama u 3 suresi 1 ile suresi
(OF%11§§) frekansi ana;tarlama frekansini tanimlar 0.00Hz
X
yavaslama siiresi 2 (0.00Hz~ FO1.11)
Hizlanma ve zamani ar ) sematik di g i sekilde

Output frequency (HZJ)
h

Setting frequency
F01.35

F01.36

' ' ' v
Acceleration time 1 Deceleration time 1

Acceleration time 2 Deceleration time 2
Sekil 5-28 F ve zamani sematik diyag
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5.5 Kontrol Terminalleri

551 o

KC100 standart olarak dort adet gok islevli dijital giris terminali ile birlikte gelir (D14 yiiksek hizli darbe giris terminali olarak kullanilabilir).
DI terminali giris fonksiyonlarini F08.00 ila F08.03 p: ] i

iniz. Ayrintilar igin bkz.
7.23 Terminal Girig Islevierinin Segilmesi.
Ayni zamanda, DI terminalinin etkin 6zelliklerini, filtreleme stiresini ve gecikme stiresini de ayarlayabilirsiniz.

Yiiksek hizli PULSE giris terminalinin nasil ayarlanacagi hakkinda ayrintilar igin bkz. 5.2.6 Pulse P u | s e Kullanarak Ana Frekansin Ayarlanmasi.
igili parametreler: FO8 grubu.

5.5.2 YAPAYZEKA

KC100 standart olarak bir Al terminali ile birlikte gelir

Tablo 5-27 Analog (Al) terminallerinin agiklamasi
Terminal isim Tip Girig arahig Empedans
Gerilim modu' "% Ov~10vDC 200
A-GND Kontrol panosu Al terminali 1
Mevcut mod * 10 OmA~ 20mA 5000Q

[1] SW1 dip anahtarindaki Al-U ve Al-l, Al girisinin gerilim tipi mi yoksa akim tipi mi oldugunu segebilir. Al-U ve Al-l sadece birini segebilir. DIP anahtari AGIK olarak
ayarlanmigsa gegerlidir. DIP anahtari KAPALI olarak ayarlanirsa, gegersizdir.
Buna ek olarak, KC100 kontrol karti standart olarak bir panel potansiyometresi ile birlikte gelir.

Al egrisinin nasil ayarlanacagi hakkinda ayrintilar igin bkz. 5.2.4 Ana Frekansin Analog (Al veya Panel Potansiyometresi) ile Ayarlanmasi.
ligili parametreler: FO9 grubu.

5.5.3 po

KC100 standart olarak 1 adet gok fonksiyonlu dijital ¢ikis terminali (DO) ve 1 adet gok fonksiyonlu réle ¢ikis terminali (TA/TB/TC) ile birlikte gelir. Bunlar arasinda DO,
24V DC distik voltajli sinyal devresini siirebilen transistor tipi bir gikis; TA/TB/TC ise 250V AC kontrol devresini siirebilen bir réle gikisidir.

Tablo 5-28 Dijital Gikis Terminallerinin Listesi (DO)

Liman adi Karsilik gelen parametreler Cikis karakteristik agiklamasi
Transistorier;
F10.05=0, F10.01 oldugunda Siirlis kapasitesi: 24VDC, 50mA
DO-coM Transistorler;

F10-05=1, F11.02 oldugunda 0,1kHz ila 50kHz arasinda degisen yiiksek frekansli darbeler gikarabilir; Stiriis kapasitesi:

24VDC, 50mA

TATBTC F10.02 Role;
Siriis kapasitesi: 250VAC, 3A

F10.01 ve F10.02 parametrelerinin degerleri ayarlanarak, frekans dénistiriictinin gesitli calisma durumlarini ve alarmlarini gostermek igin cesitli dijital cikis islevleri
tanimlanabilir. Belirli islevler igin, liitfen "7.22 Terminal Cikis Islevi Segimi* béliimiine bakin.
igili parametreler: F10 grubu.

554 no

KC100 standart olarak bir analog cikis terminali AO ile birlikte gelir. SW1'deki AO-U ve AO-I anahtarlari araciligiyla AO cikisinin gerilim tipi mi yoksa akim tipi mi
oldugunu segin. Al-U ve Al-l sadece birini digerinden segebilir. Gevirmeli anahtarin ACIK olarak ayarlanmasi gegerlidir, KAPALI ise gegersizdir.
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AO, analog modda dahili galisma parametrelerini belirtmek igin kullanilabilir ve belirtilen parametre nitelikleri F11.00 parametresi araciligiyla segilebilir.

AO cikis egrisi, asagidaki sekilde gosterildigi gibi analog cikisin sifir kaymasini ve cikis genligi sapmasini diizeltebilir. Sifir ofseti "b" ile gosterilirse, kazang k ile
gosterilirse, gergek gikis Y ile gosterilirse ve standart gikis X ile gosterilirse, o zaman gergek gikis Y=kX+b.

AO1 port output
{corrected Y)
A

k=F11.10

b=F11.11

»
Parameters to be output
(X before correction)

Sekil 5-29 AO Sinyal Diizeltme Karakteristik Egrisi

Bunlar arasinda, AO'nun sifir sapma katsayisi 10V'a (veya 20mA) karsilik gelen %100'd(r ve sifir sapma=sifir sapma katsayisi x 10V (veya 20mA). Standart ¢ikis, sifir
sapma ve kazang diizeltmesi olmadan 0V~10V'a (veya OmA~20mA) karsilik gelen analog cikis tarafindan temsil edilen miktari ifade eder.
ligili parametreler: F11 grubu.

5.6 Motor Konfigiirasyonu

5.6.1 Motor Kontrol Modu Secimi

Motor kontrol modu F01.02 parametresi araciligiyla ayarlanir. 0 olarak ayarlandiginda, V/F kontrolii (hiz agik gevrim kontrolii) segilir; 1 olarak ayarlandiginda, Hiz
Sensorsiiz Vektor Kontrolii (SVC) segilir;

Hiz Sensoérsiiz Vektor Kontroli (SVC): Bir AC sirliciiniin yalnizca bir motoru siirebildigi yiiksek performansli kontrol durumlari i¢in uygun olan agik déngi vektor
kontroliinii ifade eder. Takim tezgahlar, santrifiijler, tel gekme i i, enjeksiyon i i vb. gibi yiikler;

VIF kontrolii (hiz agik gevrim kontrolii): yiik gereksinimlerinin yiiksek olmadigi veya bir AC siriiciiniin fan ve pompa yiikleri gibi birden fazla motoru stirdtigti durumlar
igin uygundur. Bir frekans donistiriiciiniin birden fazla motoru siirdiigli durumlarda kullanilabilir.

5.6.2 Motor Parametresi Kendi kendine ¢ grenme

Kontrol edilen motorun dahili elektrik parametrelerini AC siiriiciiden elde etme islemine kendi kendine 63renme denir. Kendi kendine 6grenme yontemleri sunlari
ierir: asenkron motorlarin statik kendi kendine 6grenmesi (kismi parametreler),
Asenkron motorlarin dénen kendi kendine 6grenmesi (tiim p: ), motor p: inin manuel girisi ve diger yontemler. Asenkron motorlarin statik kendi kendine
o6drenme ve donen kendi kendine 6grenme yéntemleri F03.09 parametresi araciligiyla ayarlanir.

Cesitli hata ayiklama yontemlerinin uyarlanabilirlik ve ayarlama etkileri asagidaki tabloda gésterilmektedir.

Tablo 5-29 Hata Ayiklama Yéntemleri

Ayarlama modu Uygulanabilir durum Ayarlama etkisi

Yiiksiiz asenkron motor déniisti kendi kendine

6grenme (tiim parametreler) Motorun uygulama sisteminden kolayca ayrildigi yerlerde .
eniyi
F03.09=2
|Asenkron motorun statik kendi kendine 6grenmesi F03.09 = Motorun yiikten ayrilmasinin zor oldugu ve dinamik ayarlama islemine izin
vermedigi durumlarda. normal

1
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Motorun uygulama sisteminden ayriimasi zor oldugunda, AC siiriic{]
tarafindan basarili bir sekilde ayarlanmis olan ayni tip motorur]|
parametreleri kopyalanir ve F03.10 ~ F03.14'ln ilgili parametrelerine girilir]

Manuel girig parametresi tercihen

Uygulama :
Motor parametrelerinin otomatik ayarlanmasi icin adimlar asagidaki gibidir:
1. Elektrik kesintisi durumunda motorun yiikten tamamen ayrilmasi miimkiinse, motorun yiiksiiz olarak serbestge dénmesini saglamak igin motoru yiikten mekanik
olarak ayrn;
2. Glicii agtiktan sonra, 6nce frekans donistii
3. Motorun etiket parametrelerini (F03.02~F03.06 gibi) dogru bir sekilde girin, liitfen asagidaki parametreleri gergek motor parametrelerine gére girin (mevecut motor

U komut komutunu (F01.03) galisma paneli komut kanali olarak segin;

segimine gore).

Tablo 5-30 Kendi Kendine Ogrenme igin Gerekli Motor Parametreleri Tablosu

Parametre kodu Isim
(adres)
F03.02 . o
(0x0302) Nominal motor glicii
F03.03 Nominal motor gerilimi
(0x0303)
F03.04 .
(0x0304) Nominal motor akimi
F03.05 Nominal motor frekansi
(0x0305)
F03.06 Nominal motor hizi
(0x0306)

4. F03.09 (ayar secimi) 2'yi segin ve onaylamak icin ENTER tusuna basin. Bu sirada, klavye asadidaki sekilde gésterildigi gibi E5T - 00' gériintiler:

L EST 00

Sekil 5-30 Kendi kendine 6grenme modu galisma paneli

5. Klavyedeki RUN tusuna basin, frekans déntstiiricii F03.10 ile F03.14 arasindaki motor parametrelerini 6grenecektir. RUN gdsterge 15131 yanik kalacak. ve

ALM 15131 yanip séneceklir. . Ayarlama iglemi yaklasik 2 dakika siirecektir. Yukaridaki ekran bilgisi kayboldugunda, ayarlama isleminin tamamlandigini gésteren normal
parametre ekrani durumuna donecektir.
Bu tam ayarlamadan sonra, frekans donistiriicii motorun asagidaki parametrelerini otomatik olarak hesaplayacaktir.

Tablo 5-31 Kendi Kendine Ogrenme ile F Motor leri Tablosu
Parametre kodu Isim
(adres)
F03.10 Asenkron motor stator direnci
(0x030A)
F03.11 Asenkron motor rotor direnci
(0x030B)
F03.12 Asenkron motor kagak endiiktansi
(0x030C)
F03.13 Asenkron motor karsilikli endiiktansi
(0x030D)
F03.14 Asenkron motor yiikstiz akimi
(0x030E)

5.7 Kontrol Performansi

571 Hz Dongiisii ve Tork Li
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5.71.1 Hz Dongui

Hiz déngiisiiniin PI parametreleri iki gruba ayrilir: diisiik hiz ve yiiksek hiz. Calisma frekansi F06.04'ten (anahtarlama frekansi 1) distik oldugunda, hiz déngiisiiniin
Pl ayar parametreleri F06.00 (disiik hiz donglsiiniin oransal kazanci) ve F06.01'dir (dlsiik hiz déngustiniin entegrasyon stresi). Calisma frekansi F06.05'ten (anahtarlama
frekansi 2) biiyiik oldugunda, hiz dongiisii Pl ayar parametreleri F06.02 (yliksek hizli hiz dénglisii oransal kazang) ve F06.03'tir (yiiksek hizli hiz dongiisii entegrasyon
siresi). frekansi 1 ve frekansi 2 arasindaki hiz déngu in Pl parametreleri, asagida gosterildigi gibi iki Plparametre si setiarasinda
dogrusal olarak degistirilir

asagidaki sekil.

Pl parameters
A

F06.00
F06.01

F06.02
F06.03

'
' '
] '
' '

. Frequency
Hiz regiilatériintin oransal kazancini ve integral siresini ayarigygiak,vektor kpilijade hiz degisi ile: tinamiyanit 1 ilirsiniz. Oransal kazancin

artinlmasi veya integral siiresinin azaltimasi hiz déngisiinin dinamik yanitini hizlandirabilir. Ancak, asiri bilyiik oransal kazang veya asir kisa integral siresi sistem
salinimina neden olabilir. Sekil 5-31 Hiz dongiisii PI parametreleri

Bu durumda, otomatik ayarlama ile elde edilen p: inil lo] ine gore ince ayarlar yapin. Sistemin salinim
yapmamasini saglamak igin énce oransal kazanci artirin ve ardindan sistemin hizli yanit vermesini ve kiiglik agsim yapmasini saglamak igin integral stresini azaltin.

Tablo 5-32 Hiz Dongiisii Pl ilgili Parametreler Tablosu

Parametre kodu Fabrika degeri
Isim Igerik
(adres) (Ayar araligi)
F06.00 Disiik hiz déngiisii Bu parametre distik hiz déngusii oransal kazancini tanimlar 60
(0x0600) oransal kazang (1~ 500)
F06.01 Distik hizli déngii Bu parametre disiik hizli déngii entegrasyon siiresini tanimlar 0.20s
(0x0601) entegrasyon siiresi (0.01s~ 5.00s)
F06.02 Yiiksek hizl dongi Bu parametre yiiksek hizli dongii oransal kazancini tanimlar 30
(0x0602) oransal kazang (1~ 500)
F06.03 Yiiksek hizl dongi Bu parametre yiiksek hizli dongii entegrasyon siiresini tanimlar 0.50s
(0x0603) entegrasyon siresi (0.01s~ 5.00s)
F06.04 Bu  parametresi gegisini tanimlar 5.00Hz
Gegis frekansi 1
(0x0604) hiz déngisiiniin 1. frekansi (0.00Hz~ F06.05)
RS . 10.00Hz
F06.05 Gegs frekansi 2 Bu parametre hiz déngiisiiniin gegis frekansini 2 tanimlar
(0x0605) (F06.04~ F01.11)
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Agiklama:
PI parametrelerinin yanlis ayarlanmasi asiri hiz agimina yol agabilir. Asim geri distiigiinde asiri gerilim arizalari bile meydana gelir.

5.7.1.2 Hiz Kontrol Torku Ust Sinin

Vektor kontrolli (SVC) altinda bir kontrol yontemi vardir: hiz kontrolii.

Hiz kontrol modunda, tork Ust limit kaynagdi icin 5 ayar vardir. Elektrik durumunda, tork st limit kaynadi F06.11 tarafindan segilir ve gui¢ Gretim durumunda, tork Gst limit
kaynagi F06.13 tarafindan segilir. F06.11 1-6 olarak ayarlanirsa, tork st limiti elektrik durumu ve glic Gretim durumu arasinda ayrim yapar. Elektrik durumu tork tst sinirinin
tam araligi F06.12 tarafindan ayarlanir (elektrik durumundaki tork st siniri, frekans dontistiriiciiniin nominal akimina dayanir) ve giig tretim durumu tork st sinirinin tam
aralidi, asagidaki sekilde gosterildigi gibi FO6.14 tarafindan ayarlanir.

Output torque
A
Positive torque
F06.12
F06.14
Motoring
Generating
< >
< >
Reverse Generating Forward
Motoring
F06.14
F06.12
Negative torque
\4

Sekil 5-32 Hiz kontrol torku iist simnnin sematik diyagrami
Ayrica F06.11 ayar kanalini kilitlemek igin F06.10=1 tork limiti ayarlayabilirsiniz.

Tablo 5-33 Hiz kontrol torku ile ilgili parametreler tablosu

Parametre kodu o o Fabrika degeri (Ayar
Isim igerik araligi)
(adres)
0: Kilit yok
F06.10 Hiz Kontrol altinda Tork Kilidi 0
(0x0B0A) Segimi 1: Motor tretim torku F06.11 ayar kanalina kilitlenir
(0~1D
0: Dijital ayar (F06.12) 1: Al
Hiz kontrol modunda tork dst sinir 4: Galigma paneli potansiyometresi 5: Iletisim
F06.11 kaynag (motoring) 6: Darbe referansi (Dl4) 0
(0x060B)
(0~6)
F06.12 Hiz kontrol modunda tork Gst Bu parametre Hiz kontrol modunda (elektrikli) tork limitini tanimlar 180.0%
(0x080C) sinir (motoring)
(%0,0~ %300,0)
0: Dijital ayar (F06.14) 1: Al
Hiz kontrol modunda tork dist limit 4: Galisma paneli potansiyometresi 5: iletisim
F06.13 kaynag (iretme) 6: Darbe referansi (Di4) 0
(0x060D)
0~6)
F06.14 Hiz kontrol modunda tork st Bu parametre hiz kontrol modunda tork limitini tanimlar (nesil) 180.0%
(0x060E) sinin (liretme)
(%0,0~ %300,0)
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5.7.1.3 vektsr Kontrol Kayma Kazanci

SVC kontrol modunda, motorun kararlilik dogrulugu FO06.06 vektér kontrolii kayma telafisi kazanci ayarlanarak iyilestirilir. Ornegin, motor calisma frekansi frekans
donistiriiciinin gikis frekansindan diisiik oldugunda, vektor kontrolii kayma telafisi kazanc artirilabilir.

5.7.2 Akm Donglisii

Vektor kontrol akim dongusiniin Pl ayar parametreleri iki gruba ayrilir: uyarma ve tork. Bu parametre asenkron makine tamamen ayarlandiktan sonra otomatik olarak
elde edilir ve genellikle degistiriimesi gerekmez.

Akim déngistiniin Pl kazanci gok yiiksek ayarlanirsa, tiim kontrol dongiisiiniin salinmasina neden olabilir. Akim salinimi veya tork dalgalanmasi biiyiik oldugunda, Pl
oransal kazanci veya integral kazanci burada manuel olarak azaltilabilir.

Tablo 5-34 Akim Déngiisii ile llgili Parametreler Tablosu

Parametre kodu lsim icerik a:;All:grli)ka degeri (Ayar
(adres)

F07.00 Akim dongtisti uyarma mili oransal Bu parametre akim déngiisii uyarma mili oransal kazancini tanimlar 2000
(0x0700) kazanci (0~ 60000)
F07.01 Akim donguist uyarimi Bu parametre gegerli dongliyli tanimlar 1000

(0x0701) saft integral kazanci uyarma mili integral kazanci (0~ 60000)

F07.02 Akim déngisii tork mili oransal Bu parametre akim déngiisii tork mili oransal kazancini tanimlar 2000
(0x0702) kazanci (0~ 60000)

F07.03 Akim déngisi tork mili integral Bu parametre akim déngiisii tork mili integral kazancini tanimlar 1000
(0x0703) kazanci (0~ 60000)

5.7.3 Asin Akim Kontrolii

Hizlanma, sabit hiz ve yavaslama sirasinda, akim asiri akim durma eylem akimini asarsa, asiri akim kontrol fonksiyonu asiri akimi bastiracaktir. Akim asiri akim
durma eylema k 1 m 1 n 1 astiginda, akim asiri akim durma noktasinin altina donene kadar ¢ikis frekansini azaltin. Frekans hedef frekansa hizlanmaya baslar ve hizlanma
siiresi otomatik olarak uzar. Gergek hizlanma siiresi gereksinimleri karsilayamazsa, asiri akim durma eylem akimi uygun sekilde artirilabilir.

Current
A Over-current stall
action current
150% |--
'
'
'
'
|
' »
" 0 T ] >t
' 1 ' ' [l ] '
Qutput frequency ' ' ! o
A : Lo
' 1 ! l Ll 1]
' 1 ! ' Ll "
] 1 H 1, 1]
] 1 ) I 1 1
] 1 ' i ]
1 . 1 ]
¥ ! ' ] ] Ll
] ' 1 ] 1]
] 1 ' ] ] 1]
' 1 ! ] ] 1]
' 1 1 ] ] 1] )
' i [ '
' i [ '
— m— > t
Accelerating overcurrent stall suppressmnl I D d stall in progress

I Constant speed overcurrent stall suppressmn|

Sekil 5-33 Asiri akim durma eyleminin sematik diyagrami
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Ayni zamanda, KC100 varsayilan olarak dalga dalga akim sinirlama (F13.04) islevine geger. Diizensiz yikin ylkte anlik bir artisa neden oldugu uygulamalarda veya
frekans donistiirticti ile motoru baglayan kontaktoriin baglantisi anlik olarak kesilip sonra yeniden baglandiginda, akim ani yiikselmeleri dalga dalga akim sinirlama yoluyla
etkilib i r  sekilde bastirilabilir.

Tablo 5-35 Asiri akim durmasi ile ilgili parametreler tablosu

Parametre kodu o . Fabrika degeri (Ayar
Isim Igerik araligi)
(adres)
F13.00 Asiri akim durma bastirma 0: Devre dist 1
(0x0D00) : Etkin ©0~1
Asir akim durmasi Bu parametre asagidakilerin ylizdesini tanimlar
(PN ' 150,0 (%50~
(0x0D01) bastirma eylem akimi asiri akim durma bastirma eylemi akim esigi %200)
b
F13.02 Asiri akim durma bastirma Bu parametre asir akim durma bastirma tepkisinin kazancini 50 (0~
(0x0D02) kazanci tanimlar 100)
Asiri akim durma bastirma eylemini
garpanhizint e | a fi katsayisi
F13.03 glincel Yiiksek hizli asir akim durma bastirma eylem akimi esigini azaltin 50 (50~
(0x0D03) 200)
Pulse-by-pulse akim limiti korumasi 0: Devre digt
F13.04 Mevcut koruma Ayarlari . 100~ 1
1: Etkin 0~
(0x0D04)

5.7.4 Asin Voltaj Kontrolii

Bara gerilimi, agiri gerilim durma eylem geriliminin ayarlanan degerine ulastiginda, gergek motor hizi, frekans donustiirGiciniin gikis frekansina karsilik gelen motor
hizindan d a h a yiiksektir ve motor gii¢ Gretim durumundadir. Sistem giivenligini korumak ve agma korumasini énlemek icin, frekans dondstiriicii asiri gerilim durma
koruma iglevini etkinlestirir ve gikis artinr. Gergek siiresi otomatik olarak uzar. Gergek slresi sistem ini ini asin
uyarma kazanci uygun sekilde artirilabilir.

| A ion ltage stall supprassi | |Conslan| speed over-voliage stall i D lion over-voltage stall ion
bus vo\tags‘\ bus vultage“ bus vollagej\
QOver-voltage stall voltage Over-voltage stall voltage Over-voltage stall voltage
Lo — L
' ' o
Lot Tmeq JTime (1) Lor ot G Tme
v I ' » » v T »
' ' ' ' o
' ' ' ' o
' ' ' ' TR
Output ! ! ' ' Cutput Output ' ! B i
frequency A | ' H frequency fraquency A H H—
P ~d
i 1 . /\ |
' ' A
' il — ' ' ' '
‘ .
Time () Time (1) H P _Time (1)
>

[ » —— — >
Over-voltage stall suppression in progress Qver stall suppression in ress

Sekil 5-34 Asin gerilim durma eyleminin sematik diyagrami
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Tablo 5-36 asin gerilim ile ilgili tablosu
Parametre kodu Fabrika degeri (Ayar
isim igerik araligr)
(adres)
Bu parametre asiri uyarma kazancini tanimlar, kazang ne kadar biyiik
F05.14 e
) Asir uyanm kazanci olursa bastirma o kadar giiglii olur 100
et (0~ 200)
Bu degeri ayarlayarak, distik frekans rezonansi bastirilabilir, ancak gok
F05.16 Salinim bastirma blﬁyl’jl;tolamaz, aksi takdirde ek kararliiga neden ©
(0x0510) kazanci olacaktir.
problemler (0~ 200)
F13.10 Asini gerilim durma 0: Devre dist 1
(0XODOA) bastirma 1: Etkin (0~1)
220Vmodel :
380.0V
Asiri gerilim durma . . .
F13.11 bastirma eylemi Bu parametre V/f asiri gerilim durma bastirma eylem gerilimi esigini 380Vmodel :
(0x0DO0B) . tanimlar 750.0v
Gerilim
440Vmodel :
770.0V
(200.0V~ 820.0V)
F13.12 Asiri gerilim durma bastirma Bu degerin artirimasi bara geriliminin kontrol etkisini artiracaktir, ancak
g 50 (0~
(0x0DOC) frekans kazanci ¢ikis frekansi dalgalanacaktir 100)
F13.13 Asin gerilim durmasi gerilim Bara gerilimini bastirin ve bu ayar degerini artirmak bara gerilimi agimini
5 50 (0~
(0x0DOD) kazancini bastirir azaltabilir 100)
Asin gerilim durmasi
iin frekans yiikselme Asiri gerilim durma bastirmasi calisma frekansini  artirabilir. Bu
F13.14 esigi parametre calisma frekansinin artan Gst sinindir 5.00Hz (0~
(0xODOE) 50.00Hz)
bastirma
220Vmodel :
360.0V
Frenleme Unitesini galistirmak igin kullanilan baglatma gerilimi . .
F13.17 Frenleme Unitesini galigtirmak| 380Vmodel :
(0x0D11) igin baslatma gerilimi ayarlamak igin fren direng  enerji tilketimi verimliligi 700.0V
440Vmodel :
750.0vV
(200.0V~ 820.0V)

Bir frenleme direnci kullanirken, bir frenleme Unitesi takarken veya bir enerji geri besleme tnitesi kullanirken, Ittfen dikkat edin:

® Liitfen F05.14 "agir uyarma kazanc!" degerini

olarak ayarlayin, aksi takdirde galisma sirasinda asiri akima neden olabilir.

o Liitfen F13.10 "agir voltaj durdurma etkinlestirme" degerini "0" olarak ayarlayin, aksi takdirde uzun yavaslama stiresi sorununa neden olabilir.

5.7.5 Gerilim Altinda Kontrol (Durdurmadan Aninda Durdurma)

Anlik durdurma fonksiyonu kisa bir elektrik kesintisi sirasinda sistemin galismaya devam etmesini saglar. Sistemde bir elektrik kesintisi oldugunda, invertér motoru giig
(retimi durumunda tutar, béylece bara gerilimi "anlik durdurma ve kesintisiz calisma karar geriliminde" tutulur, béylece invertériin giris geriliminin gok dusiik olmasi nedeniyle
durmasi 6nlenir, bu da asagidaki sekilde gosterildigi gibi diisiik gerilim arizasina neden olur.
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bus voltage
A

WA
3.4

Instantanacus stop and
non-stop action voltage
F1322

Time (1)

Output
frequency A

S R

. Time (1)

Viitage recovery
judgment time
F13.23

Sekil 5-35 Anlik durdurma igleminin sematik diyagrami

"Bara gerilimi sabit kontroli" modu kullanildiginda, gii¢ sebekesi gii¢ beslemesine devam ettiginde, frekans dontstriictiniin gikis f r e k a n s 1 hizlanma stiresine

gore hedef frekansa geri donecektir.

"Yavaglama kapatma" modundayken, gii¢ sebekesi giic beslemesini yeniden baslattiginda, frekans donUstiriicii OHz'ye yavaglamaya devam eder ve frekans
doniistiriiciiyli baslatmadan énce frekans doniistiriicii yeniden bir baglatma komutu verene kadar durur.

Tablo 5-37 Anlik durma ve ile ilgili in listesi
Parametre kodu . . Fabrika degeri (Ayar
Isim Igerik aralign)
(adres)
Bu parametre, AC siriicistniin anlik gii kesintisi sirasinda galisip
galismayacagini tanimlar
F13.20 0: Devre disi -
(0x0D14) Gug daldirma siiriist 0(0~2)
1: Bara gerilimini sabit tut 2: Durmak igin
yavasla
Bu parametre, voltaj bu degerden yliksekse AC in glic
F13.21 Gig daldirma gegisini devre diisiisii gegisini devre disi birakmak igin voltaj esigini tanimlar,
. disi birakmak igin voltaj esigi - 85,0 (%80,0~
(0x0D15) ayarlamay! gegici olarak durdurma %100,0)
Bu parametre, giic kesintisi durumunda bara geriliminin
korunacagi gerilim seviyesini tanimlar.
Giig duiglist gegisini Gl kesintisi durumunda, bara voltaji F13.22 civarinda tutulur (giig
F13.22 etkinlestirmek icin voltaj esigi diislisti gegcisini etkinlestirmek icin voltaj esigi) 80,0 (%60,0~
(0x0D16) %100,0)
Bu parametre, bara geriliminin F13.21'den (gli¢ disiisi gegisini
F13.23 Giig diisistinden sonra gerilim d?vre. disi birakmak igin gerilim esigi) ylikselmesi igin gereken 055 (0.0s~ 1000s)
(0x0D17) toparlanmasinin gecikmesi stireyi tanimiar
elektrik kesintisinden dnceki gerilime
F13.24 Gig daldirma siirlis kazanci Kp Bu parametre sadece "bara gerilimini sabit tut" modunda gegerlidir 50 (0~
(0x0D18) (F13.20 = 1). 100)
Gl¢ daldirma gegisi sirasinda sik sik distik gerilim meydana
geliyorsa, gli¢ daldirma gegisi kazancini ve integral katsayisini
F13.25 Giig daldirma striist integral artirin 300~
(0x0D19) katsayisi 100)
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Bu parametre sadece "durmak igin yavasla" modunda gegerlidir

(F13.20=2).
Bara gerilimi F13.22 degerinden distik oldugunda, AC
F13.26 Giig daldirma siiriistiniin durmak iin yavaslar. Yavaslama siiresi su sekide belirlenir 20.0s (0.0s~
(XL vavaslama siiresi parametresi ancak F01.24 degil 300.0s)

5.8 Uygulama Fonksiyonlarina Girig

5.8.1 Frekans Algilama

5.8.1.1 Frekans Algilama (FDT)

Cikis frekansinin algilama degerini ve ¢ikis eyleminin serbest birakiimasinin histerezis degerini igin kullanilir. Histerezis degeri yalnizca yavaslama
sirasinda etkilidir ve hizianma sirasinda algilama gecikmez. Frekans algilama fonksiyonu asagidaki sekilde gosterilmistir.

Output frequency
(Hz) A

det:cr:ﬁg‘r‘navnaﬁxe 1 'L Frequency detection
hysteresis value 1

Zr' =F10.20°F10.21

"I'lme (t)
>

ON

(DO relay)

Sekil 5-36 Frekans algilamanin sematik diyagrami Tablo 5-38 Frekans algilamayla

ilgili parametreler tablosu

Fabrika degeri
Parametre kodu 3
Isim (Ayar aralig) Agiklama
(adres)
X 2
PO DO terminal fonksiyonu
(0X0A01) (0~ 35) 15: Frekans seviyesi algilama FDT1 ¢ikisi 16: Frekans seviyesi
algilama FDT2 ¢ikist
" 8
Pl ROLE iglevi
(0X0A02) (0~ 35)
Calisma frekansi frekans tespit degerinden (FDT1) yiiksek
oldugunda DO terminali etkin bir sinyal verir; Calisma frekansi
frekans tespit degerinden (FDT1) eksi frekans kontrol gecikme
degerinden (FDT1) diisiik oldugunda DO terminali gegersiz bir
sinyal verir.
Pz Frekans algilama degeri 5.00Hz (0.00Hz~ F01.11)|  Ayarlanan deger 0.00Hz ile 0.00Hz arasinda gegerlidir.
(0x0A14) (FDT1)
FO01.11 (maksimum frekans).
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F10.21
(0x0A15)

Frekans Algilama histerezisi
(FDT1)

0.0% (0.0%~ 100.0%)

Frekans algilama gecikme degeri (FDT1) F10.20 carpi
F10.21'dir.

Calisma frekansi F10.20'den yiiksek oldugunda, DO terminali
etkin bir sinyal verir;

Calisma frekansi belirli bir degerin altinda oldugunda (F10.20
eksi F10.20 ve F10.21 garpimi), DO terminali

gegersiz bir sinyal verir.

F10.22
(0x0A16)

Frekans algilama degeri
(FDT2)

5.00Hz (0.00Hz~ F01.11)

Calisma frekansi frekans algilama degerinden (FDT2) yiiksek
oldugunda, DO terminali etkin bir sinyal verir; Calisma frekansi
frekans algilama degerinden (FDT2) frekans algilama gecikme
degerinin (FDT2) gikariimasiyla elde edilen degerden diisiik
oldugunda, DO terminali gegersiz bir sinyal verir.

Ayarlanan deger 0.00Hz ile 0.00Hz arasinda gegerlidir.

F01.11 (maksimum frekans).

F10.23
(0X0A17)

Frekans Algilama histerezisi
(FDT2)

0.0% (0.0%~ 100.0%)

Frekans algilama gecikme degeri (FDT2) F10.22 carpi
F10.23'tdr.

Calisma frekansi F10.22'den yiiksek oldugunda, DO terminali
etkin bir sinyal verir;

Caligma frekansi belirli bir degerin altinda oldugunda (F10.22
eksi F10.22 ve F10.23 garpimi), DO terminali

gegersiz bir sinyal verir.

5.8.1.2 Frekans Algilama Genligine Ulasir

F10.24 parametresi araciliiyla frekans variginin algilama araligini ayarlayin ve frekans varis algilama
gosterilmektedir.

Output frequency
(Hz) A

tablosu

i sekilde

Detection amplitude

Setting frequency

=Max. frequency * F10.24

Lhme (1)
>

Frequency arrival
detection signal

Sekil 5-37

ulagan zaman sirasi diyagrami
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Tablo 5-39 Frekans Vanisiyla ilgili Parametreler Tablosu

Fabrika degeri
Parametre kodu isim (Ayar aralg) Parametre Agiklama
(adres)
2
10 DO terminal fonksiyonu
(0x0A01) (0~ 35)
17: Frekans gikisa ulagir
" 8
Filnez ROLE iglevi
(0x0A02) (0~ 35)
Frekans varisinin algilama genlik dederi F10.24 (frekans varis
algilama genligi) ve F01.11 (maksimum frekans) carpimidir. AC
silriiciinin calisma frekansi belirli bir aralikta oldugunda (ayarlanan
F10.24 (0x0A18) Frekans erigim algilama 0.0% (0.0%~ frokans
araligi 100.0%) +F10.24 * F01.11), DO terminali birgikis verir.

gegerli sinyal.

5.8.1.3 Herhangi Bir Varis Frekansi Tespit Degeri

AC srlictintin galisma frekansi herhangi bir varis frekansi kontrol degeri+ herhangi bir varis frekansi algilama genligi araliginda oldugunda DO terminali gegerli bir

sinyal verir.

Tespiti

Operating frequency
(Hz) A

Any arrival frequency

Frequency detection
3 Fovmmpisas

i Freqnhera%tggieecmn

Time (1)
»

Any arrival frequency
detection signal DO or relay

Y

Sekil 5-38 Herhangi bir vanis frekansi tespitinin sematik diyagrami Tablo 5-40 Varis Frekansi

li Parametreler Tablosu

Parametre kodu

Isim

Fabrika degeri (Ayar

Parametre Agiklama

adres) arahgy
2
F10.01 DO terminal fonksiyonu
0~ 35
(0x0200) { ) 22: Herhangi bir frekans ¢ikisa ulagir
8
F10.02 ROLE iglevi
(0x0A02) (0~ 35)
AC siriicliniin  galisma frekansi frekans algilama araligi iginde
oldugunda, DO terminali gegerli bir sinyal verir.
F10.25 (0x0A19) Herhangi bir frekans algilama 50.00Hz (0.00Hz~ Bu ayar 0.00Hz ile FO1.11 (maksimum frekans) arasinda gegerlidir.
degerine ulagir FO1.11)
Frekans varis algilama genligi 1, F01.11 (maksimum frekans) ile
F10.26'nin ¢arpimidir ve frekans alglama arahg F10.25
(frekans varis algilama degeri) arti veya eksi F10.26'dir (frekans varis
F10.26 Herhangi bir frekans algilama 0.0% (0.0%~ algilama genligi),
(0x0A1A) araligina ulagir 100.0%) yani: (F10.25)% (F10.26)x (F01.11)
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5.8.2 Akm Tespiti

5.8.2.1 sifir Akim Algilama

AC siiriictiniin gikis akimi sifir akim algilama seviyesine (F10.29) esit veya daha az oldugunda ve siire sifir akim algilama gecikme stiresini (F10.30) astiginda, DO

terminali gegerli bir sinyal verir.

output current

Zero-current
detection leve

F10.29

B SHSHIEM

Time(t)
.
>

P
LF10.30 °
Sekil 5-39 Sifir akim algilamanin sematik dingﬁ%wm" Akim Algilama

ilgili Parametreler Tablosu

Parametre kodu isim Fabrika degeri (Ayar Parametre Agiklama
(adres) araligr)
(PR DO terminal fonksiyonu 2
(0x0A01) (0~35 7: Sifir akim durumu
A ROLE iglevi 8
(0x0A02) (0~ 35)
. 5.0% AC siiriiciinin gikis akimi sifir akim algilama seviyesi F10.29'a esit
F10.29 Sifir akim algilama seviyesi N veya daha az oldugunda ve siire sifir akim algilama seviyesini
(0X0A1D) (%0.0~ %300.0) astiginda
F10.30 (0X0ATE) Sifir akim algilama gecikmesi akim algilama gecikme siresi F10.30, DO terminali gegerli bir sinyal

Limit Asinu Tespiti

0,10s (0,01~
600,00)

verir.

AC siiriiciiniin gikis akimi gikis akim limitini (F10.31) astiginda ve siire gikis akim limiti algilama gecikme siiresini (F10.32) astiginda, DO terminali gegerli bir sinyal

verir.

output curr\ent‘

Output current
exceeding limit value
F10.31

iR SerEepLRsgRd e

1:|__me(t]

Sekil 5-40 Cikis akimi limit agimi tespi

S ]

b d
Delay time for detecting output
curl

t exceeding limit
ihgeamtik diyagrami
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Tablo 5-42 Gikis Akimi Asint Limit Tespiti ligili Parametreler Tablosu

Parametre kodu

Isim

Fabrika degeri (Ayar

Parametre Agiklama

(adres) araligi)
Blod DO terminal fonksiyonu 2
(0x0A01) (0~ 35) -
30: Cikis akimi limiti agiyor
AL ROLE islevi 8
(0x0A02) (0~ 35)
F10.31 Cikis asiri akim esigi 200,0 (%0,0~ AC siirliciiniin gikis akimi F10.31'den biiylik oldugunda (gikis akimi
(0x0A1F) %300,0) sinir degeri astiginda) ve siire F10.32'yi astiginda
(gikis akiminin limit algilamayi agsmasi
F10.32 Cikis akimi tagsma algilama 0.01s (0.00~
(0x0A20) gecikme siiresi 600.00) : gecikme stiresi), DO terminali gegerli bir sinyal verir.

5.8.2.3 Keyfi Varig Akim Tespiti

AC sirtictiniin gikis akimi su aralikta oldugunda (herhangi bir ulagan akim 1+ herhangi bir ulagan akim 1 genislik)

* Motorun nominal

KC100 bir dizi keyfi varis akimi ve algilama genisligi parametresi saglar ve islevsel di

Vaniginin Tespi

akimi, DO terminali gegerli bir sinyal verir.

output currenty

i sekilde

vy | Acbirary reach currnt wich
arival current Arbilrary reach current width

T : H

Lo . ; :

. . ! :

b . : :

. Vo : :

. N : :

Lo I : :

i HE H H Time(t)

L I : : N

— - : - >

HE - : H

P i i i

. . : :

: H : :

Any arrival frequency oN'

N
detection signal DO of rglakil s-mfi Vans
OFF

ON |

ON

imipin Zamanlama Semasi Tablo 5-43 Keyfi Akim
OFF OFF

gin ilgili Parametreler Tablosu

Parametre kodu

isim

Fabrika degeri

(Ayar araligi) Parametre Agiklama
(adres)
. 2
goct DO terminal fonksiyonu
(0x0A01) (0~ 35)
23: Cikisa herhangi bir akim ulasir
8
Fime ROLE islevi
(0X0A02) (0~ 35)
AC siriictinin gikis akimi agagidaki degerlerin iginde oldugunda
. F10.33 (herhangi bir varis akimi) araligi+ F10.34 (herhangi bir varis
IFlaES Akim algilama seviyesi 100,0 (%0,0~ akimi genisligi) le garpilir
(0x0A21) %300,0) F03.04 (motor nominal akimi), DO terminali
gegerli bir sinyal verir.
Ulagilan herhangi bir akim genisliginin degeri
F10.34 Akimin algilama genisligi %,0.0~ Y
(0x0A22) 0.0(%0.0~ %300.0) F10.34 (ulasilan herhangi bir akim genisligi) carpi F03.04 (motor

Geri Talimatlari

nominal akimi).

5.8.3.1 ileri ve Geri Déniis igin Olii Bant Siiresi
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Frekans dontstiriictiniin ileri ve geri gegis islemi sirasinda ¢ikis OHz'deki gegis stiresine ileri ve geri 61U bant siiresi (F02.27) denir.

Operating frequency
(Hz)
A

foreward

=

/

/

Dead-time reversal

Sekil 5-42 ileri ve geri doniis igin 6lii bant siiresinin sematik diyagrami Tablo 5-44 ileri ve Geri Déniis igin Olii Bant Siiresi ile

Parametreler Tablosu

Parametre kodu Fabrika degeri

Isim (Ayar aralig) Parametre Agiklama
(adres)
FWWD/REV AC siiriictiniin ileri ve geri gegis islemi sirasinda ¢ikis OHz'deki gegis
R/ sl b 00s
(0x021B) gegs 6l bolge zamani stiresini ayarlayin.
(0.0s~ 60000.0s)
5.8.3.2 Ters Frekans Yasagi ve Doniis Yonii Segimi
Ters frekans yasagi F02.28 parametresi aracilijlyla ayarlanir ve ters frekans yasaginin sematik di: g i sekilde
motor
Run command —— Frequency instruction > 0 0 Forward running
(operation panel)
P 0 | —
Forward running command b A
(terminal/communication) L—3 Frequency instruction <0 ————— ! I—)Reverse running

' — ;

A

0

‘\* | l—)Reverse running
Reverse operation command P Frequency instruction <0 1.4/

(terminal/communication) 1 I_p

Forward running

—> Frequency instruction >0

> OHz running

Sekil 5-43 Ters frekans yasaginin sematik diyagrami
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Tablo 5-45 Ters frekans bastirma ile ilgili parametreler

Parametre kodu

Fabrika degeri (Ayar

Isim Igerik Parametre Agiklama
(adres) aralhigi)
F02.28 gegerli oldugunda, frekans donistiiriiciiye
N bir ters komut girin ve motor sifir frekansta calisir.
F02.2¢ . i
(0)(3213) Ters kontrol etkinlestirme 0: Ters Gevirmeye Izin Ver 0
1: Ters gevirmeyi yasakla ©o~1
Bu parametreyi degistirerek, motorun donii:
yoniini - degistirme amacina motor kablolarin
degistirmeden ulagilabilir, bu da motorun herhang|
iki hattini ayarlamaya esdegerdir (U, V,
(oi%zzlg;) Dénis yoni 0: Tutarl yén 0 w) motor doniis yoniiniin déniisimiini
1: Ters yon 0~1 igin.

Motorun ileri ve geri galismasi F02.07 parametresi araciliiyla ayarlanir. F02.07 parametresini degistirerek, motor doniis yoniini degistirme amacina motor kablo
tesisatini degistirmeden ulasilabilir. Islevi, motor déniis yéniiniin dénistiriimesini saglamak igin motorun herhangi iki hattini (U, V, W) ayarlamaya esdegerdir.

Aciklama: Parametre baslatma isleminden sonra, motorun galisma yénii orijinal durumuna geri

degistirmenin kesinlikle yasak oldugu durumlarda kullanirken dikkatli olun.

5.8.4

5.8.4.1 PD 6n ayarl frekans degistirme

PID 6n ayar frekansi ve PID uyku

ir. Sistem hata

dan sonra motor yonini

PID 6n ayar frekansi etkinlestirildikten sonra, 6n ayar frekansinda (F01.10) calismaya baslayacaktir. Geri besleme gerilimi PID baslangic frekans anahtarlama gerilimini
(F16.32) kargiladiginda, frekans kayna@ derhal verilen PID'ye gegirilir. Ozel anahtarlama kosulunun PID diizenleme karakteristigine (F16.16) gore belilenmesi gerekir, ilgili

kodu

ve anahtar i

Tablo 5-46 PID 6n ayar frekansi ile ilgili parametreler

Parametre kodu Isim Fabrika degeri Parametre Agiklama
(adres) (Ayar arahigi)
F16.31 PID 6n ayar frekansi 0 0: Baslangig frekansi yok
(0x101F) etkinlestirme 1 : Baslangig frekansinda calistinidiginda, baslangg frekansi
(0~1 .
F01.10;
PID pozitif karakteristik oldugunda, geri besleme gerilimi ayarlanan degerden bijyim
oldugunda PID galismasina gegin;
N PID negatif karakteristik oldugunda, geri besleme gerilimi ayarlanan degerder
F16.32 PID 6n ayarli frekans 0.00v diisiik oldugunda anahtarlama yapar.
(0x1020) anahtarlama gerilimi (:10.00~ 10.00V) Bu anahtarlama iglemi her galistrmada yalnizca bir kez gergeklestirilir

Al1 feedback voltage

PID target voltage
F16.32

Frequency A

AN feedback voltage

Preset frequency|

Positive char.
Sekil 5-44

cterjstic
nceden ayarlanmis frekans anahtarlama diyagrami

PID target voltage |-~ — — > — — — — —
- - F16.32 - -

I
I

P Time t o T » Timet
|
I
|
Frequencyh |
|

PID given frequency Preset frequencyl PID given frequency
S
> Timet L > Timet

Negative characteristic
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5.8.4.2 PID uyku

PID uyku

sonra, PID t

frekansta calisacaktir. Ozel uyku mantig asagidaki gibidir:

Tablo 5-47 PID uyku parametresi

ayarlanan voltaj degerine (F16.34) gére uyuyacak veya uyanacaktir. PID uyudugunda, PID sifirlanacak ve 0

Parametre kodu Ean) Fabrika degeri (Ayar Parametre Agiklama
(adres) araligi)
Pl PID uyku etkinlestirme 0 0: PID uyku kapall
(0x1021) o~1 1: PID uyku etkinlestirme
Pozitif 6zellikler: Geri besleme gerilimi
(F16.34) degerinden kiiglikse, PID 0 frekansindan sonra
F16.35 zamani; Gerilim asagidakilerden daha biiyiik oldugunda
F16.34 PID uyku gerilimi esigi 0.00V (F16.34), PID hesaplamasini geri yiiklemek igin F16.36'y1 geciktirin;
0x1022;
( ) (-10.00~ 10.00V) Negatif karakteristik: Geri besleme gerilimi
(F16.34) degerinden bliylikse, PID 0 frekans olur
F16.35 zamanindan sonra; Voltaj daha az oldugunda
(F16.34), PID hesaplamasini geri yiiklemek igin F16.36'y1 geciktirin;
PID uyku gerilimini kargiladiktan sonra F16.35'i tutar
F16.35 ; o 0.1s - " . .
(0x1023) PID uyku gecikme siiresi zaman ve uyku moduna girin. Voltaj tekrar yiikseldiginde
(0.0~ 20.0V)
ortasina geldiginizde saat sifirlanacaktir.
PID uyandirma gerilimini kargiladiktan sonra F16.36'y1 tutar
(02(11%22) PID uyanma gecikme siresi 0.1s PID hesaplamasina devam etme zamani. Gerilim yiikseldiginde
(0.0~ 20.0s)
ortasinda toparlanirsa, zaman sifilanacaktir.
Agiklama :

1. PID uyku ve PID 6n ayar frekansi ayni anda etkinlestirildiginde, uyku yalnizca PID 6n ayar frekansi PID hesaplamaya gegirildikten sonra tetiklenebilir.

2. Bu fonksiyonda kullanilan geri besleme gerilimi Al egrisi tarafindan degistirilen gerilimdir. Ayrintilar igin bkz. D00.19.

Al1 feedback voltage

Al1 feedback voltage

F16.34 F16.34
ov » Timet ov » Timet
Frequency Frequency

Positive characteristic Negative characteristic

Sekil 5-45 PID uyku diyagrami
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5.9 Yardimci Fonksiyonlarin Tanitimi

5.9.1 Hazirda Bekletme ve Uyandirma

Hazirda bekletme islevi uyku islevi olarak da bilinir Uyku siiresi boyunca AC siiriicii calismayi durdurur. Uyandirma, AC siiri
uyandigi ve galismaya basladigi bir siiregtir.

niin uyku durumundan

Uyku ve Uyandirma sirasiyla uyandirma frekansi, hazirda bekletme frekansi ve hazirda bekletme siiresi gibi parametrelerin ayarlanmasini gerektirir. Genel olarak,
uyandirma frekansi (F12.00) hazirda bekleme frekansindan (F12.02) yiiksek veya esit olmalidir. Uyandirma frekansi ve hazirda bekletme frekansinin her ikisi de 0.00Hz
ise, uyku ve uyandirma islevleri devre digi birakilir.

Frequency reference
Wakeup frequency F12.00
Sleep frequency F12.02
» Time (t)
'
!
1 i
AC drive state H i
! ake up ' Wake up
; ' i —
| '
' i
' ' Sleep
- . T i H Time (t)
Sekil 5-4¢ ku ve Uyandfrma
‘Wakeup delay leep delay Wakeup delay
Not: PID uyku etkil irildig PID cafg.g:gﬂw devame t m 12 E!}in F16.20 (durma sirasinda .Eﬂ:zgﬂkmasl segimi) degerini 1'e veya PID
calismasini durdurmak igin 0'a ayarlayabilirsiniz.
Tablo 5-48 Hazirda Bekletme ve Uyandirma Parametreleri
Parametre Kodu (Adres) isim VLTI Ayarlanabilir &zellikler
(Deger Araligi)
F12.00 Uyanma 0,00 Hz (F12.02 ila AC siriicti hazirda bekleme durumundaysa ve mevcut galisma komutu
etkinse, ayarlanan frekans uyandirma frekansindan (F12.00) biiyiik veya
(0x0C00) frekansi F01.11) esit oldugunda, uyandirma gecikme stiresinden sonra
F12.01 00s (F12.01), AC stiricii dogrudan baslar.
(0x0C01) Uyanma gecikmesi (0.0s ila 6500.0s)
F12.02 Kis Uykusu 0.00 Hz Calisma sirasinda frekans referansi hazirda bekleme frekansina (F12.02)
(0x0B02) frekans (OHz ila F12.00) esit veya d a h a az oldugunda, AC siiriicii hazirda bekleme durumuna
girer
F12.03 Kig Uykusu 00s ve hazirda bekleme gecikme siiresinden (F12.03) sonra durur.
(0x0C03) gecikme (Os ila 6500.0s)

5.9.2 zamanlama Fonksiyonu

AC sdiriicii her

0'dan baslar. siresine (F12.30) ulastiktan sonra, AC stiriicti otomatik olarak durur ve DO terminali

(No.32 fonksiyonu) aktif bir sinyal verir. Kalan siiresi D00.56

gorintilenebilir.

DO terminali (No.33 fonksiyonu), mevcut calisma stiresi F12.31 dederine ulastiginda aktif bir sinyal verir.

Birikimli calisma siresi F12.32 degerine ulasti1 g1 nda DO terminali (No.34 fonksiyonu) aktif bir sinyal verir Birikimli galisma siresi D00.57 Gzerinden
gorintiilenebilir.

DO terminali (No.35 islevi), birikimli Gl¢ agik kalma siresi F12.33 degerine ulastiinda aktif bir sinyal verir Birikimli Giig agik kalma siiresi D00.58 araciligiyla
goriintilenebilir.
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Tablo 5-49 Zamanlama islevi ile ilgili parametreler tablosu

Parametre Kodu Isim Varsayilanlar (Deger oA
(Adres) Araligi)
F10.01 DO terminali 2 32: Zamanlanmis siire erigimi
(0x0A01) fonksiyon segimi (0 ila 35) 33: Mevcut galisma siresi erigimi
F10.02 ROLE Réle fonksiyon 8 34: Birikimli calisma siiresi erigimi 35: Birikimli glic agma
(0x0A02) segimi (0-35) siiresi erigimi
Frekans donustiriiciniin her ¢aligma siresini ayarlamak igin kullanilir,
0 dakika (0 Frekans donistiriici  her basladiginda, zamanlama 0'dan baslar.
(0532'132) Zamanlama siiresi Ssggigk:ailiiaka) Programlanan galisma siiresine (F12.30) ulastiktan sonra, frekans
’ donistiriicii otomatik olarak durur ve ayni zamanda DO terminali (No. 32
islevi) gegerli bir sinyal verir. .
F12.31 Meveut kosu siresi esii 0 dakika (0 Siriicinin meveut galigma siiresini ayarlamak igin kullanilir. Mevcut galisma
(0X0C1F) dakika ila siiresi F12.31 degerini asarsa, DO terminali (fonksiyon 33) gecerli bir sinyal
6500,0 dakika) verir.
Siriictiniin galigma siiresini ayarlamak igin kullanilir. D00.57 (birikmis galisma
(ozgé':g) Kosu siiresi esigi ©h iIaOGr;OOOh) siresi) F12.31 (ayarlanmig kimulatif agilis varis siiresi) degerini astiginda,
DO terminali (fonksiyon No. 34) gegerli bir sinyal verir.
Agilis siiresi esigi Siirlictiniin agilma zamanini ayarlamak igin kullanilir. D00.58 (birikmis acilis
(0:)2;13) (©h iIaOGZOOOh) zamani) F12.30 (ayarlanmis kiimiilatif agilis varis zamani) degerini astiginda
DO terminali (fonksiyon No. 35) gegerli bir sinyal verir.
F1234 Zamanlanmis calisma .0 F12.30 zamanlama calisma siiresi birimini ayarlayin.
(0x0C22) siresi birimi (Oiat)

5.9.3 Sayma Fonksiyonu

Sayim degerleri DI terminali araciliiyla toplanir (yiiksek darbe frekansi durumunda DI4 kullanilir) ve DI terminali islevi 43'e (sayag girisi) ayarlanir.
Asagidaki sekilde, sayim degerinin DI terminali araciligiyla toplanmasi gerekir ve DI terminali iglevi 43 (sayag girisi) olarak ayarlanmalidir. Sayim degeri Referans
sayim degerine (F12.10) ulastiginda, DO "Referans sayim degerine ulasildi" igin bir ACIK sinyali verir; Sayim degeri Belirlenen sayim degerine (F12.11) ulastiginda, DO

"Belirlenen sayim degerine ulasildi" igin bir ACIK sinyali verir;

F12.10
FOBOX=43 |  AssonDix | Reteronce
(x=0~3) ingul function count value

I

DO00.39
Count value

Designated
count value

F10.01=25 Assign DO with reference count

value reached function

@ DO set to 1 when reaching the reference
count value

DO set to 1 when reaching
the designated count vaiua

F0B.0x=44
(x=0-3)

Caunt pulse input

Assign DIx with
resat function

Assign DO with designated
eount reached function

Count valua(D00.39)

=

12 10 11 12
Count reset input D00.38=0
F12.10=11
Output of referance count value reached D00.39=11

Output of designated count value reached

Sekil 5-47 Sayim islevinin sematik diyagrami

F12.10=20
D00.38=20
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Tablo 5-50 Sayma isleviyle ilgili parametreler

Parametre Kodu i T islev
(Adres) Agiklamasi
F08.00~ F08.03 . - -
DI1 ila DI4 islevi (Herhangi Biri) .
(Herhangi bir)) 43 Sayag girisi
F08.00~ F08.03 DI1 ila DI4 islevi (Herhangi Biri) “ Sayim sfriama

(Herhangi biri)

F10.01~ F10.02
(Herhangi biri)

Terminal ¢ikis fonksiyonu (Herhangi Referans sayim degeri erigimi

2
biri)

F10.01~ F10.02
(Herhangi biri)

Terminal gikis fonksiyonu (Herhangi Belirlenmis sayim degeri erigimi

2%
biri)

Not:
Darbe frekansi yiiksekse 1. DI4 gereklidir;

2. Bir DO terminali "referans sayim degerine ulasma" fonksiyonu ve "belirlenmis
sayim degerine ulagma" iglevini ayni anda gergeklestirir;

3. Sriicii RUN/STOP durumunda, sayag saymayi durdurmak igin "ayarlanan sayim degeri" gelene kadar her zaman sayacaktir; 4, Sayim degeri gli¢ kesintisinde
kalicidir;

5. Otomatik durdurma sistemi, sayim degeri erisim sinyali ¢ikisini

DO terminalini AC siiriiciiniin durdurma giris terminaline baglaym ;

Tablo 5-51 Sayma degeri ayan parametre tablosu

Parametre Kodu lsim (il A Varsayilanlar
(Adres) (Deger Araligi)
F12.10 10000
) Referans sayim degeri Sayag maksimum degerini ayarlama
(0x0BOA) (1 ila 65535)
F12.11 10000
: Belirlenmig sayim degeri Sayacin gegerli sayim degerini ayarlama
(0X0BOB) (1 ila 65535)

594 Sayma Fonksiyonu

Basit PLC, gok hizli talimatlarin basit birlesik ¢alismasini tamamlayabilir ve iki islevi vardir: frekans kaynagi olarak veya VF ayirmali voltaj kaynagi olarak. Basit PLC
frekans kaynag olarak kullanildiginda, "PLC kademe ayari "nin birler basamagi calisma yoniini belirler ve F17.17 "Basit PLC ¢alisma modu "nun birler basamag ti¢ calisma
donguisti modunu belirler:

0: Tek bir gevrimden sonra dur Siirticii tek bir gevrimi tamamladiktan sonra otomatik olarak durur ve baslatmak igin galistirma komutunun tekrar verilmesi gerekir.
1: Son degeri koru  Tek bir gevrimden sonra Siiriicii tek bir gevrimi tamamladiktan sonra otomatik olarak son galisma segmentini koruyacaktir. frekans ve yon.
2: Siirekli gevrim Siriicii bir gevrimi tamamladiktan sonra, durdurma komutu gelene kadar otomatik olarak bir sonraki gevrime baslayacaktir.

F17.17 "Basit PLC galisma modu "nun onlar basamagi PLC kademesi galisma slresinin zamanlama birimini belirlerken, F17.17'nin yizler ve binler basamagi sirasiyla

basit PLC kapanma depolama yéntemini ve kapanma bellegi yontemini belirler. PLC kapanma bellegi, glic kapatiimadan 6nce PLC'nin galisma asamasinin ve galisma

frekansinin hafizaya alinmasi ve giig bir sonraki sefer g hafiza ) devam etmesi anlamina gelir. segerseniz, PLC iglemi giicti
her agtiginizda yeniden baslatilacaktir. PLC kapatma bellegi, PLC durdugunda onceki calisma asamasini ve calisma frekansini kaydeder ve bir sonraki galismasinda bellek
asamasindan devam eder. t , PLC iglemi her g yeniden
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Tablo 5-52 Basit PLC iglev parametreleri

Parametre kodu isim Igerik Fabrika varsayilani (Ayar
(adres) araligi )
Birimler basamak: dairesel mod 0:
Tek bir dongiiden sonra dur
1: Tek bir dongiiden sonra son degeri korur
2: Stirekli dongii Onluk yer:
zamanlama birimi 0: saniye (s)
1: Dakika (dak)
2: saat (h)
Yiizler basamagi: gli¢ kapatma depolama
yontemi
0: Depolamayin 1:
F17.17 Depolama 0x0000 (0x0000 ifa
Basit PLC galigma modu
0x1111) galis Binler basamagi: kapatma bellek 0x1122)
modu
0: Durduruldugunda bellek yok
1: Bellegi durdur
o | P 0.0s (dak/h)
F17.19 PLC segmenti 0 galisma siiresi PLC segmenti 0'in ¢alisma siiresini ayarlayin
oxi113) (0,0 ila 6500,0s(dak/h))
Birimler hanesi: bu bolimiin galisma yoni
0: Ayni yon
1: ters
Onlu hane: bu bdlimiin hizlanma ve
yavaslama siiresi 0: Hizlanma ve yavaslama
siresi 1 (F01.23, F01.24)
1: Hizlanma ve yavaslama siresi 2 (F01.25,
F01.26)
F17.20 . iresi 0x00
2: Hizlanma ve yavaslama siresi 3 (F01.27,
PLC faz 0 kurul
(0x1114) a2 0 kuruumu F01.28) (0x00 ila 0x31)
3: Hizlanma ve yavaglama
zaman 4 (F01.29, F01.30)
F17.21 0.0s (dak/h)
PLC ilk asama galisma siiresi F17.19ile ayni
ox1115) (0,0 ila 6500,0s(dak/h))
F17.22 0x00
PLC faz 1 kurulumu F17.20ile ayni
(0x1116) (0x00 ila 0x31)
F17.23 o o 0.0s (dakih)
PLC ikinci kademe galisma stiresi F17.19ile ayni (0,0 ila 6500,0s(dak/h))
(0x1117)
F17.24 0x00
PLC agama 2 kurulumu F17.20ile ayni
(0x1118) (0x00 ila 0x31)
F17.25 0.0s (dakih)
PLC boliim 3 galigma siresi F17.19ile ayni
(©x1119) (0,0 ila 6500,0s(dak/h))
F17.26 0x00
PLC agama 3 kurulumu F17.20ile ayni
(0x111A) (0x00 ila 0x31)
F17.27 0.0s (dak/h)
PLC segment 4 galisma stiresi F17.19ile ayni
01118) (0,0 ila 6500,0s(dak/h))
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F17.28 0x00
PLC asama 4 kurulumu F17.20ile ayni
(0x111C) (0x00 ila 0x31)
F17.29 0.0s (dak/h)
o PLC boliim 5 galigma siresi F17.19ile ayni (0.01la 6500,0s(dakh)
0x00
ALY PLC agama 5 kurulumu F17.20ile ayni
(0x111E) (0x00 ila 0x31)
F17.31 0.0s (dak/h)
PLC boliim 6 galisma siresi F17.19ile ayni
(0x111F) (0,0 ila 6500,0s(dak/h))
F17.32 0x00
PLC asama 6 kurulumu F17.20ile ayni
(0x1120) (0x00 ila 0x31)
F17.33 o 0.0s (dak/h)
T PLC segment 7 calisma siiresi F17.19ile ayni (0.01la 6500,0s(dakh)
F17.34 0x00
PLC agama 7 kurulumu F17.20ile ayni
(0x1122) (0x00 ila 0x31)

5.10 Kullanici Sifresi

Sifre Ayarlari:

F00.00 sifir olmayan bir degere ayarlanirsa (sifre irilirse),

sadece dogru sifre girildikten sonra. Parametre meniisiine her tekrar eristiginizde sifre dogrulamasi gerekir.

Site iptali:

Kullanici parola korumasini iptal eden F00.00 degerini O olarak ayarlayin.

5.11 Parametre Baglatma ve Yiikleme-indirme

5111 Baslat (Varsayilan Ayarlari Geri Yiikle)

mendstine erigilebilir

F00.04'U 01 veya 02 olarak ayarladiginizda, tim parametreleri varsayilan Ayarlarina geri yikleyebilirsiniz ve baslatma igsleminden sonra F00.04 0'a doner.

Tablo 5-53 Parameti F00.04 iyon tablosu
F00.04
. B Igerik Talimatlar
(Deger Araligi)

g

1 degerlere geri yU

Varsayilan ayarlari geri yiikleme (motor
parametreleri harig)

® Motor parametreleri

® Ariza kayit bilgileri

® IGBT sogutucu sicakligi (D00.14)

@ Birikimli calisma siiresi (D00.58)

@ Birikimli acilis stresi (D00.57)

@ Birikimli gl tiiketimi (D00.59,D00.60)

Varsayilan ayarlari geri yiikleme

Asagidaki fabrika deg ine geri yl
® |GBT sogutucu sicakligi (D00.14)

@ Birikimli calisma siresi (D00.58)

2 . .
(motor parametreleri dahil) ® Birikimli agilis siiresi (D00.57)
® Birikimli gl tiiketimi (D00.59,D00.60)
Asagidaki parametreleri temizleyin:
® Ariza kayitlari (D01 grubu)
3 Ariza kayitlarini temizleyin ® Birikimli galisma siiresi (D00.58), Birikimli giig tiiketimi (D00.59)

@ Birikimli g tiiketimi (D00.59,000.60)
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5.11.2 Yiikleme ve indirme

AC striict harici klavyeye baglandiginda, F00.05 islev kodu 1 olarak ayarlanarak tim gegerli p e veya icin harici klavye depolama
alanina yiiklenebilir. F00.06 islev kodunu 1 veya 2 olarak ayarlayarak parametreleri frekans donistiriiciiye geri indirebilir veya baska bir cihaza kopyalayabilirsiniz.

Tablo 5-54 Yiikleme ve indirme segim parametresi tablosu

Varsayilanlar
Parametre kodu

(adres) Isim Igerik (Deger Parametre agiklamasi

Araligi)

Gegerli parametreleri harici klavyeye
) . ylkleyin ve yilklemeden sonra
F00.05 Parametre 0: Yok Islem . 0 otomatik olarak 0'a ayarlayin;

1:Klavye depolama alanina yiiklenen parametreler

(0x0005) yiikleme (Oila 1)
0: Islem yok Ha[ici l/(\lavy(?n_ivn _qe_polama_a_lan_l?dak\
1: Klavye depolama alanindan parametreleri indirin deger AC siirlicistne geri indirilir ve
A " indirme iglemi tamamlandiktan sonra
(motorparametreleri c) K ek 0" }
F00.06 Parametre 2: Anahtardan parametreleri indirin 0 otomatik olarak 0'a ayarlanr.
(0x0006) indirme pano depolama alani (Motor parametreleri dahil) ©ila2) Tamamiands;

5.12 Ariza ve Koruma

5.121 Baslangig Korumasi

F02.08 1 olarak ayarlandiginda, AC siirliciiniin beklenmedik bir sekilde agilmasi veya hata resetlemesi lizerine motorun bir komuta yanit
vermesini 6nlemek igin baslatma korumasi etkinlestirilir.

Baslangig korumasi asagidaki iki senaryoda galigir:
1. AC siriciiye gii¢ verildiginde bir komut verilirse (6rnegin, terminal olarak kullanilan

komut kaynagi gii¢ agilmadan 6nce ACIK ise), AC siirlicli komuta yanit vermez. Bunun yerine, AC siiriicli yalnizca komut iptal edildikten ve yeniden verildikten sonra yanit

verir.

2. AC siriiciiniin hata sifilamasi tizerine bir komut verilirse, AC siiricii komuta yanit vermez. Bunun yerine,
AC siiriicti ancak komut iptal edilip yeniden verildikten sonra yanit verir.

Tablo 5-55 igin p i segin
Parametre kodu Varsayilanlar
Isim Igerik Parametre agiklamasi
(adres) (Deger Araligi)
AC striicli, motorun galigmasini 6nlemek igin baslatma koruma
F02.08 Baslangig 0: Devre disi 0 fonksiyonu ile donatilmistir.
(0x0208) Korumasi 1: Etkin (©ila1) beklenmedik bir durumda bir komuta yanit vermekten
glic agma veya hata sifirlama.

5.12.2 biisiik Gerilim / Asin Gerilim Esigi

Tablo 5-56 Diisiik gerilim noktasi ve agiri basing noktasi ayar parametreleri

Parametre Kodu (adres) . . Varsayilanlar (Deger
Isim Igerik Araligl) Parametre agiklamasi
o N Bara gerilimi F13.19 degerini astiginda,
Dilsiik geriim esigi Bara gerilimi F13.29 degerinin 220V model: 200.0V 380V E0004-E0006 bildirilir. Bara gerilimi su
FaE uslk g 5d altina distiginde, AC siriici model: 350.0V 440V model: degerde odugunda
(0x0D1D) bir hata bildirir. 350.0V (150.0V ila 700.0V) F13.29'dan daha diisiik
Caligma sirasinda E0007 bildiriliyor
220V model: 400.0V 380V
F13.19 Asiri gerilim esigi Veri yolu agiri gerilim egigini model: 820.0V fMDV model:
(0x0D13) ayarlayin 820.0V (350.0V ila 820.0V)
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Baramstisiiody Isim Igerik fai=avianay Parametre agiklamasi
(adres) (Ayar arahgr)
F13.34 Girig faz kaybi 0: Devre disI birakir 1
(0x0D22) korumasi 1: Etkinlestir (0ila 1)
KC100 inverter giris gerilimini algilamaz, g
fazli 220V ve 380V modelleri igin, girisin faz disi
olup olmadigini belirlemek igin bara geriliminin
F13.35 Giris faz kaybi algilama Giris faz kaybi algilama 10% dalgalanmasini algilayarak, bu nedenle giris
(0x0D23) seviyesi seviyesi (%5 ila %50) yalnizca belirli bir yik eklendiginde faz dist
hatas verir.
F13.36 Girig faz kaybi algilama Girig faz kaybi algilama stiresi 10ms
(0x0D24) siiresi (5 ila 2000 ms)
Birler: Bu bit gikis faz kaybi korumasinin
etkinlestirilip etkinlestirimeyecegini tanimlar.
Koruma devre disi birakilirsa ve ¢ikis fazi
kaybi meydana gelirse, AC siriicii hatay!
bildirmeyecektir. Bu durumda, gergek akim
igletim panelinde goérintiilenen akimdan daha
biiyiiktir ve bu risklidir.
Bu islevi devre disi birakirken dikkatli olun.
- Onlarca: Calisma sirasinda gikis faz kaybi
Birler: Ciktt tespiti yaklasik birkag saniye siirer. Disiik
frekansli calisma uygulamalari veya faz kaybi
faz kaybi ile baglatma riskinin bulundugu uygulamalar
Py icin bu islev baslatma sirasinda ¢ikis faz
oruma kaybinin hizli bir sekilde tespit edilmesini
saglar. Ancak, baslatma siiresi konusunda kati
Cikis faz kaybi korumasi gﬁreer:ﬁlglzmlen olan uygulamalar igin
F13.37 Tens: Cikis faz o1
(0x0D25) Kaybi (00ita 11)

©6nce koruma

0: Devre digi
1: Etkinlestir

5.12.4 Anza sifirlama

Diisiik gerilim hatasi (E0007), bara gerilimi normale déndiigiinde otomatik olarak sifirlanir ve sifilama otomatik sifilama sayimina dahil edilmez. Topraga kisa devre
hatasi (E0010) otomatik veya manuel olarak sifirlanamaz, yalnizca AC siriicliniin tamamen kapatiimasi ve ardindan tekrar agildiktan sonra sifirlanmasi yoluyla sifirlanabilir.
Ayarlanan hata otomatik sifilama zaman sayisina ulasildiginda hata koruma eylemi secimi gereklidir.




Kinco KC100 serisi inverter Kullanimk 1 lavuzu

5 Fonksiyon Tanitimi

Tablo 5-58 Ariza sifirlama parametreleri

Parametre kodu B B Varsayilanlar
(adres) Isim Igerik (Ayar araligi) Parametre agiklamasi
Bu parametre, hata koruma eylemi otomatik
sifilama olarak ayarlandiginda AC siiriicii igin
izin verilen maksimum otomatik sifirlama
sayisini tanimlar. Sifirlama denemelerinin sayisi
bu parametrenin degerini agarsa, AC si
hatali durumda kalacaktir. not: Diiglik gerilim
hatasi (E0007), bara gerilimi normale
dondugiinde otomatik olarak sifirlanir ve
sifilama otomatik sifirlamaya dahil edilmez
F13.60 Otomatik Otomatik sifirlama sayisi| 0 say.
(0x0D3C) sifilama .
denemeleri (0ila 20)
Inverter  arizasinin  otomatik  resetienmesi
sirasinda dijital ¢ 1 k1s terminalinin ariza
’ cikig fonksiyonunun etkin olup olmadigi. Dijital
F1361 Otomatik 0: Devre disi 0 cikis terminalinin ariza gikis giicii su sekide
(0x0D3D) stitama 1: Etki ©ila1) tanimlanir
sirasinda DO - Etkn F10.01=8.
eylemi
; 10s Frekans doniistiirlicii ariza alarmi ile otomatik
F13.62 Otomatik ariza sonrasi bekleme : ariza sifilama arasindaki bekleme siiresi.
(Ox0D3E) sififama siiresi (0,1s ila
araligi 100,0s)

5.12.5 Anza Eylemi Koruma Segimi

Tablo 5-59Ariza eylemi koruma parametreleri

Parametre kodu
(adres)

Isim

Igerik

Fabrika Varsayilanlan
(Ayar arahgr)

F13.65
(0x0D41)

Ariza koruma eylem segimi
1

Birler : Girig faz kaybi Onlular : Cikis
faz kaybi Yizler: ayrilmis Binler:
ayriimi

On binler: Yiik kaybi 0: Durdurmak
icin sahil

1: Durmak igin yavaslayin

2: Caligmaya devam edin

00000
(0ila 20022)

F13.66
(0x0D42)

Ariza koruma eylem segimi
2

Birler : Harici aniza

Onlu : lletisim istisnasi Yiizliiler: EEROM
iletisim istisnasi Binlerce: PID geri besleme
kaybi On binler: ayriimis

0: Durmak igin sahil

1: Durmak igin yavaslayin 2:

Calismaya devam edin

00000
(0ila 02222)

F13.67
(0x0D43)

Ariza koruma eylem segimi

Ones : Birikimli alisma siiresi erigimi

Tens : Birikimli glic agma stiresi erigimi
Yizlerce: Kullanici tanimli hata Binler: ayriimig
On bin: ayrilmig 0: Durdurmak igin

sahil

1: Durmak igin yavaslayin

2: Galismaya devam edin

00000
(0ila 00222)
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6 Hataisleme

6.1 Yaygin Arizalar ve Teshis

6.1.1  Alarm ve Aniza Ekrani

AC siiriicii arizalandiginda, operasyon panelinde ariza alarm ekrani goriintiilenir ve ariza rélesi ¢alisir, AC siiriicli gikisi durdurur ve motor serbestge durur.
: "E0001" hizlandiriimis agir akim hatasi, ALM 15131 yanip séniyor. Asagidaki sekilde ariza

ekrani goster

Sekil 6-1 Arayiiz hata ekran

AC siirlicliyli kendi baginiza tamir etmeyin veya degistirmeyin. Giderilemeyen herhangi bir ariza durumunda, teknik destek igin temsilci veya
Kinco ile iletisime gegin.

WARNING
6.1.2 Anzalar Uzerine Yeniden Baslatma

Tablo 6-1 Hatalar {izerine yeniden baslatma

Asamalar Tedavi Onlemleri Talimatlar

Son (g ariza tipini, ariza frekansini/akimini/gerilimini/bara
gerilimini ter sicakhigini/giri: terminal durumunu/giig
Bir ariza meydana geldiginde ve galigma stiresini goriintiileyin

o DO1 grubu tizerinden goriintiileyin.
operasyon paneli ekrani araciligiyla

Isletim panelinde ntilenen ariza koduna goére ariza

Ariza giderilemiyorsa veya ariza nedeni agik degilse, litfen dogrudan

Ariza sifirlamadan Gnce nedenini bulun ve giderin. ureticiyle iletisime gegin.

Dr'yi 16. fonksiyona ayarlayin (F08.00~F08.03
=16 ariza sifilama) ve terminali gegerli hale getirin, arizayi

sifirlayin.
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Ariza sifilama yontemi

[ o
Tarafindan sifirlandi . Operatér

panelindeki STOP tusu.

Sifirlama igin bir ana kontrol tnitesi kullanin (iletisim kontrol
modu igin). F01.03=2 (iletisim kontrol modu) oldugunu
dogrulayin ve 7000H iletisim adresine "0008" (hata
sifilama) yazin.

ana bilgisayar denetleyicisi.

6 Ariza Yonetimi

Toprak kisa devre hatasi, kontaktér asin yiik hatasi ve tekrarlanan
donanim asirn akimi gibi ciddi arizalar dogrudan sifirlanamaz ve yéntem 4
lesifirlanmalidir.

Otomatik sifirlama igin AC stiricliyii kapatin ve ardindan agin.
Ana devre gli¢ kaynaginin baglantisini kesin

ve igletim panelindeki ekran kaybolduktan sonra gii¢ kaynagini

yeniden baglayin.

Cihaz hasarindan veya harici ¢ikigin topraga kisad evresinden
kaynaklanan tiim arizalar bu yontemle sifirlanabilir.

6.1.3 Yaygin Sorun Giderme

Tablo 6-2 Belirtiler ve sorun giderme

Sed Ariza belirtileri Olasi neden Coziimler
Numarasi
Sebeke gerilimi girilmez veya Girig gli¢ kaynagini kontrol edin
gok dustik
Bu anahtarlamali mod gig 24 V gikis voltajinin ve
AC sUriictiniin siriici kartindaki besleme Kontrol panosundaki 10 V gikis voltaji normaldir
(SMPS) arizali
Frekans donistiiriicti tamponu
Dijital tiip goriintilenmiyor, inverter 5 L
1 direng zarar gérmiis
galismiyor
Kontrol karti, klavye arizasi
‘nin tampon direnci Kinco ile iletisime gegin.
AC sUriicti hasar gérmuis
Kontrol panosu veya isletim paneli arizali
Dogrultucu képriisti hasar gérmiis.
Gii¢ aglldiginda "E0010" Motor veya gikis kablosu topraga kisa devre Motor ve ¢ikis hatlarinin izolasyonunu Gniversal
alarmi gorintilenir.
2 yapmis.
AC siriicli hasar Uretici servisini arayin Kinco ile iletisime gegin.
AC striicli ve motor yanlig baglanmis. AC siiriicti ile motor arasindaki baglantiyi iki kez kontrol edin
AC striiciistinii fabrika ayarlarina geri yiikleyin ve
asagidaki parametreleri dogru sekilde sifirlayin
AC siriict caligirken motor
énmii § Kontrol et F01.03(Caligtyor Komuta
dénmiyor. ligili AC siiriicii parametreleri (motor (Calisiy
3 parametreleri) yanlis ayarlanmis. Kanal) ve dogru sekilde ayarlayin
V/f modu, agr yik baslatma, F05.07 (tork yiikseltme)
parametresini veya F05.12 ve F05.13 (on-line tork
kompanzasyonu
kazang)
Sricl karti arizasi Kinco ile iletisime gegin
ligili parametreler yanlis ayarlanmig FO08 grubundaki parametreleri tekrar kontrol edin ve ayarlayin
DI
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4 terminalleri etkin degildir. Harici sinyal iletim hatalari meydana gelir
Harici sinyal kablolarini yeniden baglayin
Kontrol karti arizali
Kinco ile iletisime gegin
Motor durmak igin hizlaniyor veya
yavaglama sirasinda frenleme Bir frenleme direnci yapilandirimigsa, asir gerilim durma
devre disi birakiliyor veya asiri gerilim durma korumasi bastirmasini devre digi birakmak igin F13.10=0 olarak
5 durmak igin yavaslama etkinlestirildi ayarlayin
Motor parametreleri yanhs ayarlanmis. Motor parametrelerini ayarlayin veya motor otomatik ayarini
tekrar gergeklestirin.
AC stiriict sik sik agiri akim ve
asiri gerilim bildirir "
Hizlanma/yavaslama stiresi yanlis.
6 Hizlanmalyavaslama siresini dogru ayarlayin
Yiik dalgalaniyor.
Kinco ile iletisime gegin
Yiik frekansi ayari gok yiiksek veya otomatik
olarak azaltilamiyor yik  frekansi Diigiik yiik frekansi (F01.40) sicaklik artisina gore otomatik
" diislik yiik frekansini (FO1.41=1) etkinlestirir
sicaklik artisina gére
E0026 (inverter asiri sicaklik) stk
sik raporlanir.
7 Fan h ormii hava filtresi tikal
an hasar gormds veya hava fiitrest tikall. Fani degistirin veya hava filtresini temizleyin.
Bilesenler (termistor veya
AC siriiciiniin igindeki diger cihazlar) Kinco ile iletisime gegin
hasar gérmustur.

6.1.4 Deneme Galigmasi Altinda Farkh Kontrol Modu Tedavi Kargi Onlemleri

6.1.4.1  VIF Kontrol Modu

VIF kontrol modu (F01.02=0, fabrika varsayilan degeri), bu modda siiriicii, hiz geri beslemesi igin enkoder olmayan senaryolarda motorun hizini ve torkunu kontrol
eder. Motorla ilgili parametreleri elde etmek igin motor otomatik ayari gereklidir.

Tablo 6-3 V/F modunda sorun giderme

Problem

Goziim

Galisma sirasinda motor salinimi

F05.16 (V/f salimim bastirma kazanci) degerini su kadar azaltin
5'lik artiglar. Minimum deger 5'ir.

Operasyonda akim gok biiyiik

® F03.03 (nominal motor gerilimi) ve F03.054 (nominal motor frekansi) degerlerini dogru ayarlayin.

® F05.07 (tork yiikseltme) degerini %0,5'lik artiglarla azaltin.

Motor gurliltdili

F01.40 (tasiyici frekansi) degerini 1,0 kHz'lik artiglarla artirin. Tasiyic frekansindaki bir artigin motorun kagak akiminda

bir artisa neden olacagini unutmayin.

Ani artan yiik asiri akimi, hizlandiriimis asin akim

® Bosaltma hizi kazancini (F13.02) 10artirin;

® hiz akimini (F13.01) %10 azaltin.

Asin yiik raporu ve yavaglama raporu agiri
basing

® Asin gerilim duraklatma etkinlestirme kuvvetinin (F13.10) etkinlestirme durumuna ayarlandigini onaylayin;
® Agiri gerilim eylem gerilimini (F13.11) 10V azaltin.
® Asin gerilim durdurma kazancini (F13.12/F13.13) arttirin, 10'da arttirin;

6.1.4.2 Agik Dongii Vektor Kontrol Modu
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Agik dongii vektor kontrol modu (FO1.02=1), enkoder hiz geri beslemesi olmadan motorun hizini ve torkunu kontrol eder. Bu kontrol modunda, motor parametrelerinin
otomatik ayarini tamamlamak igin 6grenme gergeklesir.

Tablo 6-4 Acgik dongii vektor kontrol karsi 6
Problemler Goziim
Asin Yiik veya  motor baslatma

sirasinda bildirilen asin akim

Motor etiketine gére Motor otomatik ayarini gergeklestirin (F03.09 ayarini yaparak). Miimkiin oldugunda motorun tim
parametrelerinde dinamik otomatik ayarlama tercih edilir

Yavas tork veya hiz tepkisi ve 5 Hz'in
altindaki frekanslarda motor titregimi

® Yavas motor torku veya hiz tepkisi durumunda, F06.00 (hiz donglisli oransal kazanci) degerini 10'luk artiglarla artirin veya
F06.01 (hiz dongtsi integral stresi) degerini 0,05'lik distislerle azaltin;

® Motor titresimi durumunda, F06.00 degerini azaltin ve

F06.01.

Yavas tork veya hiz tepkisi ve 5 Hz'in
zerindeki frekanslarda motor titresimi

® Yavas motor torku veya hiz yaniti durumunda, F06.02 (hiz déngisii oransal kazanci) degerini 10'luk artislarla artirin veya
F06.03 ( hiz donglisii integral siiresi) degerini 0,05'lik dustslerle azaltin;

® Motor titresimi durumunda, F06.02 degerini azaltin ve

F06.03.

Diisiik hiz hassasiyeti

Yiiklii calisma sirasinda asiri hiz sapmasi durumunda, F06.06 (vektor kontrolii kayma telafisi kazanci) degerini %10'l u k

artiglarla artirin.

ik hiz dalgalanmas!

‘Anormal motor hizi dalgalanmasi durumunda, F06.07 (hiz filtresi siiresi) degerini 1 ms'lik artiglarla artirin.

Yiiksek motor sesi

F01.40 (tasiyici frekansi) degerini 1,0 kHZ'lik artislarla artirin. Tasiyici frekansindaki bir artisin kagak akimda bir artisa neden
olacag@ini unutmayin.
Motor.

Yetersiz motor torku veya yetersiz gikis

Tork tst limitinin gok diisiik ayarlanip ayarlanmadigini kontrol edin. Evet ise, hiz kontrol modunda F06.12 (tork Gst sinirt) degerini
artirin veya tork referansini tork

kontrol modu.

6.2 Ariza Kodlan Listesi

AC siriicinin kullanimi sirasinda asagdidaki arizalar meydana gelebilir. Arizalari asagidaki tabloda agiklanan ¢oziimlere gére giderin.

Tablo 6-5 Hata kodlar

Operasyon Arizanin nedenini giderin X N .
Ariza adi panel Sorun giderme karsi énlemleri
ekrani
Topraklama veya kisa devre Motoru veya kesme kontaktériinii kisa devre agisindan kontrol edin
do cli gikis devresi devre.
Akim lizerinde
E0001 Manuel tork kaldirma veya V/F egrisi V/F

hizlanma

kontrol modu igin uygun degildir Manuel kaldirma torkunu veya V/F egrisini ayarlayin.

Kontrol modu SVC'dir
parametre ayari olmadan

Motor parametrelerini motora gére ayarlayin
isim plakasi ve motor parametrelerini ayarlayin.

Hizli hizlanma durumu, hizlanma siresi

cok kisa ayarlanmig Hizlanma siresini artirin (F01.23).

®  Akis bastirma fonksiyonunun (F13.00) etkin oldugunu dogrulayin;
® akis akimi (F13.01) gok yilksek;
® akis bastirma kazanci (F13.02) gok kiigiik.

Asiri kayip bastirma

ayarlanmamis

orani diizgiin
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Yik aniden artarsa veya baglanirsa,
motora bagli kontaktériin baglantisi aniden
kesilir ve yeniden devreye girer

Dalga sinirlama fonksiyonunun etkinlestiriimesi (F13.04=1).

Fren direnci takili degil

Fren rezistansini takin.

Disaridan rahatsiz edilmis

Gegmis ariza kaydi giyla, ariza da akim asin
akima ulasip ulagsmadidini kontrol edin. Ulagsmazsa, harici parazittir ve
arizayi gidermek igin harici parazit kaynagi kontrol edilir. Arastirmadan
sonra harici parazit kaynagi y o k s a , siriici plakasi veya Hall cihazi
hasari olabilir ve ihtiyaciniz olan

degistiriimesi igin Uretici ile irtibata gegin.

Yavaslayan asirn akim

inverterin cikis devresi topraklanmis veya
kisa devre olmus

Motorda kisa devre veya agik devre olup olmadigini tespit edin.

Kontrol modu SVC'dir ve parametrik
ayarlama yapiimaz

Motor parametrelerini motor etiketine gore ayarlayin ve motor parametre
ayarini gergeklestirin.

Hizli yavaglama kosulu altinda, yavaslama
zaman cok kisa ayarlanmig

Yavaslama stiresini artirin (F01.24).

Asiri kayip orani bastirma diizgiin
ayarlanmamig

®  Asin kayip orani bastirmanin (F13.00) etkin oldugunu onaylayin;
® Asiri kayip hizl etkili akim (F13.01) ayar degeri gok bilyiik;

® Asiri kayip hiz bastirma kazanci (F13.02)

cok kiiglik ayarlanmis.

E0002 Yiik aniden artar veya motora bagli kontaktor|

aniden ayrilir ve yeniden gekilir
Dalga dalga akim sinirlamay: etkinlestirin (F13.04)

Fren direnci eklenmemis Fren direngleri takilmistir.
Gegmig ariza kayitlarina dayanarak, ariza sirasindaki akim degerinin
asiri akima ulasip ulagsmadigini kontrol edin. Akim degerine ulagmazsa,
harici parazit olduguna karar verilir. Harici parazit kaynaklarinin
giderilmesi ve arizanin giderilmesi gerekir.
Harici bir parazit kaynadi bulunamazsa, si i karti veya Hall bileseni

Konu icin harici hasa;_ g6rmiis olabilir ve degistiriimesi igin Ureticiyle iletisime gegmeniz

mudahale gereir.

Dénustriicti gikis devresinde toprak veya Motorda kisa devre veya agik devre olup olmadigini kontrol edin.

kisa devre

Kontrol modu parametre ayari olmadan Motor parametrelerinimotore t i k e t i n e gore ayarlayin ve motor

Sabit hizli agir akim £0003 SvC'dir parametrelerini ayarlayin.

Asirt kayip orani  bastirma

ayarlanmamig

diizgiin

® Bastirma inun (F13.00) etkin ol
® akim (F13.01) ok yliksek; akim
® kazanci (F13.02) gok kigliktir.

dogrulayin;

Yik aniden artarsa veya baglanirsa,
motora bagl kontaktériin baglantisi aniden
kesilir ve yeniden devreye girer

Dalga sinirlama fonksiyonunun etkinlestiriimesi (F13.04=1).

Frekans donustiriict segimi gok kiiglk

Kararli galigma durumunda, c¢alisma akimi motorun nominal
akimini veya frekans donisti in nominal ¢ikis akimi
degerini astiysa, litfen frekans donUstiriiclyl segin

daha biiyiik bir gli seviyesi ile.
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Gegmis ariza kayd araciliiyla, ariza sirasinda akim degerinin asiri
akima ulasip ulasmadigini kontrol edin. Ulasilamazsa, harici parazittir
ve arizayl gidermek igin harici parazit kaynagi kontrol edilir.
Arastirmadan sonra harici parazit kaynagi yoksa, tahrik plakasi veya
o Hall cihazi hasar gérmiis olabilir,
Disaridan rahatsiz edilmis ve degistirilmesi icin treticiye bagvurun.
Giris sebeke gerilimi yiiksek Voltaji normal araliga ayarlayin.
Hizlanma islemi sirasinda dis  kuvvet Dis kuvveti iptal edin veya fren direnci takin.
motoru siiriikler
Hizlandiriimis asir " " . R
gerilim E0004 N » Asin gerilim bastirma fonksiyonunun (F13.10) etkin oldugunu; asir
Asin gerilim bastirma ayari uygun degil gerilimin (F13.11) ok yiiksek oldugunu; asiri gerilim bastirma frekans
kazancinin (F13.12) gok kiiglik oldugunu dogrulayin.
Fren dnitesi ve fren direnci takil degil Fren Gnitesini ve rezistans! takin.
Hizlanma siiresi gok kisa Hizlanma siiresini artirin (F01.23).
Asin gerilim bastirma fonksiyonunun (F13.10) etkin oldugunu dogrulayin;
A i b desil asir gerilim (F13.11) gok yiiksek;
$irt gerilim bastima ayari uygun degil asiri gerilim bastirma frekans kazanci (F13.12) gok kiigiiktir.
Asini gerilimi yavaslatin E0005 % | islomi da dis k
avaglama iglemi sirasinda dig kuvvet Dis kuvveti iptal edin veya fren direnci takin.
motoru siiriikler
YYavaslama siresi ¢ok kisa Yavaslama stiresini artirin.
Fren dnitesi ve fren direnci takili degil Fren Gnitesini ve rezistans! takin.
Asiri gerilim bastirma fonksiyonunun (F13.10) etkin oldugunu dogrulayin;
A i bast desil asin gerilim (F13.11) gok yiiksek;
917 gerliim bastirma ayan uygun cegt asin gerilim bastirma frekans kazanci (F13.12) gok kiigiiktir.
Sabit hizda asin gerilim E0006
Galisma  sirasinda  motoru  siiriikleyen Dis kuvveti iptal edin veya fren direnci takin.
harici bir kuvvet vardir
Anlik durdurma fonksiyonu (F13.20) anlik gii¢ kesintisini ve disik
Anlik elektrik kesintisi gerilim arizasini 5nleyebilir.
Dilsiik geriim h Inverterin  giris  voltaji  spesifikasyonun
Uisk gerilim hatas E0007 gerektirdigi aralikta degil Voltaji normal araliga ayarlayin.
Bara gerilimi anormal Teknik destek arlyorum.
Dogrultucu pargasi, invertér siiricti karti,
invertér kontrol kart anormal Teknik destek ariyorum.
Gikis fazlari arasinda Cikis fazlan arasinda kisa devre hatasi Kabloyu veya motoru degistirin ve (g fazli kisa devre agisindan kontrol
kisa devre hatasi E0009 edin.
Toprak arizasina kisa E0010 Motor topraga kisa devre Kabloyu veya motoru degistirin ve topraga kisa devre olup olmadigini
devre kontrol edin.
Frekans donstiriici akim 6rneklemesi Ana d . ' imadigint kontrol edi
Akim algllama hatas: anormal na devrenin agilip agiimadigini kontrol edin.
E0011
Frekans donistirtict akim 6rneklemesi Hall sensoérii hasarli, akim érnekleme akimi hasarli, Greticiye bagvurun.
anormal
Yiiklin gok biiyiik veya motorun tikali olup Yiikli azaltin ve motoru ve mekanik durumu kontrol edin.
Dalga dalga olmadigi
sinirlama hatasi E0012
Frekans déntstiriicl segimi gok kiigiik Daha biiyiik bir gli¢ seviyesine sahip frekans dontstiriiclyl segin.
Motor parametreleri ayarlanmamig Motor parametrelerini agagidakilere gore dogru sekilde ayarlayin
Motar ) hatas E0013 isim plakasina gore isim levhasi.
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Parametre tanimlama iglemi Inverter ile motor kablolarini kontrol edin.
zaman asimina ugradi
Ug fazl girig gic kaynagi anormal Girig RST kablolarini ve g fazli girig voltajini kontrol edin.
B Giris fazi algilama seviyesi ve algilama Giris fazi yoklugu algilama seviyesini (F13.35) ve giris fazi yoklugu
Giri faz kaybi £0014 suresi gok kiigik algilama suresini (F13.36) uygun sekilde artirin.
Tahrik plakasi, yildinmdan korunma
panosu, ana kontrol panosu, dogrultucu
koprii Teknik destek arryorum.
anormaldir
Motor arizasi Motorun agik devre olup olmadigini kontrol edin.
Frekans dontstirtictiden motora giden kablo
normal Cevresel arizalan giderin.
Cikis faz kaybi
E0015 Frekans dﬁnij§lijri]cﬁn‘iln‘ te fazh cikisi
motor sirasinda dengesizdir Motorun (g fazli sargisinin dogru olup olmadigini kontrol edin ve sorun
operasyon giderme.
Tahrik panosu, IGBT modiili anormal .
Teknik destek ariyorum.
Tampon direnci asiri yiik Tekrarlanan otobiis gerilim L N )
hatas! E0018 diistik gerilim kurtarma Girig giig kaynagini kontrol edin.
Motor koruma parametresi F13.41'in dogru Bu parametreyi dogru ayarlayin ve motor asiri yiiklenme siiresini
Frekans ayarlanip ayarlanmadigi uzatmak igin F13.41'i artirin.
dénUstiriict E0023
asin
yuklenmesi Yikiin gok bilyiik veya motorun tikali olup Yk azaltin ve motoru ve mekanik durumu kontrol edin.
olmadig!
Motor koruma parametresi F13.41'in dogru Bu parametreyi dogru ayarlayin ve motor asiri yiiklenme siiresini
ayarlanip ayarlanmadigi uzatmak igin F13.41' artirin.
Motor asin yiiki E0024
Yiikiin gok biyiik veya motorun tikali olup Yiiki azaltin ve motoru ve mekanik durumu kontrol edin.
olmadigi
Calisma akimi Yiikin ayrilmis olup olmadigini veya
Yik anizasi E0025 frekans doniistiiriicii F13.44'ten daha azdir F13.44 ve F13.45 parametre ayarlarinin gergek alisma kosullarina
uygun oldugunu kontrol edin.
Ortam sicakhigi gok yiiksek Ortam sicakligini diisiirtin.
Hava kanali tikali Hava kanalini temizleyin.
Modiil asin
E0026
Isinyor Fan hasari Fani degistir.
Modiil termist6ri hasar gormus Teknik destek ariyorum.
Modiil hasari Teknik destek ariyorum.
o Harici arizay! gok fonksiyonlu terminal DI Cevresel arizalari kontrol e d i n , makinenin yeniden baslatmaya izin
Harici ekipman Gizerinden girin verdigini onaylayin ve baglatma korumasinin etkin olup olmadigini
arizas E0028
kontrol edin (F02.08) ve islemi sifirlayin.
Ust bilgisayar diizgiin galismiyor "
ltisi a1say oun galismiy Ust makine kablolarini kontrol edin.
letisim hatasi E0029
iletisim hatti normal degil iletigim kablosunu kontrol edin.
iletisim parametresi F14 grubu yanlis
ayarlanmadi iletigim parametrelerini dogru sekilde ayarlayin.
Diger nedenler Fabrika ayarlarini geri yliklemeyi deneyin.
EEPROM Okuma E0030 EEPROM Gipi hasar gormils Kinco ile iletisime gegin.
-yazma hatasi
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Calisma zamani

PID geri beslemesi F16.29 ayar degerinden

PID geri besleme sinyalini kontrol edin veya F16.29'u uygun bir deger

PID geri besleme E0031 Pt
kaybi hatasi kiiglktiir olarak ayarlayin.
Kumiilatif islem sirasinda,
islemler arasinda hataya
ulagilir
¥ Kimiilatif galisma siiresi ayar noktasina Parametre baslatma islevini kullanarak kayit bilgilerini temizleyin.
E0032 ulasti
Birikmis gli¢ agma siresi
h$atgayga ucia§|r 0033 Kimdlatif agilma siresi ayarlanan degere Parametre baglatma islevini kullanarak kayit bilgilerini temizleyin.
ulasir
Cok fonksiyonlu terminal DI araciligiyla . . . L N . )
Kullanici tanimli hata kullanici tanimli arizanin sinyalini girin ligili terminal seviyesi durumunu degistirin veya ézel hatay iptal edin ve
E0034 islemi sifirlayin.
Parametre ayarlamasi yapilmadi -
Motor parametre ayarini gergeklestirin.
Asiri hiz sapmasi ve
biyik arnza E0041

F13.52 ve F13.53 algilama parametreleri
diizgiin ayarlanmamis

Algilama parametrelerini gergek duruma gore makul bir sekilde ayarlayin.
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7 Fonksiyon Parametrelerinin Hizh Listesi

7.1 Parametre Terminolojisi Agiklama

Tablo 7-1 Kontrol modu terminolojisi ve agiklamalari

Terminoloji

igerik

Istenildigi zaman degistirilebilir

Calisirken degistirilebilen parametreler

Sadece durakta degistirilebilir

Caligirken degistirilemeyen parametreler

Degistirilemez Bu p: yalnizca gi
7.2 Parametreler Listesi
Tablo 7-2 Bu iiriiniin parametre tiirleri
Parametreler isim Parametreler isim
F00.00 Kullanici sifresi F09.2x-F09.3x Yapay Zeka Egrisi
F00.02 Meni Modu Segimi F10.0x DO Cikis fonksiyonlari
F00.04-F00.06 Parametre baglatma F10.1x DO Gecikmesi
F01.0x-F01.1x Temel talimatlar F10.20-F10.26 Frekans algilama
FO1.2x-FO01.3x Hizianma ve yavaslama parametreleri F10.29-F10.35 Akim alglama
FO01.4x Taslyici parametreleri F11.0x-F11.1x AQ Terminali islev parametreleri
F02.0x Komutlar baglat F12.0x Hazirda bekletme islevi parametreleri
F02.1x Hiz izleme komutu F12.3x
F02.2x Durdurma talimatiari F13.0x Mevcut koruma parametreleri

F02.30- F02.35

Kosu talimati

F13.1x-F13.2x

Gerilim koruma parametreleri

F02.37- F02.40

Frekansi atla

F13.33-F13.35

Faz kaybi koruma parametreleri

FO03.0x Motor parametreleri F13.4x Yiik koruma parametresi

F03.1x Asenkron motor parametreleri F13.5x Hiz sapmasi koruma parametrelerd
F05.00-F05.06 VIf egrisi F13.60-F13.62 Ariza sifirlama
F05.07-F05.08 Tork artigi F13.65-F13.67 Ariza emniyetli eylem segimi
F05.09-F05.14 Kayma tazminati F14.0x iletisim parametresi
F05.15-F05.16 Salinim bastirma F15.0x Ekran parametresi fonksiyon segimi

F05.2x Vif ayirma F15.1x Galistir/Durdur ekran parametreleri

F06.0x-F06.1x

Hiz dongiisii parametreleri

F16.0x-F16.3x

PID parametreleri

F07.0x Akim dongusil parametreleri F17.00-F17.15 Coklu referans parametresi
F08.0x-F08.1x DI Terminal iglevi F18 Genisletilmis terminal parametresi
F08.2x Yiiksek hizli darbe frekansi F19 lletisim esleme parametresi

F08.3x DI Filtreleme siresi D00.0x-D00.5x Temel izleme
F08.4x DI Gecikme siresi DO1 Ariza izleme
F09.0x-F09.1x Al Temel parametreler D02.0x-D02.1x Sistem Bilgisi

7.3 Grup F00: Cevresel Uygulamalar

Parametre isim Roforan Varsayilan (Ayar Ayarlanabilir
(adres) araligi) ozellikler
0 I} it
IR Kullanici sifresi Bu parametre kullanici sifresini tanimlar 0 ila 6553 Istenildigi zaman
(0x0000) (0 ila 65535) degistirilebilr
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F00.02 Meni modlari 0: Standart menti 0 Istenildigi zaman
o 1: Dogrulama mendisii (0ila 1) [
(0x0002) segimi degistirilebilir
0: islem yok
1: Varsayilan ayarlari geri yiikle (motor
parametreleri hari¢) 2: Varsayilan ayarlari

F00.04 Parametrelerin geri yiikle (motor parametreleri dahil) 0 Sadece durakta

(0x0004) baslatimasi 3: Aniza kayitarini temizleyin (0ila 3) degistirilebilir
0: islem yok

F00.05 Parametreler yiikleme 0 Sadece durakta

(0x0005) 1: Parametreleri klavye depolama alanina yiikleyin ©ila1) degistirilebilir
0: islem yok
1: Parametreleri suradan indirin
Klavye depolama alani (motor parametreleri harig)

F00.06 Parametreler indir 2: Parametreleri suradan indirin 0 Sadece durakta
(0x0006) Klavye depolama alani (motor parametreleri dahil) (0ila2) degistirilebilir
74 Grup F01: Temel Parametreler Grubu

Parametre (adres) lsim Referans Varsayilan Ayarlanabilir
(Ayar aralig) ozellikler
F01.02 Motor kontrol modu 0: VIf kontroli 0 Sadece durakta
1: Sensorstiz vektor kontrolii (SVC) (Oila 1)
(0x0102) degistirilebilir
0: Isletim paneli kontrolii 1: Terminal
F01.03 Operasyon komut 1/0 kontrolii 0 Sadece durakta
(0x0103) kaynag 2: lletisim kontroli (0ila2) degistirilebilir
0: Igletim paneli dijital ayan (F01.10) 1: Al
4: Panel potansiyometresi 5.
lletisim 6: DARBE girigi (DI4)
7: PID
F01.04 Ana frekans kaynagi 8: Coklu referans 0 Sadece durakta
(0x0104) X 9: Basit PLC (0ila9) degistirilebilir
0: Igletim paneli dijital ayan (F01.10) 1: Al
4: Panel potansiyometresi 5.
lletisim 6: DARBE girisi (DI4)
7: PID
‘Yardimci frekans kaynagi
F01.05 Y 8: Coklu referans 0 Sadece durakta

(0x0105; i degistirilebilir

(0x0105) 9: Basit PLC ©iag) astriebil
Yardime frekans kaynag! 0: Maksimum frekansa gére

RUMES arah@inin temel degeri Y 1: Ana frekans X referansina gére 0 Sadece durakta

(0x0106) (0ila1) degistirilebilir
Yardimcei frekans .

F01.07 kaynaginin kazanci Y Bu parametre yardimci frekans kaynagdi Y'nin kazancini 100.0% Istenildigi zaman

(0x0107) tanimlar. (%0,0 ila %150,0) degistirilebilir
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Birler: Frekans kaynagi segimi

0: Ana frekans kaynagi X

1: Ana ve yardimci operasyon sonucu (onlarca bazinda)

2: Ana frekans kaynagi X ile yardimci frekans kaynagi Y
arasinda gecis

3: Ana frekans kaynagi X ile ana ve yardimci calisma
arasinda gecis Sonug
4: Yardimci frekans kaynagi Y ile ana ve yardimei galisma
sonucu arasinda gegis

Onlarca: Ana ve yardime! frekans kaynagi galismasi

0: Ana + Yardimci 1: Ana -

Yardimci

2: Maks. (ana, yardimci)

F01.08 Frekans kaynagi 3: Min. (ana, yardime) 0 Sadece durakta
(0x0108) siiperpozisyonu (00 ila 34) degistirilebilir
Birler: Isletim paneli kontroliine bagh frekans kaynagi
Tens: Terminal I/O kontroliine bagh frekans kaynagi
Yiizlerce: lletigim kontroliine bagli frekans kaynagi
0: Baglanma yok
1: Galisma paneli dijital
ayar (F01.10) 2: Al
5. Panel potansiyometresi 6:
lletisim 7: PULSE girisi (DI4)
Komut kaynagina bagh 8: PID
F01.09 frekans kaynagi 0x000 (0x000 ila Sadece durakta
(0x0109) 9: Coklu referans OXAAA) degistirilebilir
A: Basit PLC
F01.10 Dijital ayar frekansi Bu parametre agagidakileri tanimlar Dijital 50.00 Hz (0.00Hz ila istenildigi zaman
(0x010A) ayar frekansi. F01.11) degistirilebilir
50.00 Hz
F01.11 Maksimum Bu parametre AC siiriiciiniin maksimum ¢ikis frekansini . Sadece durakta
(0x010B) frekans tanimlar (80.00 ila degistirilebilir
600.00Hz)
0: Igletim paneli numaralari ayari (F01.13)
1: YAPAY ZEKA
Frekans Ust sininnin 4: Calisma paneli potansiyometresi 5: lletisim
F01.12 kaynagi 6: Darbe referansi (Dl4) 0 Sadece durakta
(0x010C) (0ila 6) degistirilebilir
F01.13 Frekans Gst sinin Bu parametre motor igin izin verilen maksimum galisma 50,00 Hz (F01.14 Sadece durakta
(0x010D) frekansini tanimlar ilaF01.11) degistirilebilir
0.00 Hz
F01.14 Frekans alt sinin Bu parametre motor igin minimum galisma frekansini tanimlar . Sadece durakta
(0x010E) (0.00Hz ila degistirilebilir
F01.13)
1:0,1Hz
Frekans talimati 2:001Hz
F01.15 5 ik orani Not: Bu parametreyi degistirdikten sonra, frekansi 2 Sadece durakta
(0x010F) igeren tiim parametreler fabrika degerine geri yiiklenir, degistirilebilir
(1~2)

motor nominal frekansi dahil.
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Calisma sirasinda

F01.16 (0x0110) YUKARIASAGI 0: Calisma frekansi 0 Sadece durakta
1: Frekans referansi (Oila 1) degistirilebilir
modifikasyonu igin temel
frekans
Birler: Tutma segimini durdur 0: Tutma yok
1: Gézalti
Frekansin dijital Tens: Giig azaltma tutma segimi 0: Tutma yok
F01.17 ayaninin korunmasi 1: Gozalt 0 istenildigi zaman
(0x0111) - Gozal (00 ila 11) degistirilebilir
F01.20 (0x0114) | HizianmalAzalma egrisi se¢imi| o, pogrysal hizlanmalyavaslama 0 Sadece durakta
1: S-egrisi hizlanmalyavaslama (Oila 1) degistirilebilir
Hizlanma /
F01.21 (0x0115) yavaglamanin temel 0: Maksimum frekansa gére 1: Ayar frekansina gore 0 Sadece durakta
(Oila 1) degistirilebilir
degeri
F01.22 (0x0116) fvme zaman birimi 0:1s 1 Sadece durakta
1:.0.1s (Oila 1) degistirilebilir

F01.23 (0x0117)

Hizlanma siresi 1

0,00Hz'den F01.21'e kadar ¢ikis frekansinin hizlanma siiresi
1

FO1.24 (0x0118)

Yavaglama stiresi 1

F01.21'den 0.00HZ'e kadar gikig frekansinin yavaslama

siresi 1

F01.25 (0x0119)

Hizlanma Siiresi 2

0,00Hz'den F01.21'e kadar gikis frekansinin hizlanma siiresi
2

degistirilebilir

Istenildigi zaman

degistirilebilir

Istenildigi zaman

degistirilebilir

F01.26 Yavaslama Siresi 2 FO01.21'den 0.00HZ'e kadar gikis frekansinin yavaslama Istenildigi zaman
(0x011A) siresi 2 10.0sn (0.0sila degistirilebilir
6000.0s)

F01.27 Hizlanma Siiresi 3 0,00Hz'den F01.21'e kadar gikis frekansinin hizlanma siiresi istenildigi zaman
(0x011B) 3 degistirilebilir
F01.28 (0x011C)[  Yavaslama stiresi 3 F01.21'den 0.00HZ'e gikis frekansinin yavaslama stiresi 3 istenildigi zaman

degistirilebilir

F01.29 (0x011D)[  Hizlanma siiresi 4 0,00Hz'den F01.21'e kadar ¢ikis frekansinin hizlanma siiresi Istenildigi zaman

4 degistirilebilir

F01.30 Yavaglama siresi 4 F01.21'den 0.00HZ'e kadar ¢ikis frekansinin yavaglama Istenildigi zaman

(0x011E) siresi 4 degistirilebilir

S-egrisi hizlanma 30.00%
F01.31 (0x011F) baslangig segmentinin Bu parametre hizlanma baslangi¢ S-egrisi zaman oranini (%0,0 ila (%100,0- Sadece durakta

tanimlar : i degistirilebilir

zaman orani

F0132))

S-egrisi hizlanma ug

ini 30.00%
F01.32 segmentinin zaman orani Bu parametre hizlanma sonu S-egrisi zaman oranini tanimlar (%0,0 ila (%100,0- Sadece durakta
(0x0120) Fo1.31)) : : degistirilebilir
S-egrisi yavaslama 30.00%
ini .00%
F01.33 baslangig ' Bu p: S-egrisi zaman oranini (%0.0 ila (%100,0- Sadece durakta
zaman orani 3 8 AR
(0x0121) tanimlar degistirilebilir

F01.34))
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S-egrisi yavaglama son

30.00%
F01.34 segmentinin zaman orani Bu parametre yavaglama sonu S-egrisi zaman oranini (%0,0 ila (%100,0- Sadece dl{ralf@ N
(0x0122) tanimlar F01.33)) degistirilebilir
Hizlanma zamani 1 ve
hizlanma zamani 2
arasindaki gegis frekansi Bu parametre, hizlanma siiresi 1 ile hizlanma siresi 2 . o
F01.35 arasindaki anahtarlama frekansini tanimlar 0.00 Hz (0.00Hz la Istenildigi zaman
(0x0123) F01.11) degistirilebilir
‘Yavaglama zamani 1 ile
hizlanma zamani 2
Bu siiresi 1 ile siiresi 2 . —
F01.36 arasindaki anahtarlama frekansini tanimlar 0.00 Hz (0.00Hz ila Istenildigi zaman
(0x0124) frekansi F01.11) degistirilebilir
F01.40 Tagiyic frekansi Bu p: IGBT'nin ar tanimlar 6.0KHZ Sadece durakta
(0x0128) degistirilebilir
Birler: Sicaklik ile ayarlayin
0: Sicaklik ile ayarlanmaz 1: Sicaklik ile ayarlanir
Tens: Frekans ile ayarlayin (sadece VF kontrolii)
: il
F01.41 Tastyici otomatik 0: Frekans I e ayarlanmaz 1" Sadece durakta
(0x0129) gincelleme esas! 1: Frekans ile ayariayin (00 ila 11) degistirilebilir
7.5 GrupFo2: Baslat/Durdur Kontrol Parametreleri
Parametre Ean Referans Varsayilan Ayarlanabilir
(adres) (Ayar arahgi) Ozellikler
0: Dogrudan baslatma R
F02.00 0 Istenildigi zaman
(0x0200) Baslangig modu 1: On uyarma baslangici 2: Hiz 0ila2) degistirilebilir
izleme baslangici
F02.01 Baslangig frekansi Bu parametre ¢ikis baslatma frekansini tanimlar 0.00 Hz (0.00Hz ila Istenildigi zaman
(0x0201) 20.00Hz) degistirilebilir
F02.02 Baslangig frekansi tutma Bu parametre ¢ikis igin baglangig frekansi tutma 0.0sn (0.0s ila Sadece durakta
(0x0202) stresi siresini tanimlar 100.0s) degistirilebilir
F02.03 Baslangigta DC Bu parametre, baglatma igin DC frenleme akimini 0% Sadece durakta
%0 ila
(0x0203) frenleme akimi tanimlar (%0 la %150) degistirilebilir
F02.04 Baslangigta DC Bu parametre, baslatma igin DC frenleme siiresini 0.0sn (0.0s ila Sadece durakta
(0x0204) frenleme stiresi tanimlar 100.0s) degistirilebilir
0: Ayni 0
F02.07 PR Sadece durakta
Dénis yont 1: Tersi (0ila 1)
(0x0207) degistirilebilir
0: Korumali degil 0
F02.08 Baslangig korumasi ) Sadece durakta
1: Korumal (Oila 1) [
(0x0208) degistirilebilir
Birler: Hiz izleme arama yontemi
0: Durdurma frekansindan 1: 50Hz'den
F02.10 Hiz izleme modu 2: Maksimum frekanstan 0 Sadece durakta
degistirilebilir
(0x020A ) (0~2)
Motor durduktan sonra artik manyetizma vardir.
F02.11 Demanyetizasyon siresi Tekrar calistrmadan énce bu sire kadar 0.00s Istenildigi zaman
. degistirilebilir
(0x0208 ) beklemeniz gerekir (0.00s~ 9.995)
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F02.12 Hiz izleme akimi Bu parametre hiz izleme akiminin degerini tanimlar 100% Istenildigi zaman
(0x020C ) (%20 ~ %200 ) degistirilebilir
F02.13 Hiz izleme siresi Bu parametre hiz izleme siiresinin degerini 30 Istenildigi zaman
(0x020D ) tanimlar (1~ 200) degistirilebilir
F02.14 Hiz izleme akim Bu parametre, hiz izleme akim déngisiiniin 500 [stenildigi zaman
dongtisti KP oransal kazancini tanimlar degistirilebilir
( 0x020E ) (0~ 2000)
F02.15 Hiz izleme akim dongiisa | BU Parametre, hiz izleme akim dongisiinin 500 Istenildigi zaman
Ki integral katsayisini tanimlar degistirilebilir
( 0x020F ) (0~ 2000)
F02.20 Durdurma modu 0: Durmak igin yavasla 1: © ”‘: 1 Istenildigi zaman
(0x0214) Durmak igin yanas degistirilebilir
AC siirlicti, durmak igin yavaglama sirasinda
Durusta DC frenlemenin Q?I@.Ta" frekansi  bu parametrenln degerine »
F02.23 baslangig frekansi distigiinde DC frenlemeyi baslatir 0.00 Hz (0.00Hz ila Istenildigi zaman
(0x0217) F01.11) degistirilebilir
Calisma frekansi dururken DC frenlemenin
baslangic frekansina diistiginde, AC siriicii
durur .
F02.24 Durakta DC kesme gikisindan sonra DC frenlemeyi baslatir. 0.0sn (0.0s ila Istenildigi zaman
(0x0218) gecikmesi bu bekleme siiresi. 100.0s) degistirilebilir
Bu parametre durdurma DC frenleme akimini
F0225 Durusta DC kesme tanimlar, daha bilyiik bir DC frenleme akimi daha 0% Istenildigi zaman
(0x0219) akimi (0-150%) degistirilebilir
giclli frenleme kuvvetini gosterir
F02.26 DC frenleme siiresini Bu parametre, kapatma DC fren tutma siresini 0.0sn (0.0s ila Istenildigi zaman
(0x021A) durdurun tanimlar 100.0s) degistirilebilir
FWD/REV Bu parametre, ileri galisma ve geri calisma
Fo227 gegis 6l balge zamani arasindaki gegis sirasinda 0 Hz cikistaki gegis 00s
(0x021B) (0.0s ila 60000.0s)
stresini tanimlar
F02.28 Ters frekans 0: Devre disi 1: Etkin 0 Sadece durakta
(0x021C) inhibisyonu (0ila 1) degistirilebilir
Frekans alt sininn
" 0: Frekans alt sinirinda galistir 1: F02.20
altinda oldugunda s
F02.29 9 modunda durdur 2: Sifir hizda galistir 0 Istenildigi zaman
(0x021D) yapilacak islem (0ila2) degistirilebilir
F02.30 Bu parametre, joglama modunda AC s 5.00 Hz (0.00Hz ila Istenildigi zaman
(0x021E) Jog frekansi calisma frekansini tanimlar F01.11) degistirilebilir
F02.31 Jog hizlanma siiresi Bu parametre, joglama modunda AC siiriciniin 10.0 sn (0.1s ila istenildigi zaman
(0x021F) hizlanma siiresini tanimlar 6000.0s) degistirilebilir
F02.32 Jog yavaslama siiresi Bu parametre, joglama modunda AC siriictiniin 10.0 sn (0.1s ila
(0x0220) yavaslama siiresini tanimlar 6000.0s) degistirilebilir
Jog hizlanmalyavaslama
F02.33 egrisi segimi 0: Dogrusal 0 Sadece durakta
(0x0221) 1: S-egrisi (Oila 1) degistirilebilir
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F02.35 o 0: KAPALI Jog tercih edilir 1: 0 Istenildigi zaman
(0x0223) Jog tercih edilir Jog tercih edilir (©ila 1) degistirilebilir
Hizlanmalyavaglama
F02.36 sirasinda atlama frekans! 0: Devre dig! 0 Istenildigi zaman
(0x0224) 1: Etkin (0ila 1) degistirilebilir
etkinlestirme
F02.37 Bu parametre ilk atiama frekansini tanimlar. 0.00 Hz (0.00Hz ila Istenildigi zaman
(0x0225) Frekans fiatla F00.11) degistirilebilir
F02.38 Frekans bandi 1'i atla Bu parametre atlama frekans bandi 1'i tanimlar. 0.00 Hz (0.00Hz ila Istenildigi zaman
(0x0226) 5.00Hz) gistiril
F02.39 Frekans 2yiatla Bu parametre ikinci atlama frekansini tanimlar. 0.00 Hz (0.00Hz ila Istenildigi zaman
(0x0227) F00.11) degistirilebilir
F02.40 Frekans bandi 2'yi atla Bu parametre atlama frekans bandi 2'yi tanimlar. 0.00 Hz (0.00Hz ila istenildigi zaman
(0x0228) 5.00Hz) degistirilebilir
7.6 Grup F03: Motor Parametreleri
Parametre lsim Referans Varsayilan Ayarlanabilir
(adres) (Ayar araligi) ozellikler
F03.02 Nominal motor Bu parametre motorun nominal ve Model tabanli ayar (0,1kW ila Sadece durakta
(0x0302) glicl gliclind tamimlar 15,0kW) degistirilebilir
F03.03 Nominal motor Bu parametre motorun nominal ve Model tabanl ayar (1V ila Sadece durakta
(0x0303) gerilimi gerilimini tanimlar 500V) degistirilebilir
F03.04 Nominal motor Bu parametre motorun nominal akimini V& Model tabanli ayar (0,01A ila Sadece durakta
(0x0304) akimi tanimlar 100,00A) degistirilebilir
F03.05 Nominal motor Bu parametre motorun nominal frekansini Model tabanli ayar (0.01Hz Sadece durakta
(0x0305) frekansi tanimlar ila F01.11) degistirilebilir
F03.06 Nominal motor Bu parametre sunlari tanimlar ve Model tabanli ayar Sadece degistirilebilir
(0x0306) hiz motorun nominal hizi (1-65,535rpm) durakta
0: Iglem yok
1: Asenkron motor igin statik otomatik
ayarlama (bazi parametreler)
Motor 2: Asenkron motor igin déner otomatik
F03.09 parametreleri - © 0 Sadece durakta
ayarlama v) [
(0x0309) otomatik (0ila2) degistirilebilir
parametreler)
ayarlama
F03.10 Asenkron motor stator Bu parametre asenkron motor stator Model tabanii ayar (0,0001 Sadece durakta
(0x030A) direnci sargisinin DC direncini tanimlar ila 655,35Q) degistirilebilir
Asenkron motor rotoru Bu parametre, asenkronun DC direncini
F03.11 DIRENG tanimlar Model tabanli ayar (0,0001 Sadece durakta
(0x030B) ila 655,35Q) degistirilebilir
motor rotor sargisi
Asenkron motor kagagi Bu parametre asenkron motor kagagini tanimla
F03.12 " " Model tabanli ayar (0,001 ila 655,35 Sadece durakta
enduktans endiktans o )
(0x030C) mH) degistirilebilir
Eszamansiz Bu parametre asagidakileri tanimlar
F03.13 Model tabanli ayar (0.01- Sadece durakta
(0x030D) motor karsilikl asenkron motor karsilikli endiktansi 6553.5mH) degistirilebilir

endiiktansi
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Bu parametre asagidakileri tanimlar
Eszamansiz icinden gegen akim
F03.14 Model tabanli ayar (0.1A ila Sadece durakta
(0x030E) motor yliksiiz akimi sirasinda bir asenkron motorun Ug fazli stator F03.04) degistirilebilir
sargisi
yiiksiiz galisma
7.7 Grup F05: V/f Kontrol Parametreleri
Parametre (adres) (i Referans Varsayilan (Ayar Ayarlanabilir
araligi) ozellikler
0: Dogrusal V/f egrisi 1:
Ozel VIf egrisi
2:1.2 glg V/f egrisi 4:1.4 gl
VIf egrisi 6:1.6 giic V/f egrisi
8:1.8 giic V/f egrisi 10: Kare
F05.00 L VIf egrisi 0 Sadece durakta
(0x0500) Vif egisi 11: V/f tam ayirma modu (00 ila 12) degistirilebilir
12: V/f yari ayirma modeli
F05.01 Gok noktali V/f Bu parametresi cok ve 0.0% Sadece durakta
(%0,0 ila %100,0)
(0x0501) gerilimi V1 noktall V/f gerilimini tanimlar V1 degistirilebilir
F05.02 Cok noktali V/f Bu parametresi cok ve 0.00 Hz (0.00Hz ila Sadece durakta
(0x0502) frekansi F1 noktall V/f frekansini tanimlar F1 F05.04) degistirilebilir
F05.03 Cok noktali V/f Bu parametresi cok ve 0.0% Sadece durakta
- I (%0,0 ila %100,0) o
(0x0503) gerilimi V2 noktali V/f gerilimini tanimlar V2 degistirilebilir
F05.04 Gok noktall V/f Bu parametresi ok ve 0.00 Hz (0.00Hz ila Sadece durakta
(0x0504) frekansi F2 noktal V/f frekansini tanimlar F2 F05.06) degistirilebilir
F05.05 Cok noktali V/f Bu parametresi cok ve 0.0% Sadece durakta
(%0,0 ila %100,0)
(0x0505) gerilimi V3 noktall V/f gerilimini tanimlar V3 degistirilebilir
F05.06 Cok noktali V/f Bu parametresi cok ve 0,00 Hz (F05.04 ila Sadece durakta
(0x05086) frekansi F3 noktall V/f frekansini tanimlar F3 F01.11) degistirilebilir
Diisiik  frekans  kosullari  altinda,  frekans
donistiriiciinin  ¢ikis voltajini artirmak igin  bu
parametreyi ayarlayarak, ¢ikis torkunu iyilestirmek
F05.07 icin akim artirilir 3.0% Istenildigi zaman
Tork artigi PO,
(0x0507) (%0,0: Otomatik tork artisr) degistirilebilir
(%0,0~ %30,0)
Bu parametre tork yiikseltme fonksiyonunun etkin
Tork artiginin ara\[gln\ tanlm‘lkar. Clk!§ frekansl bu degeri
F05.08 (esme frekans! astiginda, tork yikseltme islevi sonlandirilir. 20.00 Hz (0.00Hz Istenildigi zaman
(0x0508) ila FO1.11) degistirilebilir
F05.09 Kaymatelafisi Bu parametre kayma telafisi kazancini tanimlar 100.0% Istenildigi zaman
(0x0509) kazanci (%0,0 ila %200,0) degistirilebilir
F05.10 Kayma tefafisi imit Bu parametre kayma telafisi sinir degerini (nominal 200.0% Istenildigi zaman
(0x050A) kayma) tanimlar (%0,0 ila %200,0) degistirilebilir
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Kayma telafisi filtre

Kayma telafisi ~ fonksiyonu, — motor etiket
p inin  dogru  giril ini ve otomatik

F05.11 siiresi parametre ayarinin yapilmasini gerektirir. 0.100 s Istenildigi zaman
(0x050B) en iyi sonuglar (0.000 ila 1.000'er) degistirilebilir
Cevrimigi tork N
F05.12 Bu parametre gevrimici tork dengeleme kazancini 130
(0x050C) dengeleme kazanci tanmimlar 1 (100 ila 150) degistirilebilir
1
Cevrimigi tork N
F05.13 Bu p: cevrimigi tork dengeleme kazancini 100 Istenildigi zaman
(0x050D) Kazang 2 tanimlar 2 (50 ila 150) degistirilebilir
Bu parametre asiri uyarma kazancini tanimlar,
F05.14 Asir uyarim kazanci kfziﬂgl ne kadar blylk olursa bastima o kadar 100 Istenildigi zaman
(Ox050E) guglu olur (0 ila 200) degistirilebilir
etki
Salinim bastirma
F05.15 modu 0: Gegersiz 1 Istenildigi zaman
(0x050F) 1ila4: Mod 1ila4 (0ila 4) degistirilebilir
Bu deger ayarlanarak disglk frekans rezonansi
Salimim bastrma bastfn\ablllr, ancak ¢ok biyiik olmamaldir aksi
F05.16 Kazanci takdirde neden olacaktir. 40 Istenildigi zaman
(0x0510) ek stabilite sorunlari (0 ila 200) degistirilebilir
0: Dijital ayar (F05.21) 1: Al
4: Galisma paneli potansiyometresi
5: lletisim
6: Darbe referansi (Dl4)
Ayrilmig V/f igin 7: PID ayari -
F05.20 gerilim kaynagi 8: Coklu referans 0 Istenildigi zaman
(0x0514) 0ila 9) degistirilebilir
9: Basit PLC Qilag)
F05.21 VI/f ayirma gerilimi Bu parametre V/f ayirma gikis gerilimini tanimlar o Istenildigi zaman
(0V ila F03.03)
(0x0515) degistirilebilir
VIf gerilim hizianma
F05.22 suresi Bu parametre V/f ayirma gerilimi hizlanma stiresini 00s istenildigi zaman
(0x0516) AYRILIK tanimlar (0.0s ila 1000.0s) degistirilebilir
V/fnin gerilim
tiresi Bu parametre V/f ayirma gerilimi yavaslama siresini
I N
F05.23 yavasiama strest tanimiar 00s istenildigi zaman
(0x0517) AYRILIK (0.0s ila 1000.0s) degistirilebilir
0: Frekans ve gerilim bagimsiz olarak 0'a diiser
F05.24 VIf ayirmanin 1: Frekans daha sonra 0'a diiser 0 Sadece durakta
(0x0518) durdurma modu gerilim Oa duser (Oila 1) degistirilebilir
0: enerji tasarrufu kontroliinii devre digi birakir 1:
Otomatik enerji tasarrufu kontrolli 2: Manuel eneriji
F05.30 VF enerji tasarrufu kontrolii Yiik sik sik degisir. Kullanim 0 Sadece durakta
(0x051E) tasarrufu kontroli dikkatli enerji tasarrufu kontrolii degistirilebilir
(0ila 2)
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Manuel enerji tasarrufu kontrolli, eneriji tasarrufu
kontrol katsayisini ayarlayin, deger ne kadar kiigik
VF enerji olursa enerji tasarrufu etkisi o kadar belirgin olur,
F05.31 tasarruf ancak ani yiik hizi 50.0% Istenildigi zaman
(E17) Katsayisi diisiis daha bliyik olacaktir degistiriebilir
(%20,0 ila %100,0)
VF Enerji VF'nin oransal kazancini ayarlayin
F05.32 500 istenildigi zaman
(0x0520) tasarruf kontrolii KP enerji tasarrufu kontrolii voltaj regiilasyonu degistirilebilir
(0ila 2000)
F05.33 VF Enerji tasarrufu VF enerji tasarrufu kontrol voltaj regiilasyonunun 00 istenildigi zaman
(0x0521) kontrolii KI integral katsayisini ayarlayin degistirilebilir
(0ila 2000)
7.8 Grup F06: Hiz Dongiisii ve Tork Kontrol Parametreleri
P: n V: I; Ayarl; ili
arametre isim Reforans arsayilan \yarlanabilir
(adres) (Ayar araligi) ozellikler
F06.00 Distik hiz dongusii Bu parametre diistik hiz dongiisti oransal 60 Istenildigi zaman
(1 ila 500)
(0x0600) oransal kazang kazancini tanimlar degistirilebilir
F06.01 Dustik hizli dongti Bu parametre diistik hizli dongii entegrasyon 0,20 sn (0,01s ila Her zaman
(0x0601) entegrasyon siiresi siiresini tanimlar 5,00s) degistirilebilir
F06.02 Yiiksek hizli dongii Bu parametre, yiiksek 30 Degistirilebilir
(0x0602) oransal kazang hiz dénglisli oransal kazang (1 ila 500) her zaman
F06.03 Yiiksek hizli dongii Bu parametre, yiiksek 0.50 s Degistirilebilir
(0x0603) entegrasyon siiresi hiz dénglisti entegrasyon siiresi (0.01s ila 5.00s) her zaman
Bu parametre anahtarlama frekansi 1'i tanimlar.
F06.04 Gegis frekansi 1 N 5.00 Hz (0.00Hz ila
hiz dongtist i
(0x0604) F06.05) degistirilebilir
Bu parametre adresini tanimlar.
F06.05 Gegis frekansi 2 o i 10.00 Hz (F06.04 Gergek zamanl
(0x0605) hiz déngiisiiniin gegis frekansi 2 ila FO1.11) degisiklikler
Kayma Bu parametre kaymayi tanimlar
F06.06 100% Istenildigi zaman
(0x0606) tazminat kazanci vektor kontroliiniin telafi kazanci (%50 ila %200) degistirilebilir
F06.07 Hiz geri besleme filtre Bu parametre hiz geri besleme filtre stiresini 15ms istenildigi zaman
(5ila 100 ms)
(0x0607) stresi tanimlar degistirilebilir
Hiz dongiisi
F06.08 integrali 0: Ayrim yok 0 Sadece durakta
(0x0608) AYRILIK 1: Integral ayrma (0ila 1) degistirilebilir
0: Kilit yok
Hiz Kontrolii altinda 1: Motor tiretim torku
F06.10 Tork Kilidi Segimi : 0 Sadece durakta
(0X0B0A) F06.11 ayar kanalina kilitlendi (Oila 1) degistirilebilir
jital ayar (F06.12) 1: Al
Hiz kontrol modunda 4: Calisma paneli potansiyometresi
i g 5 lletigim
F06.11 tork st s:”'f kaynagi 0 Sadece durakta
(0x0608) (motoring) 6: Darbe referansi (DI4) ©ila6) degistirilebilr
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Hiz kontrol
i Bu parametre Hiz kontrol modunda (elektrikli)
odunda  tork t :
F06.12 modundaforkcUs tork limitini tammiar 180.0% Istenildigi zaman
(0x060C) s (0,0 ila %300,0) dedgistirilebilir
(motoring)
0: Dijital ayar (F06.14) 1: Al
Hiz kontrol modunda 4: Galisma paneli potansiyometresi
tork dst limit 5: iletisim
F06.13 kaynagi (uretme) 6: Darbe referansi (Di4) 0 Sadece durakta
(0x060D) (0 ila 6) degistirilebilir
Hiz kontrol
i Bu parametre hiz kontrol modunda tork limitini
rk :
F06.14 modundafork Gt tammiar (nesi) 180.0% istenildigi zaman
(0x060E) st (%0,0 ila %300,0) degistirilebilir
(tireten)
7.9 Grup F07: Akim Dongiisii ve Aki Kontrol Parametreleri
Parametre lsim Referans Varsayilan Ayarlanabilir
(adres) (Ayar arahgr) ozellikler
Akim déngiisii uyarma Bu parametre akim dongiisii uyarma mili . o
F07.00 mili oransal kazanci oransal kazancini tanimlar 2000 Istenildigi zaman
(0x0700) (0 ila 60.000) degistirilebilir
Akim déngiisi Bu parametre akim dongiisti uyarma milini .
F07.01 uyarma mili tanimlar 1000 Istenildigi zaman
(0x0701) integral kazang integral kazang (0 ila 60.000) degistirilebilir
F07.02 Akim dongiisii tork mili Bu parametre akim déngiisii tork mili oransal 2000 Istenildigi zaman
(0x0702) oransal kazanc kazancini tanimlar (0 ila 60.000) degistirilebilir
F07.03 Akim dongisi Bu parametre akim déngiisii tork mili integral 1000 istenildigi zaman
(0x0703) tork mili integral kazancini tanimlar (0 ila 60.000) degistirilebilir
kazanci
7.10 Grup F08: Terminal DI Fonksiyon Parametreleri
Parametre isim Roforane Varsayilan Ayarlanabilir
(adres) (Ayar aralig) ozellikler
F08.00 .y 1 Sadece durakta
DIt iglevi ;
(0x0800) (0ita 51) degistirilebili
F08.01 . 2 Sadece durakta
DI2 islevi )
(0x0801) Ayrintilar igin bkz. 7.23 Terminal giris fonksiyonu (0ila 51) dedistirilebilir
segimi
F08.02 s 0 Sadece durakta
DI3 iglevi )
(0x0802) (0ilast) degistirlebili
0
F08.03 DI4 iglevi ) Sadece durakta
(0x0803) (0ila 51) degistirilebilr
0: ki telli mod 1
F08.10 Terminal kontrol modu T I}(i telli mod 2 0 Sadece durakta
(0X0BOA) 2: Ug tellimod 1 (0ila3) degistirilebilir
3: Ug telli mod 2
F08.11 Terminal UP/DN degisim Bu parametre terminal UP/DN degisim oranini 1.000 Hz/s (0.001Hz/s ila Istenildigi zaman
(0x080B) orani tanimlar 50.000Hz/s) degistirilebilir

103




Kinco KC100 serisi inverter Kullanim kilavuzu

7 Fonksiyon Parametrelerinin Hizll Listesi

0: Gug kesintisinde depolama frekansi

F08.12 Terminal YUKARI/DN 1: Frekansi depolamayin 0 Sadece durakta
(0x080C) kontrol modu elektrik kesintisi (Oila 1) degistirilebilir
F08.13 Terminal acil durdurma Bu parametre terminal acil durdurma 10s Sadece durakta
(0x080D) siresi stresini tamimlar (0.0s ila 6000.0s) degistirilebilir
Birler: DI1 ayari Onlular: DI2
ayar Yizler: DI3 ayari Binler:
DI ila DI4 DI4 ayari 0: Etkin kapatma
F08.14 i 0000
terminal ézellikleri 10 Aktif agk Sisikli
(0x080E) (0000 ila 1111) Canli degisiklikler
F08.20 Minimum darbe giris Bu parametre Minimum darbe giris frekansini 0,00 kHz (0,00kHz ila Istenildigi zaman
(0x0814) frekansi tanimlar. F08.22) degistirilebilir
Minimum darbeye
F08.21 karsilik gelen ylizde Bu parametre karsilik gelen Yiizde degerini 0.0% Istenildigi zaman
(0x0815) giris frekansi tanimlar. (-%100,0 ila %100,0) degistirilebilir
F08.22 Maksimum darbe giris Bu parametresi 50,00 kHz (F08.20 ila istenildigi zaman
(0x0816) frekansi Maksimum darbe giris frekansini 50,00kHz) degistirilebilir
tanimlar.
Maksimum darbe giris
F08.23 frekar:sma‘.kzrslllk Bu parametre karsilik gelen Yiizde degerini 100.0% Istenildigi zaman
(0x0817) gelen ylzde tanimlar. (9%100,0 ifa %100,0) degistirilebilir
F08.24 Bu parametre Pulse 0.10s Degistirilebilir
Darbe filtre stiresi
(0x0818) Filtre zamanu. (0.00s ila 10.00s) her zaman
F08.30 . T Bu parametre DI1 filtre stiresini tanimlar 0,010 sn (0,000s ila Her zaman
DI1 filtre stiresi
(OX081E) 1,000s) degistirilebilir
F08.31 . P Bu parametre DI2 filtre stiresini tanimlar 0,010 sn (0,000s ila Her zaman
DI2 filtre siiresi
(0x081F) 1,000s) degistirilebilir
F08.32 . P Bu parametre DI3 filtre stiresini tanimlar 0,010 sn (0,000s ila Her zaman
DI3 filtre siresi
(0x0820) 1,000s) degistirilebilir
F08.33 . T Bu parametre DI4 filte siiresini tanimlar 0,010 sn (0,000s ila Her zaman
D14 filtre suresi
(0x0821) 1,000s) degistirilebilir
F08.40 Bu parametre DI1'i tanimlar 00s Degistirilebilir
DI1 Gecikme siiresi
(0x0828) gecikme sresi (0,0 ila 600,0s) her zaman
F08.41 Bu parametre DI2'yi tanimlar 00s Degistirilebilir
DI2 gecikme stiresi
(0x0829) gecikme siiresi (0,0 ila 600,0s) her zaman
F08.42 " - Bu parametre DI3 gecikme siiresini tanimlar 00s Istenildigi zaman
DI3 gecikme siresi .
(0x082A) (0,0 ita 600,0s) degistirilebilir
y P 00s [—
F08.43 DI4 Gecikme siiresi Bu parametre DI4 gecikme siiresini tanimlar Istenildigi zaman
(0x0828) (0.01la 600,0s) dedistirilebilr
7.11 Grup F09: Terminal Al Fonksiyon Parametreleri
Parametre . Varsayilan Ayarlanabilir
Isim Referans .
(adres) (Ayar arahgi) Ozellikler
Bu parametre, parazit sinyallerini ortadan
F09.02 kaldirmak igin filtrelenecek analog sinyalin filtre 0,10 sn (0,00s istenildigi zaman
(0x0902) Yapay zekannfilre siresi | - siresini tanimiar. ila 10,00s) degistirilebilr
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Bu parametre, paraziti ortadan kaldirmak igin

(oFgggB]) potansiyo:iert]reelsinin fitre I:tr:?rlrﬁra]$CEk analog sinyalin filtre stresini 0,10 sn (0,008 Istenildigi zaman
X e g
stresi Sinyaller. ila 10,00s) degistirilebilir
F09.12 (0x090C)| Al yukart ve asagilimit | | terminalinin iist ve alt limitini ayariayin 0.0% Isteniidigi zaman
kesme degeri (%0,0 ila %20,0)
degistirilebilir
Al st ve alt limit kesme Ones: Al
F09.13 (0x090D) seqimi Binler : Panel Potansiyometresi 0 : Kesilmez 0 Istenildigi zaman
1. Kes degistirilebilir
(0000 ila 1001)
Ones: Al
Al egri segimi Binlerce: Panel Potansiyometresi 1: Egri 1 0X2111 (0X1111 ila
gri segl
F09.20 . Ean 0 o
(0x0914) 2: Egri2 0X2112) Istenildigi zaman
degistirilebilir
Bu parametre Al egrisi 1'in minimum girigini -
(&%%12;) Al egriisrii 1i'i” minimum tanimlar, bu degerin altindaki voltaj sinyalleri 0.00v Islen\ld[g.l zaman
ans! minimum deger olarak degerlendirilir. (0.00 ila F09.23) degistirilebilir
Minimum girdiye
F09.22 karsilik gelen ylzde Bu parametre karsilik gelen Yiizde degerini 0.0% Istenildigi zaman
(0x0916) Al egrisi 1 tanimlar. (-%100,0 ila %100,0) degistirilebilir
Bu parametre Al egrisi 1'in Maksimum girigini
F09.23 Al egrisi 1'in tanimlar, Bu degerden daha yUksek voltaj 10,00 V (F09.21 ila Istenildigi zaman
(0x0917) maksimum girisi sinyalleri maksimum deger olarak kabul edilir. 10,00V) degistirilebilir
Maksimum girdiye
F09.24 karsilik gglgn 'yuzde Bu parametre karsilik gelen Yiizde degerini 100.0% Istenildigi zaman
(0x0918) Al egrisi 1in tanimlar. (-%100,0 ila %100,0) degistirilebilir
Bu parametre Al egrisi 2'nin minimum girigini . -
F09.25 Al egrisi 2'nin minimum tanimlar, bu degerin altindaki voltaj sinyalleri 0,00 V(0,00V ila Istenildigi zaman
(0x0919) girigi . . . - F09.27) degistirilebilir
minimum deger olarak degerlendirilir.
Al egrisi 2'nin minimum
F09.26 ginigine kg;zllk gelen Bu parametre karsilik gelen Yiizde degerini 0.0% Istenildigi zaman
(0x091A) Y tanimlar. (-%100,0 ila %100,0) degistirilebilir
Bu parametre Al egrisi 2'nin Minimum girigini
F09.27 Al egrisi 2nin :i:L’;‘I'f:"u"“"éed‘*e&iregfa";:ky;ak;jkegltl’l'r‘al sinyalleri 10,00 V (F09,25 ila Istenildigi zaman
(0x0918B) maksimum girigi o 10,00V) degistirilebilir
Al egrisi 2'nin
F09.28 (0x091C) maksimum girisine ;Bail;:lr:rmetre karsilik gelen Yiizde degerini 100.0% lslemldigi Z.a.rnar!
karsilik gelen yiizde : (-%100,0 ila %100,0) degistirilebilir
712 Grup F10: Terminal DO Fonksiyon Parametreleri
Parametre (adres) sim Referans Varsayilan Ayarlanabilir
(Ayar araligi) ozellikler
F10.01 DO terminal 2 Istenildigi zaman
(0x0A01) fonksiyonu Ayrintilar igin bkz. 7.24 Terminal Cikis (0-35) degistirilebilr
Fonksiyonu 8 -
F10.02 ROLE iglevi Istenildigi zaman
(0x0A02) (0-39) degistirilebilr
F10.05 Gok fonksiyonlu ikis 0: Diital gikis 0 Istenildigi zaman
(0X0A05) terminali 1: Darbe gikis! (Oila 1) degistirilebilir
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Birler: Rezerve

Tens: Kontrol panosu DO 0:
Pozitif mantik etkin 1: Negatif
mantik etkin

F10.06 Cikis terminali aktif modu . . N 000
(0X0A06) Yizlerce: Kontrol panosu Réle 0: Pozitif (000 la 110) Canli degisiklikler
mantik aktif
1: Negatif mantik etkin
. s 00s
F10.11 DO gikis gecikmesi Bu parametre DO ¢ikisi ACIK gecikme siiresini ) Istenildigi zaman
(0X0AOB) tanimlar. (0.0s ifa 3600.05) degistirilebilir
F10.12 ROLE gikist Bu  parametresi tanimlar. 00s Degistirilebilir
(0x0AOC) gecikme ROLE ¢ikisi AGIK gecikme siiresi. (0.0s ila 3600.0s) her zaman
Frekans .
F10.20 . Bu parametresi Frekans 5.00 Hz (0.00Hz ila Istenildigi zaman
(0x0A14) algilama degeri (FDT1) algilama degeri 1'i tanimlar F01.11) degistirilebilir
Frekans
Algil: N
F10.21 h'gtl amé . Bu parametresi frekans 0.0% Istenildigi zaman
(0x0A15) sterezisi algilama araligi 1'i tanimlar (%0,0 ila %100,0) degistirilebilir
(FDT1)
Frekans algilama .
F10.22 degeri Bu parametre frekans algilama degerini tanimlar 5.00 Hz (0.00Hz ila Istenildigi zaman
(0x0A16) *0T2) 2 FO1.11) degistirilebilir
Frekans
F10.23 :_Ig:/‘:m? . Bu parametresi frekans 0.0% Istenildigi zaman
(0x0A17) sterezist algilama araligini tanimlar 2 (%0.0 ila %100.0) degistirilebilir
(FDT2)
F10.24 Frekans erigim algilama Bu parametresi frekans 00% istenildigi zaman
(%0.0 ila %100.0)
(0x0A18) araligi erisim algilama araligini tanimlar degistirilebilir
F10.25 Herhangi bir frekans Bu parametre rastgele varis frekansi algilama 50.00 Hz (0.00Hz Istenildigi zaman
(0x0A19) algilama degerine degerini tanimlar ila FO1.11) degistirilebilir
ulagir
F1026 Herhangi bir frekans Bu parametre keyfi bir varis frekansi algilama 00% istenildigi zaman
(OX0A1A) algilama araligina araligi tanimlar (%0.0 ila %100.0) degistirilebilir
ulagir
F10.29 Sifir akim algilama Bu parametre sifir akim algilama esigini tanimlar 5.0% Istenildigi zaman
%0.0 ila ¥
(0x0A1D) seviyesi (%0.0ila %300,0) degistirilebilir
F10.30 Sifir akim algilama Bu parametre sifir akim algilama gecikme 0.10s Istenildigi zaman
(OXOATE) gecikmesi siiresini tanimlar (0,01 12 60,00) degistirilebili
Ciktr
F10.31 . Bu parametre ¢ikis akimi agiri limitini tanimlar 200.0% istenildigi zaman
(0X0A1F) asir akim esigi (%0,0 ila %300,0) degistirilebilir
F10.32 Ciki agiri akim Bu parametre algilama gecikme siiresini tanimlar 0.01s istenildigi zaman
(0x0A20) algilama gecikmesi (0,00 ila 60,00) degistirilebilir
F10.33 Akim algilama Bu parametre keyfi varis akimi ylizdesini tanimlar 100.0% Istenildigi zaman
%0.0 ila ¥
(0x0A21) seviyesi (%0.0la %300,0) degistirilebilir
F10.34 Akimin algilama Bu parametre keyfi varis akimi genisligini tanimlar| 0.0% Istenildigi zaman
(0x0A22) genisligi (%0,0 ila %300,0) degistirilebilir
IGBT ;
F10.35 o Bu parametre IGBT sicaklik erisim degerini 90°C Istenildigi zaman
(0x0A23) sicakiik erisimi tanimlar (0°Cila 100° C) degistirilebilir
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713 Grup F11: AO Terminali iglev Parametreleri

Parametre (adres) lsim Referans Varsayilan Ayarlanabilir
(Ayar aralig) ozellikler
0: Islev yok
1: Cikis frekansi (0 - maksimum ¢ikis frekansi)
2: Frekans ayari (0 - maksimum cikis frekansi)
3: Motor hizi (0 - maksimum gikis frekansina
karsilik gelen h
F11.00 - e 2 | AG strict sk 0 1 Istenildigi zaman
(0x0B00) AO islevi : Cikig akimi (nominal surtcu akiminin 0 - ©-21) degistirilebili
2 kati)
5: Cikis akimi (nominal motor akiminin 0 - 2
katr)
6: Cikis gerilimi (nominal AC siriict geriliminin
0-1,2 Kati)
7: Ayar torku (nominal motor torkunun 0 - 2
katt)
8: Cikis torku (nominal motor torkunun 0 - 2
katr)
9: Cikis torku (nominal AC siirticti torkunun 0 -
2 kat, yon ile)
10: Cikis torku (0 - nominal AC siiriict torku,
yon ile)
12: DC bara gerilimi (nominal AC siriicl
geriliminin 0 - 2,2 kati)
13: Cikis giicii (nominal motor glictinin 0 - 2
kati)
15: Yiiksek hizl PULSE girisi 17: Sayac
18: lletigim
19: PID ayarlari
20: PID geri bildirimi
Yiksek hizl puls ¢ikist 21: Al girisi .
F11.02 &zellik segimi 0 Istenildigi zaman
(0x0B02) (0-21) degistirilebilir
Maksimum ¢ikis Bu parametre yiiksek hizin Gst sinirini tanimlar
(0213.355) frekans! Nabiz 50.00 kHz istenciildigi ?a“m:;
i egistirilebilir
yilksek hizll nabiz (0.01kHz ila 50.00kHz) gis
F11.10 A0 K Terminalin analog gikisinin degerini ayarlayin 1.00 Istenildigi zaman
azanct (-10.00 ila 10.00) o
(0xOBOA) degistirilebilir
F11.11 Bu parametre, terminal gikisinin sifir noktasini 00% Istenildigi zaman
(0x0BOB) AO sifir ofseti ayarlayan AO cikis ofsetini tanimlar (-%100,0 ila %100,0) degistirilebilir
7.14Grup F12: Yardimci Fonksiyon Parametreleri
Parametre . Varsayilan Ayarlanabilir
Isim Referans .
(adres) (Ayar arahgr) Ozellikler
F12.00 Uyanis Bu  parametresi uyandirmayi tanimlar 0.00 Hz Degistirilebilir
(0x0C00) frekans frekans (F12.02 ila FO1.11) her zaman
F12.01 Bu gecikme stiresini tanimlar 00s istenildigi zaman
Hyanma 0.0s ila 6500.0¢
(0x0C01) (0.0s ifa 6500.05) degistirilebilir
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F12.02 Kis Uykusu Bu parametre hibernasyonu tanimlar 0.00 Hz Degistirilebilir
(0x0C02) frekans frekans (OHz ila F12.00) her zaman
F12.03 Hazirda bekleme Bu parametre hibernasyon gecikme siiresini tanimlar 0.0s istenildigi zaman
o (0s ila 6500.0s) o
(0x0C03) gecikmesi degistirilebilir
F12.07 0.00 Hz Degistirilebilir
Droop kontrolli Yiik dengesini kontrol edin
(0x0CO07) (0.00 ila 10.00Hz) her zaman
0: AC siiricti galisirken calisma 1: Her zaman
F12.08 Sogutma fani calisma 0 Istenildigi zaman
(0x0C08) kontroli 2: Otomatik kontrolli galisma (0ila2) degistirilebilir
sicaklik artisina gore
Cikis giicti diizeltme PP
F12.09 Bu parametre ¢ikis giicii diizeltme oranini tanimlar 100.0% Sadece durakta
(0x0C09) katsayisi (%0,0 ila %200,0) degistirilebilir
F12.10 Referans sayim Bu parametre maksimum sayagc degerini tanimlar 10000 Istenildigi zaman
(0X0C0A) degeri (11la 65535) degistirlebili
F12.11 Belirlenmis Bu parametre gegerli sayag degerini tanimlar 10000 Istenildigi zaman
(0x0C0B) sayim degeri (1ila 65535) degistirilebili
F12.30 - Bu parametre galistirmaniz gereken siireyi tanimlar 0 dakika Sadece durakta
Zamanlama stiresi M "
(0X0CE) (0 dakika ila 6500.0 dakika) degistiriebili
Giincel kosu : o 0 dakika o
F12.31 . . Bu parametre gegerli galisma siiresi esigini tanimlar (0 dakika ila 6500.0 dakika) Istenildigi zaman
(0XOC1F) sure esigi degistirilebilir
F12.32 Kosu stiresi Bu parametre, ulagilan birikimli calisma slresini oh Istenildigi zaman
(0x0C20) esigi tanimlar (Oh ila 65000h) degistirilebilir
F12.33 Agilis stresi esigi Bu parametre, ulagilan birikimli agilis stiresini tanimlar oh Istenildigi zaman
(0x0C21) (Oh ila 65000h) degistirilebilir
F12.34 Zamanlanmig galisma 0: min 0 istenildigi zaman
(0x0C22) stiresi birimi 1s (0~1) degistirilebilir
7.15 Grup F13: Koruma Parametreleri
Parametre (adres) Isim Referans Varsayilan Ayarlanabilir
(Ayar arahgr) ozellikler

F13.00 Asiri akim durma 0: Devre dist 1 Sadece durakta
(0x0D00) bastirma 1: Etkin (Oia 1) degistiilebili
Bu parametre agiri akim durma bastirma yiizdesini
Asiri akim durma bastirma
F13.01 famimiar - eylem akm 150.0% Sadece durakia
eylem akimi "
(0x0DO01) esik (%50 ila %200) degistirilebilir
Bu parametre asir akim kazancini tanimlar
F13.02 Asiri akim durma durak bastirma 50 Istenildigi zaman
(0x0D02) bastirma kazanci yantt (0 ila 100) degistirilebilir
Asir akim durma bastirma
eylemini garpan hizin telafi
katsayis| Yiiksek hizli asin akim durma bastirma eylem
F13.03 gtincel akimi esigini azaltin 50 Sadece durakta
(0x0D03) (50 ila 200) degistirilebilir
Puls-by-puls giincel limit
F13.04 Mevcut koruma Ayarlari lg.)r[l;masld 1 Sadece durakta
(0x0D04) . Eli‘_”e I8! (0ila1) degistirilebilir
: Etkin
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Yazilim asir akim esigi

AC siiriiciiniin ¢ikis akimi F13.07'den (yazilim asin

F13.07 220.0% Istenildigi zaman
(0x0DO07) akim esigi) yliksek oldugunda F13.08 (gikis asin (%0,0 ila %250) degistirilebilir
akim algilama gecikmesi) tarafindan tanimlanan
stireden daha uzun bir siire boyunca DO terminali
F13.08 Cikis asir akim algilama aklifbir sinyal verir 0.01s Istenildigi zaman
(0x0D08) gecikmesi (0.00 ila 6.00s) degistirilebilir
F13.10 Asiri gerilim durma 0: Devre disi 1 Sadece durakta
1: Etkin (Oila 1) I
(0xODOA) bastirma degistirilebilir
Asiri gerilim durma Bu parametre V/f asin gerilim durma bastirma 220V model: 350.0V 380V
F13.11 bastirma eylem gerilimi eylem gerilimi esigini tanimlar model: 750.0V 440V model: Sadece durakia
(0x0DOB) degistirilebilir
770.0V (200.0V ila 820.0V)
Asin gerilim durma Bu degerin artinimasi bara geriliminin kontrol o
F13.12 bastirma frekans kazanci etkisini  artiracaktir, ancak g¢ikis  frekansi 50 Istenildigi zaman
(0x0DOC) (0 ila 100) degistirilebilir
dalgalanacaktir
Asiri gerilim durdurma Bara gerilimini bastirin ve bu ayar degerini artirin .
F13.13 ilimi - 50 Istenildigi zaman
gerilimi bastinir bara gerilimi agimini azaltin A,
(0x0DOD) Kezang (0 ila 100) degistirilebilir
» Asiri gerilim durma bastirmasi galisma frekansini
Asint gen!lm durma artirabilir. Bu parametre,  isletiminin artan
F13.14 basirmas, iin frekns dst  sinind. 5.00 Hz Sadece durakia
(0XODOE) yikselme esigi frekans (0ila 50.00Hz) degistiilebilir
F13.15 Guig sinirlamasi tretme 0: Devre dis! 0 Sadece durakta
1: Etkin (0ila1)
(0XODOF) degistirilebilir
F13.16 Uretim giicii st sinin Bu parametre retim glict st 20.0% Sadece durakta
(%0,0 ila %200,0)
(0x0D10) sinirni tanimlar degistirilebilir
Erenleme Ginitesini Fren direnci eneriji tiketim verimliligini ayarlamak 220V model: 360.0V 380V o
PN calistirmak igin baslatma igin kullanilan fre n nitesini calistrmak igin | model: 700.0V 440V model: Istenicigl zaman
(0x0D11) gerilmi degistirilebilir
baslangig voltaji 750.0V (200.0V ila 820.0V)
F13.18 Frenleme tinitesi kullanimi Bu parametre frenleme Unitesinin kullanim oranini 100.0% Sadece durakta
%0.0 ila ¥
©0:0D12) tammiar (%0.0 ila %100,0) I
220V model: 400.0V 380V
F13.19 Asin gerilim esigi Bu parametre veri yolu asiri gerilim esigini tanimlar model: 820.0V 440V model: Istenildigi zaman
(0x0D13) degistirilebilir
820.0V (350.0V ila 820.0V)
Bu parametre, AC siiriiciisiiniin anlik gii¢ kesintisi
sirasinda galisip calismayacagini tanimlar
0: Devre digi
F13.20 G daldirma 1B limini sabit tut 2: D K ici 0 Sadece durakta
(0x0D14) siiriist + Bara gerilimini sabit tut 2: Durmal igin (0ila2) degistirilebilir
yavasla
Bu parametre, AC suriicistnln gii¢ distsi
Giig daldirma gegisini devre - . e -
F13.21 dis1 birakmak igin volaj esigi gecisini devre disi birakmak igin voltaj esigini 85.0% Istenildigi zaman
(0x0D15) tanimlar, voltaj bu degerden yiksekse, (%80,0 ila %100,0) degistirilebilir
ayarlamay! gegici olarak durdurur
Bu parametre, giic kesintisi durumunda bara
geriliminin korunacagi gerilim seviyesini tanimlar.
Gug kesildiginde, bara voltaj F13.22 civarinda
mam Gg disiist gegisini tutulur (etkinlestirmek igin voltaj esigi 80.0% Istenildii
& etkinlestirmek icin voltaj esigi . P 0% stenildigi zaman
(0x0D16) 9Ug daldirma siirisii) (%60,0 ila %100,0) degistirilebilir




Kinco KC100 serisi inverter Kullanim kilavuzu

7 Fonksiyon Parametrelerinin Hizll Listesi

Glig disistinden sonra gerilim

Bu parametre, bara geriliminin F13.21'den (gii¢

dislisti gegisini devre disi birakmak igin gerilim

F13.23 toparlanmasinin gecikmesi 0,5sn (0,0s ila istenildigi zaman
(0x0D17) esigi) glic kesintisinden énceki gerilime yiikselmesi 100,0s) degistirilebilir
icin gerekens i re y i tanimlar
N Bu parametre sadece "bara gerilimini sabit tut" e
F13.24 "C-Eug daldima modunda gegerlidir (F13.20 = 1). .50 Istenlld[g} ?ma'rf
(0x0D18) siirls kazanci Kp Giig daldirma siiriisti sirasinda sik sik diisiik voltaj (0ila 100) degistirilebilir
meydana geliyorsa, gli¢ daldirma siirligiinG artirin
kazang ve integral katsayisi
Giig daldirma .
F13.25 stiriisii 30 Istenildigi zaman
(0x0D19) integral katsayisi (0iila 100) degistirilebilir
Bu parametre sadece "durmak icin yavasla"
modunda gegerlidir (F13.20
=2)
Giig dististiniin yavaglama Bara gerilimi F13.22 degerinden diisiik oldugunda,
F13.26 siiresi AC silriici d Kici ar. Y | . 20,0 sn (0,0s Istenildigi zaman
(0x0D1A) iy stirlicli durmak igin yavaslar. Yavaslama stresi ifa 300,0s) degistirilebilir
bu parametre tarafindan belirlenir ancak F
- N - Bara gerilimi F13.29 ayar noktasinin altina 220V model: 200.0V 380V . o
F13.29 Dusik gerfiim esigi diistigiinde, AC siiriiciisi bir hata bildirir model: 350.0V 440V model: Istenildigi zaman
(0x0D1D) degistirilebilir
350.0V (150.0V ila 700.0V)
Birler: Giig agildiginda topraga kisa devre algilama
Tens: Calistirmadan 6nce topraga kisa devre tespiti
Yazilim kisa 0: Devre disi
F13.33 devre-toprak 1: Etkin 00 Sad.e(:g. du?kta
(0x0D21) tespit (00 ila 1) degistirilebilir
F13.34 Girig faz kaybi korumasi 0: Devre dig! 1 istenildigi zaman
(0x0D22) 1: Etkin (0ila 1) degistirilebilir
KC100 AC st si algilamiyor
F13.35 Girig faz kaybr algilama ’ N 10% Istenildigi zaman
(0x0D23) seviyesi bara dalgalanmasini tespit ederek (g fazli 220V, (%5 ila %50) degistirilebilir
380V ve 440V modeller icin giris voltaji
Girigin faz digi olup olmadigini belirlemek icin
voltaj, bu nedenle giris yalnizca belirli bir yiik
F13.36 Girig faz kayb algilama Klendiginde faz dist hata bildireceki 10ms Her zaman
(0x0D24) siresi eklendiginde faz dist hata bildirecektir. (5 ila 2000 ms) degistirilebilir
Birler: Cikig faz kaybi korumasi Tens:
Calistirmadan 6nce ¢ikis faz kaybi korumasi
F13.37 Gikis faz kaybi korumasi 0: Devre digi o1 Istenildigi zaman
(0x0D25) 1: Etkin (00 ila 11) degistirilebilir
F13.40 Motor asiri yiik 0: Devre disi birak 0 Istenildigi zaman
(0x0D28) korumasi 1: Etkin (0ila1) degistirilebilir
F13.41 Motor asir yik Bu parametre motor asiri yiik koruma kazancini 1.00 istenildigi zaman
(0,20 ila 10,00)
(0x0D29) koruma kazanci tanimlar degistirilebilir
Motor agiri yiik 6n uyari katsayisi
motorun en yiiksek hizda calistigi zaman
yuzdesi
Motor agiri yik 6n asir yik esigini raporlamadan siirekli olarak i
F13.42 N 80.0% Istenildigi zaman
uyari katsayist asin yiik hatas
(0x0D2A) (%50,0 ila %100,0) degistirilebilir
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AC siiriicti gikis akimi F13.44 (ylk kaybi algilama
seviyesi) degerinden diisiik ve stre F13.45 (yiik
kaybi algilama  stiresi) degerinden  biiyiik
oldugunda, AC siiriicii yiik diisme korumasi eylemi
gerceklestirir (yik disme korumasi eylemi F13.43
ile segilebilir, varsayilan serbest durdurma). Yiik
kaybi koruma slresi boyunca, yik dizelirse, AC
sl i otomatk olarak ayarlanan
frekansta galismaya devam edecektir.
F1343 . 0: Devre dist 0 Istenildigi zaman
(0x0D2B) Yk kaybi korumasi 1: Etkin (©ilat) degistirilebilr
F13.44 Yiik kaybi algilama seviyesi Bu parametre yiik kaybi korumasi tetikleme esigini 10.0% Istenildigi zaman
(0x0D2C) tanimlar (%0,0 ila %100,0) degistirilebilir
F13.45 Yiik kaybi algilama stiresi Bu parametre yiik kaybi korumasi tetikleme siiresini 10s istenildigi zaman
(0x0D2D) tanimlar (0.0s ila 60.0s) degistirilebilir
Asiri hiz sapmasi algilama Bu parametre asiri hiz sapmasinin algilama esigini
F13.52 seviyesi tanimlar 20.0% Istenildigi zaman
(0x0D34) (%0.0 il %50,0) degistirilebilir
F13.53 Asiri hiz sapmasinin tespit Bu parametre, asin  hiz sapmasi tespitini 50s Istenildigi zaman
(0x0D35) stiresi tetiklemek igin zaman uzunlugunu tanimlar (0.0s ila 60.0s) degistirilebilir
" - 0 -
F13.60 Otomatik sifirlama denemeleri Bu parametre otomatik sifilama denemelerinin ©laz) Istenildigi zaman
(0x0D3C) sayisini tanimlar degistirilebilir
F13.61 Otomatik sifilama 0: Devre dig! 0 Istenildigi zaman
(0x0D3D) sirasinda DO eylemi 1: Etkin (Oila 1) degistirilebilir
Bu parametre, iki ardigik arza sififamasi .
F13.62 ’ N arasindaki siireyi tanimlar 1.0sn (0.1sila Istenildigi zaman
(0xOD3E) Otomatik sifirlama araligi 100.0s) degistirilebilir
Birler: Giris faz kaybi Onlular: Cikis
faz kayb Yiizler : Rezerve Binler:
Ayrilmis On binler: Yiik kaybi 0:
Durdurmak igin sahil
F13.65 Ariza koruma eylem 1: Durmak igin yava§l.ay|n 2 00000 Istenildigi zaman
(0x0D41) segimi 1 Galismaya devam edin (0ila 20022) degistirilebilir
Birler: Harici hata
Onlu: iletisim istisnas! Yiizlerce: EEPROM iletigim
istisnasi Binlerce: PID geri bildirim kaybi On
binler: ayriimig
0: Durmak igin sahil
F13.66 Ariza koruma eylem 1: Durmak iin yavaslayin 2: 00000 Istenildigi zaman
(0x0D42) segimi 2 Calismaya devam edin (0ila 02222) degistirilebilir
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F13.67 Ariza koruma eylem
(0x0D43) segimi 3

Birler: Birikimli calisma
suresi erigim
Onlu: Birikimli glic agma
stresi erigimi

Yizlerce: Kullanici tanimli hata Binler: Ayrilmis
On binler: ayriimig 0: Durdurmak igin

sahil

1: Durmak igin yavaslayin 2:

Calismaya devam edin

00000 Istenildigi zaman
(0 ila 00222) degistirilebilir

7.160rup F14: iletisim Parametreleri

Parametre isim Reforone Varsayilan (Ayar Ayarlanabilir
(adres) araligi) ozellikler
0: 1200 BPS
1:2400 BPS
2: 4800 BPS
3: 9600 BPS
F14.01 MODBUS baud hizi 4: 19200 BPS 5
(OXOEO1) 5: 38400 BPS ©ila7) degistirilebilir
6: 57600 BPS
7: 115200 BPS
0: (N, 8,1) Kontrol yok, veri biti: 8, stop biti: 1
1: (E, 8,1) Cift eslik, veri biti: 8, stop biti: 1
X 2: (0, 8,1) Tek eslik, veri biti: 8, stop biti: 1 i o
PR MODBUS ver format 3: (N, 8,2) Kontrol yok, veri biti: 8, durdurma biti: 2 0 stenildigi zaman
(OxOE02) ) ) " (0ila 5) degistirilebilir
4: (E, 8,2) Cift eslik, veri bi , durdurma biti: 2
5: (0, 8,2) Tek eslik, veri biti: 8, durdurma biti: 2
. 1 [—
F14.03 Yerel adres Bu parametresi tanimlar ve yerel ) Istenildigi zaman
(0x0E03) iletigim adresi (0ila 247) dedistirilebilir
/AC striiciiniin veri alma ve ana bilgisayara veri génderme sonu
F14.04 . i arasindaki araltk 2ms (Oms ila Istenildigi zaman
(0XOE04) Yanit gecikmesi ) 20ms) degistirilebilir
bilgisayar
0.0s olarak ayarlandiginda, Modbus iletisim zaman asimi
gegersizdir. Degilse, gegerlidir. Bu iletisim ile bir sonraki iletisim
arasindaki aralik F14.05' (MODBUS iletisim zaman asimi)
MODEBUS asarsa, sistemi a
F14.05 iletisim zaman agimi o 0.0s Istenildigi zaman
(0X0E05) fletisim hatas! (0.0s il 60.05) dedistirilebilr
lletisim veri iletimi
F14.07 Bigim 0: Standart MODBUS 0 Sadece durakta
(0x0E07) 1: Standart digt (0ila1) degistirilebilir
iletigim master-slave |
F14.10 0: Kole 1: 0 stenildigi zaman
kontrol Ev Sahibi ; PR
(OxOEOA) (0ila 1) degistirilebilir
Master-slave .
F14.11 komut baglantisi 0:Master-sl komut bag| 1:Master-sl; komut 0 Istenildigi zaman
(OxOEOB) baglantisi yok (0ila 1) degistirilebilir
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Master/slave iletim
frekansini segin 0: Verilen frekans e
2 talimat 1: Frekansi ayarla (hedef frekans) 2: Maksimum 0 |sten|ld[9| %a‘ma'rf
(OXOEOC) frekans (0ila2) degistirilebilir
717 Grup F15: Ekran Parametreleri
Parametre om R5ED Varsayilan (Ayar Ayarlanabilir
(adres) aralhigi) ozellikler
0: M tusu devre disi
1 : Isletim paneli arasinda gegis
kontrol ve uzaktan kumanda (terminal /O
F15.00 Mtusu kontrol veya iletigim kontrolii) Sadece durakta
(0x0F00) islevi 2 : lleri ve geri galigma arasinda gegis 0 degistirilebilir
0Oila 4]
3: lleri dogru kosu (©ila4)
4: Ters kosu
0: STOP/RESET tusu sadece igletim paneli kontrol modunda
F15.01 DURDUR/SIFIRLA i‘egeT'ng','/RESET . . 0 Sadece durakta
: usu herhangi bir .
(0x0F01) anahtar islevi s 9 (Oila 1) degistirebili
calisma modu
Yik hizi
F15.02 Bu parametre yiik hizi gériintiileme katsayisini tanimlar 1.0000 Her zaman
(0XOF02) ekran katsayisi (0,0001 ila 6,0000) degistirilebilir
F15.10 LED ekran 1 ing 0: Devre dis! 5 Degistirilebilir
(0OXOF0A) caligan durum 1: Ana frekans X (0 ila 63) her zaman
2: Yardimel frekans Y
F15.11 LED ekran 2 ing 3: Ayar frekansi (hizianma ve yavaslamadan sonra) 3 Degistirilebilir
4: Refe frek: hedef deg : Call frek:
(0X0F0B) calisan durum e eransv .re. ans (hedef deder) 5: Calisma frekansi (©ila 63) her zaman
6: Cikis gerilimi
7: Cikis akimi
F15.12 LED ekran 3 ing 8: DC-Bus gerilimi 7 Degistirilebilir
(0xOFOC) galigan durum 9: Tork ayari (0 ila 63) her zaman
10: Gikis torku
F15.13 LED ekran 4 ing 11: Gikis glicli 6 Degistirilebilir
(OXOFOD) caligan durum 12: Hizayar (0 ila 63) her zaman
13: Kosu hizi
F15.14 LED ekran 5 ing 14: AC slirilcll galigma durumu 15: AC 8 Degistirilebilir
stiriicti sicakligr .
(OXOFOE) galisan durum 16: Motor sicakligi (0 ila 63) her zaman
17: DI durumu
F15.15 LED ekran 1 ing 18: DO durumu 4 Degistirilebilir
(OXOFOF) durma durumu 19: Diizeltme 6ncesi Al gerilimi 20: Al gerilimi (0 ila 63) her zaman
F15.16 LED ekran 2 ing 8 Degistirilebilir
(0x0F10) durma durumu (0ila 63) her zaman
F15.17 LED ekran 3 ing 20 Degistirilebilir
(Ox0F11) durma durumu (0 ila 63) her zaman
F15.18 LED ekran 4 ing 26 Degistirilebilir
(0x0F12) durma durumu (O ila 63) her zaman

13




Kinco KC100 serisi inverter Kullanim kilavuzu

7 Fonksiyon Parametrelerinin Hizll Listesi

25: Isletim paneli potansiyometre gerilimi
diizeltmeden énce

26: Isletim paneli potansiyometre gerilimi
27: AO gikis!

29:Girig PULSE frekansi

(0.01KHz)

30:Cikis PULSE frekansi

(0.01KHz)

31: V/f ayirma hedef gerilimi

32: V/f ayirma gikis gerilimi

33: Haberlesme ayar noktasi

34: PID referansi

35: PID geri bildirimi

36: PID hatasi

37: PID integral degeri

F15.19 LED ekran 5 ing 36: PID gikist 0 Degistirilebilir
(OxOF13) durma durumu 39: PLC agamasi (0 ila 63) her zaman
40: Sayim degeri
45: Giig faktori agisi
46: Motor hizi geri bildirimi
48: Yiik hizi
57: Kalan galigma siiresi
58: Gegerli acilis siiresi
59: Gegerli calisma siiresi
60: Birikimli gliciin yiiksek mertebeli bitleri
tuketim
61: Birikimli gliciin dlstik mertebeli bitleri
tiketim
62:  Yiksek mertebeden  bitleri  of current  power
tuketim
63:  Disilk mertebeli  bitleri  of current  power
tiiketim
7.18 Grup F16: PID Parametreleri
Parametre Varsayilan Ayarlanabilir
(adres) = Referans (Ayar araligi) Ozellikler
0: Isletim paneli (F16.01)
1: YAPAY ZEKA
F16.00 PID referans 4: Galisma paneli potansiyometresi 5: Iletigim 0 Istenildigi zaman
(0x1000) kaynagi 6: PULSE girisi (DI4) (0ila 6) degistirilebilir
F16.01 Isletim paneli PID Bu parametre, isletim paneli tarafindan ayarlanan PID 50.0% Istenildigi zaman
(0x1001) referansini ayarlama referansini tanimlar (%0,0ila %100,0) degistirilebilir
Bup , PID 1 %0'dan %0'a degi: i igin .
F16.02 PID referans gereken siireyi tanimlar. 0.00 sn (0.00s ila Istenildigi zaman
(0x1002) degisim stresi ayar degerine 100.00s) degistirilebilir
0: Al
F16.03 PID geri besleme 3: Galisma paneli potansiyometresi 4: iletisim 0 Istenildigi zaman
(0x1003) kaynag 5: PULSE girisi (DI4) (0ila 5) degistirilebilir
F16.04 PID geri besleme filtre Bu parametre PID geri besleme sinyalinin filtreleme 0.00 sn (0.00s ila Istenildigi zaman
(0x1004) siiresi siiresini tanimlar 60.00s) degistirilebilir
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F16.06 PID bas! degeri Bu parametre PID baslangig degerini tanimlar 0.0% Istenildigi zaman
aslangig degen (%0.0 ila %100.0) o
(0x1008) degistirilebilir
F16.07 PID'nin bekleme siiresi Bu parametre asagidakierin tutma siresini tanimlar 0.00s Degistirilebilir
(0x1007) baslangig degeri PID baslangig degeri (0.00s ila 650.00s) her zaman
F16.09 Oransal kazang Kp1 Bu parametre oransal kazang KP1'i tanimlar 200 Istenildigi zaman
(0,0 ila 1000,0s) T
(0x1009) degistirilebilir
F16.10 Bu parametre Ti1 integral stiresini tanimlar 2.00sn (0.01s ila Her zaman
Integral zaman Ti1
(0x100A) 100.00s) degistirilebilir
F16.11 Tiirev alma stiresi Td1 Bu parametre tlirev siresini tanimlar Td1 0.000 s (0.00s ila Istenildigi zaman
(0x100B) 10.000s) degistirilebilir
F16.12 Oransal kazang Kp2 Bu parametre oransal kazang KP2'yi tanimlar 200 Istenildigi zaman
(0,0ila 1000,0) P
(0x100C) degistirilebilir
F16.13 Bu parametre Ti2 integral siresini tanimlar 2.00sn (0.01sila Her zaman
Integral zaman Ti2
(0x100D) 100.00s) degistirilebilir
F16.14 Tirev alma stiresi Td2 Bu parametre tiirev stresini tanimlar Td2 0.000 s (0.00s ila Istenildigi zaman
(0x100E) 10.000s) degistirilebilir
F16.15 PID tirev limiti Bu parametre PID diferansiyel limitini tanimlar 0.10% Istenildigi zaman
(%0,0 ila %100,0) o
(0x100F) degistirilebilir
F16.16 PID eylem 0: lleri 0 Istenildigi zaman
_ 1: Ters (Oila 1) N
(0x1010) yonii degistirilebilir
F16.17 PID Jimit Bu parametre PID sapma limitini tanimlar 0.0% istenildigi zaman
sapma limit (%0.0 ila %100,0) o
(0x1011) degistirilebilir
F16.20 Durusta PID calismasi 0: Devre dist 0 Istenildigi zaman
1: Etkin (Oila 1) S
(0x1014) degistirilebilir
PID kesme
F16.22 R Bu parametre PID kesme frekansini ters yonde tanimlar 1.00 Hz (0.00Hz ila Istenildigi zaman
(0x1016) ters yonde frekans F01.11) degistirilebilir
0: Gegis yok
1: Dltarafindan gegis
PID parametresi gecis 2: Sapmaya dayall otomatik gegis R o
FiBze kosulu 3: Otomatik  gecis  tabanli  (izerinde 0 |5|e"”d'9' z‘amar?
(0x1017) (0ila 3) degistirilebilir
calisma frekansi
Bu parametre PID gegis sapmasi 1'i tanimlar. PID sapmasi
PID parametresi gecis & b <
F16.24 sapmasi 1 bu degerden diisiik oldugunda 20.0% Istenildigi zaman
(0x1018) oransal kazang KP1 (%0,0 ila F16,25) degistirilebilir
Bu parametre PID gegis sapmasi 2'yi tanimlar. PID
PID parametresi gegis & o & .

F16.25 capmas 2 sapmasi bu degerden yiiksek oldugunda 80.0% istenildigi zaman
(0x1019) oransal kazang KP2 (F16.24 ila %100.0) degistirilebilir
F16.26 PID gcikis filtre siiresi Bu parametre PID gikis filtre siiresini tanimlar 10ms Istenildigi zaman

(0ila 1000 ms) [
(0x101A) degistirilebilir

Ust esik Bu  parametresi ust  tanimlar. .
F16.27 X X 0.0% Istenildigi zaman
(0x101B) PID geri besleme kaybi PID geri besleme kaybinda algilama esigi (%0.0 ila %100.0) degistirilebilir
iizerinde algilama
F16.28 PID geri besleme Bu parametre, PID geri besleme kaybinda alt algilama 0.0% [stenildigi zaman
(0x101C) kaybinda daha digik esidini tanimlar (%0.0 ila %100.0) degistirilebilir
algilama esigi

F16.30 PID geri besleme kaybi Bu parametre PID geri besleme kaybi algilama stiresini 0.0s Istenildigi zaman
o (0.0s ila 20.0s) o
(0x101E) algilama stresi tanimlar degistirilebilir
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0: Baslangig frekansi yok

F16.31 PID 6n ayar 0 Sadece durakta
(0x101F) frekansi etkinlestirme 1: Baslangig frekansinda galistirin, baslangig degistirilebilir
frekans1 FO1.101dur; (©ilaD
F16.32 PID én ayarli frekans Al voltajina gore énceden ayarlanmis frekanstan PID ayarina 0.00V Istenildigi zaman
anahtarlama gerilimi gegin; degistirilebilir
(0x1020) (10.00 ila 10.00)
F16.33 e 0: PID uyku kapal 0 Sadece durakta
PID uyku etkinlestime 1: PID uyku etkinlestime
(0x1021) (0ila1) degistirilebilir
F16.34 PID uyku gerilimi esigi Geri besleme gerilimine gére PID'ninu y u 'y u p 0.00v Istenildigi zaman
(0x1022) uyumadigini belirleyin (-10,00 1a10,00V) degistirilebilir
F16.35 PID uyku gecikme PID uyku kosulu karsilandiktan sonra uyku siiresini 0.1s Istenildigi zaman
(0x1023) stiresi geciktirme (0,0 ila 20,0s) degistirilebilir
F16.36 PID uyanma PID uyandirma kosulu karsilandiktan sonra uyandirma 0.1s Istenildigi zaman
(0x1024) gecikme siiresi siiresini geciktirme (0,0 la 20,0s) degistirilebilir
7.19 Grup F17: Goklu Referans Parametreleri
Parametre lsim Referans Varsayilan Ayarlanabilir
(adres) (Ayar araligi) ozellikler
0: Isletim paneli ayar frekansi (F01.10)
1: YAPAY ZEKA
4: Calisma paneli potansiyometresi 5: lletisim
F17.00 Coklu referans 0 kaynagi 6: Darbe referansi (DI4) 0 Istenildigi zaman
(0x1100) 7.PD ©ila7) degistirilebilir
F17.01 Bu parametresi tanimlar ve 5.00 Hz Degistirilebilir
Coklu referans 1
(0x1101) goklu referans 1 (0.00Hz ila FO1.11) her zaman
F17.02 Bu parametresi tanimlar ve 5.00 Hz Degistirilebilir
Coklu referans 2
(0x1102) goklu referans 2 (0.00Hz ila FO1.11) her zaman
F17.03 Bu parametresi tanimlar ve 5.00 Hz Degistirilebilir
Coklu referans 3
(0x1103) goklu referans 3 (0.00Hz ila FO1.11) her zaman
tanimlar ve i .
F17.04 Coklu referans 4 Bu parametre 5.00 Hz (0.00Hz ila Istenildigi zaman
(0x1104) Goklu referans 4 F01.11) degistirilebilir
tanimlar ve i i
F17.05 Coklu referans 5 Bu parametre 5.00 Hz (0.00Hz ila Istenildigi zaman
(0x1105) goklu referans 5 F01.11) degistirilebilir
tanimlar ve i i
F17.06 Coklu referans 6 Bu parametre 5.00 Hz (0.00Hz ila Istenildigi zaman
(0x1106) coklu referans 6 F01.11) degistirilebilir
F17.07 Bu parametresi tanimlar ve 5.00 Hz Degistirilebilir
Coklu referans 7
(0x1107) Goklu referans 7 (0.00Hz ila FO1.11) her zaman
Birler: dairesel mod
0: Tek déngliden sonra dur
1: Tek bir islemden sonra son degeri korur
dongi
2: Stirekli dongii
Tens : zamanlama birimi
0: saniye (s)
1: Dakika (dak) R
F17.17 Basit PLC galisma ) 0x0000 (0x0000 ila Istenildigi zaman
2: saat (h)
(Ox1111) modu 0x1122) degistirilebilir

Yiizler basamag: giic kapatma deposu

yontem

0: Saklamayin

1: Depolama

Binler basamagi: hafizayi kapatma
modu

0: Kapatma sirasinda bellek yok

1: Bellegi durdur
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(;(1171.1139) PLC segmenti 0 PLC segmenti 0'in calisma siiresini ayarlayin 0.0s (dak/h) Degistirilebilir
caligma slresi (0,0 ila 6500,0s(dak/h)) her zaman
Ones: bu segmentin galisma yonl (goklu hiz
komutlari igin de gegerlidir)
0: Ayni yon
1: Ters
Tens: bu boliimiin hizlanma ve yavaslama siiresi
0: Hizlanma ve yavaslama suresi 1 (F01.23, F01.24)
1: Hizlanma ve yavaglama stresi 2 (F01.25, F01.26)
2: Hizlanma ve yavaslama siresi 3 (F01.27, F01.28)
3: Hizlanma ve yavaslama
F17.20 PLC faz 0 kurulumu zaman 4 (F01.29, F01.30) 0x00 Istenildigi zaman
(0x1114) (0x00 ila 0x31) degistirilebilir
F17.21 PLC ilk asama 0.0s (dak/h) Degistirilebilir
(0x1115) F17.19ile ayni
calisma stiresi (0,0 ila 6500,0s(dak/h)) her zaman
F17.22 0x00 i i
(©x1116) PLC faz 1 kurulumu F17.20 e ayni ] Istenildigi zaman
(0x00 ita 0x31) dedistirilebili
PLC ikinci agsama
F17.23 0.0s (dak/h)
calisiyor
(0x1117) e F17.18 le ayni (0,0 ila 6500,0s(dakih)) degistirilebilir
F17.24 0x00 igi
©x1118) PLC asama 2 kurulumu F17.20 e ayni ] Istenildigi zaman
(0x001la 0x31) degistirilebilr
F17.25 sl 0.0s (dak/h) i i
(Ox1119) PLC bolim 3 galisma F17.19le ayni ) Istenildigi zaman
siiresi (0,0 ifa 6500,0s(dak/h)) dedistirilebilr
F17.26 0x00 iGi
(Ox111A) PLC asama 3 kurulumu F17.20 e ayni ] Istenildigi zaman
(0x00 ila 0x31) degistirilebilr
F17.27 sl 0.0s (dak/h) ildici
Ox111B) PLC boliim 4 galisma F17.191le ayni ) istenildigi zaman
siiresi (0,0 ila 6500,0s(dak/)) degistirilebilr
F17.28 PLC asama 4 0x00 Degistirilebilir
(0x111C) F17.20ile ayni
kurulum (0x00 ila 0x31) her zaman
F17.29 PLC blim 5 0.0s (dak/h) Degistirilebilir
(0x111D) F17.19ile ayni
calisma stiresi (0,0 ila 6500,0s(dak/h)) her zaman
F17.30 0x00 i i
(Ox111E) PLC asama 5 kurulumu F17.20 e ayni ] Istenildigi zaman
(0x00 ita 0x31) dedistirilebilr
F1731 . 0.0s (dak/h)
©x111F) PLC boliim 6 galisma F17.191le ayni ) Istenildigi zaman
siiresi (0,0 la 6500,0s(dakh)) degistirilebili
F17.32 0x00 i igi
(Ox1120) PLC asama 6 kurulumu F17.20ile ayni ) Istenildigi zaman
(0x00 ifa 0x31) degistirilebilr
F1733 0.0s (dak/h)
©Ox1121) PLC segment 7 calisma 11719 ile ayni ) Istenildigi zaman
silresi (0,0 la 6500,0s(dakh)) degistirilebilir
F17.34 PLC agamasi 7 0x00 Degistirilebilir
(0x1122) F17.20ile ayni
kurulum (0x00 ila 0x31) her zaman
7.20 Grup F18: Genisletilmis terminal parametreleri
Parametre (adres) lsim Referans (Ayar \%
arahgi) ozellikler
F18.00 Alnin Diolarakislev | Ayrintilar igin, bkz. 7.23 Giris terminali islevi Not: Al 7V'den daha o0~ Sadece dunlda
(0x1200) segimi etkili oldugunda, 3V'den az oldugunda gegersizdir. 51) degistirilebilir
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Terminal .
F18.03 0: Kapalr etkin 00 Istenildigi zaman
(0x1203) Dl olarak yapay 1: Baglant kesildi etkil ~1 degistirilebilir
zekanin
karakteristigi
7.21 Grup F19 : lletisim Esleme Parametreleri
Parametre Isim Rt Tane Varsayilan Ayarlanabilir
(adres) (Ayar arahgi) ozellikler
F19.00 iletigim adresi 0: Devre disi birak 0 Degistirilebilir
(0x1300) esleme etkinlestirildi 1: Mimkin (0~1) sadece durakta
iletisim adresi esleme 6n gériintii parametrelerinin ilk
F19.01 lletisim adresi esleme 6n setini ayarlayin 0x0000 Istenildigi zaman
(0x1301) gorintiisi 1 degistirilebilir
(0x0000~ Oxffff)
N Ikinci iletisim setini ayarlayin .
F19.02 lletisim adresi esleme 6n . R 0x0000 Istenildigi zaman
(0x1302) goriintiisii 2 adres haritalama 6n gorlntd degistirilebilir
parametreleri (0x0000~ Oxffff)
. Uglinci iletisim setini ayarlayin
F19.03 lletigim adresi esleme én } R 0x0000
(0x1303) goriintiisi 3 adres haritalama 6n gorlntd degistirilebilir
parametreleri (0x0000~ Oxfff)
F19.04 iletisim adresi esleme 6n lletisim adresi esleme 6n gériinti parametrelerinin %0000 Istenildigi zaman
(0x1304) goriintiisi 4 dordiinc setini ayarlayin degistirilebilir
(0x0000~ Oxffff)
F19.05 iletigim adresi esleme 6n lletisim adresi esleme 6n gorinti. parametrelerinin 0x0000 istenildigi zaman
(0x1305) goriintiisti 5 besinci setini ayarlayin degistirilebilir
(0x0000~ Oxffff)
. . R Altinci iletisim adresi setini ayarlayin haritalama o
F19.06 lletisim adresi esleme 6n preimage 0x0000 Istenildigi zaman
(0x13086) goriintiisi 6 ol degistirilebilir
parametreler (0X0000~ Oxiff)
. R Yedinci iletisim adresi setini ayarlayin  haritalama .
F19.07 lletisim adresi esleme 6n preimage 0x0000 Istenildigi zaman
(0x1307) goriintiisi 7 vl degistirilebilir
parametreler (0X0000~ O
Sekizinci iletisim setini ayarlayin
F19.08 lletisim adresi esleme 6n ) o 0x0000 Istenildigi zaman
(0x1308) Griintiisii 8 adres haritalama 6n gorlintl degistirilebilir
parametreleri (0x0000~ Oxf)
Dokuzuncu iletigim setini ayarlayin
F19.09 lletisim adresi esleme 6n ) 0x0000 Istenildigi zaman
(0x1309) goriintiisii 9 adres haritalama degistirilebilir
parametreleri (0x0000~ Oxf)
F19.10 lletisim adresi esleme 6n lletisim adresl eglema &n garlntd parametrelerinin 0x0000 Istenildigi zaman
(0x130A) goriintiisii 10 onuncu setini ayarlayin degistirilebilir
(00000~ Oxffff)
F19.11 Tletigim adresi esleme &n lletisim adresi esleme 6n goriintii parametrelerinin on 0x0000 Istenildigi zaman
(0x130B) gorintist 11 birinci setini ayarlayin degistirilebilir
(0x0000~ Oxffff)
. On ikinci iletisim adresi setini ayarlayin haritalama .
F19.12 lletisim adresi esleme 6n preimage 0x0000 Istenildigi zaman
(0x130C) goriintiisti 12 el degistirilebilir
parametreler (0X0000~ Oxffff)
. Set ve onligincli set .
F19.13 lletigim adresi esleme én iletisim  adresi esleme 0x0000 Istenildigi zaman
(0x130D) goriintiisti 13 8n gérinti releri degistirilebilir
6n gériintii parametreleri (0X0000~ 0xff)
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. Set ve on dérdiincl set .
F19.14 lletisim adresi esleme 6n 0x0000 Istenildigi zaman
(0x130E) gorintisu 14 iletisim adresi esleme 6n goriinti parametreleri degistirilebilir
(0x0000~ Oxffff)
. On besinci iletisim setini ayarlayin .
F19.15 lletisim adresi esleme 6n 0x0000 Istenildigi zaman
(0x130F) gérintiisii 15 adres haritalama 6n goriint degistirilebilir
parametreleri (0x0000~ Oxff)
F19.16 letisim adresi ik iletisim setini ayarlayin 0x0000 Degistirilebilir
(0x1310) esleme goriintiisii 1 adres esleme parametreleri (0x0000~ Oxffff) herhangi bir
zamanda
F19.17 iletigim adresi ikinci iletigim setini ayarlayin 0x0000 Degistirilebilir
(0x1311) esleme goriintiisii 2 adres esleme parametreleri (0x0000~ Oxffff) herhangi bir
zamanda
F19.18 iletisim adresi esleme gériintiisti 3 Uglinci iletisim adresi esleme parametreleri setini 0x0000 istenildigi zaman
(0x1312) ayarlayin (00000~ Oxffff) degistirilebilir
F19.19 lletisim adresi esleme gériintisti 4 Dordinct iletisim adresi esleme parametreleri setini 0x0000 Istenildigi zaman
(0x1313) ayarlayin (00000~ Oxffff) degistirilebilir
F19.20 iletisim adresi esleme gériintisii 5 Besinci iletisim adresi esleme parametreleri setini 0x0000 Istenildigi zaman
(0x1314) ayarlayin (00000~ Oxffff) degistirilebilir
F19.21 lletisim adresi esleme gériintiisii 6 Altinc iletisim adresi esleme parametreleri setini 0x0000 Istenildigi zaman
(0x1315) ayarlayin (0x0000~ Oxfff) degistirilebilir
F19.22 iletigim adresi Yedinci iletigim setini ayarlayin 0x0000 Degistirilebilir
(0x1316) esleme goriintusti 7 adres esleme parametreleri (0x0000~ Oxffff) herhangi bir
zamanda
F19.23 iletigim adresi Sekizinci iletisim setini ayarlayin 0x0000 Degistirilebilir
(0x1319) esleme goriintiisti 8 adres esleme parametreleri (0X0000~ Oxffff) herhangi bir
zamanda
F19.24 iletisim adresi esleme gériintiisti 9 Dokuzuncu iletisim adresi esleme parametreleri setini 0x0000 Istenildigi zaman
(0x1318) ayarlayin (00000~ Oxffff) degistirilebilir
F19.25 iletisim adresi esleme goriintisti Onuncu iletigim adresi esleme parametreleri setini 0x0000 istenildigi zaman
(0x1319) 10 ayarlayin (00000~ Oxffff) degistirilebilir
P . PR lletisim adresi esleme parametrelerinin on birinci setini f -
F19.26 lletisim adresi esleme gdruntisi 0x0000 Istenildigi zaman
(0x131A) 11 ayarlayin degistirilebilir
(00000~ Oxffff)
F19.27 lletisim adresi esleme gérintiisi lletisim adresi esleme parametrelerinin on ikinci setini 0x0000 Istenildigi zaman
(0x131B) 12 ayarlayin degistirilebilir
(0x0000~ Oxffff)
st . P, On (glincii iletisim adresi esleme parametreleri setini 1 -
F19.28 lletisim adresi esleme gorintist 0x0000 Istenildigi zaman
(0x131C) 13 ayarlayin degistirilebilir
(0x0000~ Oxffff)
F19.29 iletigim adresi esleme gériintist On dordineii letisim adresi esleme  parametreleri 0x0000 Istenildigi zaman
(0x131D) 14 setini ayarlayin degistirilebilir
(0x0000~ Oxffff)
F19.30 iletisim adresi esleme goriintiist iletisim adresi esleme parametrelerinin on besinci setini 0x0000 istenildigi zaman
(0x131E) 15 ayarlayin (00000~ Oxffff) degistirilebilir
7.22 Grup DOx: Monitér Parametreleri
7.22.1 Grup D00: Durum izleme Parametreleri
Parametre Isim Parametre Isim
(adres) (adres)
D00.00 (0x6000) Ana frekans referansi D00.29 (0x601D) Yiiksek hiz Nabiz cikt

D00.01 (0x6001)

Yardimei frekans referansi

D00.30 (0x601E)

VIf ayirma hedef gerilimi

D00.02 (0x6002)

Frekans

talimat

(hizlanma ve

D00.31 (0x601F)

Vif ayirma cgikis gerilimi

T




Kinco KC100 serisi inverter Kullanim kilavuzu

7 Fonksiyon Parametrelerinin Hizll Listesi

yavaslamadan sonra)

D00.03 (0x6003) Frekans referansi D00.32 (0x6020) fletisim ayar noktasi
D00.04 (0x6004) Calisma frekansi D00.33 (0x6021) PID referansi
D00.05 (0x6005) Cikis gerilimi D00.34 (0x6022) PID geri bildirimi
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D00.06 (0x6006) Cikis akimi D00.35 (0x6023) PID hatasi

D00.07 (0x6007) Bara gerilimi D00.36 (0x6024) PID integral

D00.08 (0x6008) Hedef tork D00.37 (0x6025) PID gikigt

D00.09 (0x6009) Cikis torku D00.38 (0x6026) PLC agamas!

D00.10 (0x600A) Cikis glicl D00.39 (0x6027) Harici sayim degeri

D00.11 (0x600B) Hiz referansi D00.44 (0x602C) Giig faktorii agist

DO00.12 (0x600C) Kosu hizi D00.45 (0x602D) Gozlemlenen motor frekansi (SVC)

D00.13 (0x600D) AC siiriicii galigma modu D00.47 (0x602F) Yik hizi

D00.14 (0x600E) invertsr sicakligi D00.55 (0x6037) Mevcut ariza

D00.16 (0x6010) DI durumu D00.56 (0x6038) Kalan galisma siiresi

D00.17 (0x6011) Devlet yap D00.57 (0x6039) Birikimli agilig suresi

D00.18 (0x6012) Al voltaji (dizeltmeden 6nce) D00.58 (0x603A) Birikimli galisma siiresi

Birikimli gilc tiiketiminin yiksek mertebeli bitleri

D00.19 (0x6013) Al voltaji (diizeltmeden sonra) D00.59 (0x603B) il gt {Hketiminin ytikseic meriebel bitler

D00.24 (0x6018) Isletim paneli potansiyometre gerilimi D00.60 (0x603C) Birikimli giig tiiketiminin diigiik mertebeli bitleri
(diizeltmeden 6nce)

D00.25 (0x6019) Isletim paneli potansiyometre gerilimi D00.61 (0x603D) Mevcut g tiiketiminin yiiksek mertebeli bitleri
(dlizeltmeden sonra)

D00.26 (0x601A) AO Cikisi D00.62 (0x603E) Mevcut giic tiiketiminin diisiik mertebeli bitleri

D00.28 (0x601C)

Yiiksek hizli darbe girig frekansi

7.22.2 Grup D01: Ariza izleme Parametreleri

Parametre (adres)

isim

Parametre (adres)

isim

D01.00 (0x6100)

Son ariza tipi

D01.36 (0x6118)

Son (g ariza tiirii

D01.01 (0x6101)

Aktif ariza Gzerine frekans referansi

D01.37 (0x6119)

Son lg ariza igin frekansi ayarlayin

D01.02 (0x6102)

Aktif aniza Gizerine gikis frekansi

D01.38 (0x611A)

Son Ug ariza igin ¢ikis frekansi

D01.03 (0x6103)

Aktif ariza tizerine ¢ikis gerilimi

D01.39 (0x611B)

Son (g ariza igin gikis voltaji

DO1.04 (0x6104)

Aktif aniza tizerine gikis akimi

DO1.40 (0x611C)

Son (g ariza igin gikig akimi

D01.05 (0x6105)

Aktif aniza Gizerine bara gerilimi

DO1.41 (0x611D)

Son (g ariza igin bara gerilimi

D01.06 (0x6106)

Aktif ariza tizerine inverter sicaklig

D01.42 (0x611E)

Son (g ariza igin inverter sicakhigi

D01.07 (0x6107)

Aktif hata tizerine giris terminal durumu

DO1.43 (0x611F)

Son (g ariza igin terminal durumunu girin

D01.08 (0x6108)

Aktif hata Gizerine ¢ikis terminal durumu

DO01.44 (0x6120)

Son (g ariza igin gikis terminali durumu

D01.09 (0x6109)

Aktif hata lizerine AC siiriicti durumu

D01.45 (0x6121)

Son (g ariza icin inverter durumu

D01.10 (0x610A)

Aktif ariza Gizerine glic agma stiresi

D01.46 (0x6122)

Son (g ariza icin giic agma siiresi

DO1.11 (0x610B)

Aktif ariza lizerine galigma siiresi

DO1.47 (0x6123)

Son lg basarisizlik igin galisma siiresi

DO1.12 (0x610C)

Son ariza

D01.48 (0x6118)

Son dért ariza tiiri

DO1.13 (0x610D)

En son anizanin frekans referansi

D01.49 (0x6119)

Son dort ariza igin frekansi ayarlayin

DO01.14 (0x610E)

En son arizanin ¢ikig frekansi

D01.50 (0x611A)

Son dort ariza igin gikis frekansi
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Son dort ariza igin gikis voltaji

D01.15 (0x610F) En son arizanin gikis gerilimi D01.51 (0x611B)
Son dért ariza igin ¢ikis akimi
D01.16 (0x6110) En son anizanin gikis akimi D01.52 (0x611C)
. Son dort ariza igin bara gerilimi
DO01.17 (0x6111) En son anzanin bara gerilimi D01.53 (0x611D)

En son arizanin invertor sicakhig
D01.18 (0x6112)

DO01.54 (0x611E)

Son doért ariza igin inverter sicakhigi

Son dort ariza igin terminal durumunu girin

D01.19 (0x6113) En son arizanin giris terminal durumu D01.55 (0x611F)
Son dért ariza igin ¢ikis terminali durumu
D01.20 (0x6114) En son arizanin ¢ikis terminal durumu D01.56 (0x6120)
PR Son doért ariza igin inverter durumu
D01.21 (0x6115) En son arizanin AC siiriicti durumu D01.57 (0x6121)
L Son dort ariza igin giig agik kalma stresi
D01.22 (0x6116) Son hatanin agilis siiresi D01.58 (0x6122)
L Son dort basarisizlik igin alisma siiresi
D01.23 (0x6117) En son arizanin calisma siiresi D01.59 (0x6123)
DO01.24 (0x6118) ikinci son ariza D01.60 (0x6118) Son bes ariza tiri

En son ikinci arizanin frekans referansi
D01.25 (0x6119)

D01.61 (0x6119)

Son bes ariza igin sikligi ayarlayin

En son ikinci arizanin gikis frekansi
D01.26 (0x611A)

D01.62 (0x611A)

Son bes ariza icin ¢ikis frekansi

Son bes ariza igin ¢ikis voltaji

D01.27 (0x611B) En son ikinci anzanin gikis gerilimi D01.63 (0x611B)
; Son bes ariza igin gikis akimi
D01.28 (0x611C) En son ikinci anzanin gikis akimi D01.64 (0x611C)
Lo - Son bes ariza igin bara gerilimi
D01.29 (0x611D) Ikinci son arizanin bara gerilimi D01.65 (0x611D)

Son arizanin ikinci en son arizasinin invertor sicakligi
D01.30 (0x611E)

D01.66 (0x611E)

Son bes ariza igin inverter sicakligi

ikinci en son arizanin giris terminal durumu
D01.31 (0x611F)

DO1.67 (0x611F)

Son bes ariza igin terminal durumunu girin

ikinci son arizanin gikis terminal durumu
D01.32 (0x6120)

D01.68 (0x6120)

Son bes ariza igin gikis terminali durumu

D01.33 (0x6121) Ikinci son anizanin AC siiriicii durumu

D01.69 (0x6121)

Son bes ariza igin inverter durumu

ikinci son hatanin agilis siiresi
DO01.34 (0x6122)

D01.70 (0x6122)

Son bes ariza igin giig agma siiresi

Ikinci en son arizanin galisma siiresi
D01.35 (0x6123)

DO01.71 (0x6123)

Son bes basarisizlik igin galisma stiresi

7.22.3 Grup D02: Sistem Bilgileri

Parametre (adres) s Parametre p
isim Isim
(adres)
Standart olmayan yazilim kontrol siriimi
D02.00 (0x6200) AC siiriict serisi D02.06 (0x6206) o
Yénetim Kurulu
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7 Fonksiyon Parametrelerinin Hizll Listesi

D02.01 (0x6201)

AC striciiniin nominal glic

D02.08 (0x6208)

Isletim panelinin yazilim sirimi

D02.02 (0x6202)

AC siiriiciiniin anma gerilimi

D02.09 (0x6209)

Ozellestirilmis seri numarasi

D02.03 (0x6203)

AC sirtictintin nominal akimi

D02.10 (0x620A)

Kontrol panosunun dahili versiyonu

D02.04 (0x6204)

Kontrol panosunun yazilim stirimii

7.23 Giris Terminali islevi

DI DI DI
Segim Referans Segim Referans Segim Referans
0 slev yok 15 Tersine galisma inhibisyonu 31 Frekans
modifikasyonu Etkinlestir
Hizlanma/yavaglama zamani
segim terminali 1
1 lleri CALISMA (FWD) 16 Hata sifilama (RESET) 32 1 Terminal 1
Hizlanma/yavaglama
2 Ters CALISMA (REV) 17 Harici ariza NO girisi 33 zaman segim terminali 2 agik
- . e Hizlanmalyavaslama
3 Ug telli kontrol 18 Harici hata NC girisi 34 duraklamasi
4 lleri jog 19 Kullanici tanimli hata 35 PID integral duraklamasi
. Coklu referans terminali 1
5 Ters jog 21 36 PID Duraklatma
6 Durmak igin sahil 2 Goklu referans terminali 2 37 PID parametre gegisi
. Coklu referans terminali 3 PID eylem yoninin tersine
7 Acil durdurma 23 38 cevrilmesi
Yerel ve uzak komut kanali
8 arasinda gegis 25 Terminaller YUKARI 39 PLC durum sifrlama
Terminal ve iletisim arasinda gegis
komut kanali
9 26 Terminaller DOWM 43 Sayag girisi (DI4)
Harici durdurma YUKARI ve ASAGI ayar
10 terminali a Temizle (terminaller, igletim 4 Sayag sifirlama
paneli)
Aninda DC frenleme X kanali ve Ykanali arasinda Yiiksek hizl darbe girisi
12 28 i 47
gegis )
Yavaslama DC frenleme Ana frekans X ile énceden Gegerli galisma siiresi
13 2 ayarlanmis frekans arasinda 51 temizle
gegis
Yardimci  frekans Y ile
14 Kosu duraklamasi 30 onceden ayarlanmis frekans
arasinda gecis
7.24 Cikis Terminali Iglevi
DO DO DO
Segim Referans Seqim Referans Segim Referans
0 Cikti yok 12 AC stiriicii asiri yiik 6n 2 lletisim Ayari
uyarisi
1 Calismaya hazir 13 Yiik kaybi 25 Referans sayim degeri erisimi
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2 AC silriicii aligtyor 14 Distik gerilim durumu gikis 2% Belirlenmig sayim degeri
erigimi
3 leriye dogru kogma 15 Frekans seviyesi algilama 29 IGBT sicaklik erisimi
FDT1 gikigt
4 Ters kosu 16 Frekans seviyesi algilama 30 Cikis asin akimi
FDT2 gikisi
Sifir hiz
5 caligyor 17 Frekans erigimi 31 PLC dongtisti tamamlandi
(Durdurulamiyor)
Sifir hizda galisma
6 (Durdugunda 19 Tork limiti erigimi 32 Zamanlama erigimi
etkinlestir)
7 Sifir meveut durum 20 Frekans Ust sinir erigimi 23 Mevcut galisma stiresi erisimi
Frekans alt limit erigimi Birikimli calisma stiresi erigimi
8 Aniza gikisi 21 (calisirken) 34
9 Alarm 2 Herhangi bir frekans erigimi 35 Birikimli
" Motor agiri yik 6n 23 Herhangi bir glincel erigim
uyarisi

7.25 Ariza Kodu Tablosu

isletim paneli A Isletim paneli ekrani P

ekrani
E0001 Hizlanma agiri akimi E0018 On sarj direnci asin yiiklenmesi
E0002 Yavaslama agir akimi E0023 AC st U asin yiki
E0003 Sabit hizli agin akim E0024 Motor agin yiikii
E0004 Hizlanma asir gerilimi E0025 Yiik kaybr
E0005 Yavaslama asiri gerilimi E0026 Inverter agir isinmasi
E0006 Sabit hizda asin gerilim E0028 Harici anza
E0007 Caligirken diisiik voltaj E0029 iletisim zaman agimi
E0009 Gikis interfaz kisa E0030 EEPROM okumalyazma hatas!
E0010 Motor topraga kisa devre E0031 PID geri besleme kaybi
E0011 Mevcut algilama istisnasi E0032 Birikimli galisma stiresi erigimi
E0012 Pause-by-pulse akim limiti hatasi E0033 Birikimli agilis siresi erigimi
E0013 Motor otomatik ayarlama istisnasi E0034 Kullanici tanimli hata
E0014 Girig faz kaybi E0041 Asir hiz sapmasi
E0015 Cikis faz kaybi
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8 Muayene, bakim ve garanti

8.1 Teftis

8 Denetim, Bakim ve Giivence

AC sdrtictler yari iletken cihazlardan, pasif elektronik cihazlardan ve hareketli cihazlardan olusur ve bu cihazlarin normal galisma kosullarinda bile bir hizmet 6mri vardir,
hizmet 6mrii asilirsa bazi cihazlar ézellik degistirebilir veya anzalanabilir. Bu olgunun arizaya yol agmasini énlemek igin giinliik muayene, diizenli muayene ve cihaz degisimi
gibi 6nleyici muayene ve bakim yapiimalidir. Makinenin kurulumdan sonra her 3 ila 4 ayda bir kontrol edilmesi 6nerilir.

Ginliik kontrol: Stirliciintin hasar gérmesini ve kullanim 6mriintin kisalmasini 6nlemek igin litfen asagidaki 6geleri her giin kontrol edin.

Tablo 8-1 Giinliik kontrol 6geleri ve karsi 6nlemler

Ogeleri Kontrol Edin

Igerigi kontrol edin

Basa gikma stratejileri

Giig kaynag! voltajinin g i i ve faz glig
Gilg kaynagi kaynagi olup olmadigini kontrol edin. Isim plakasinin gerekliliklerine gére ¢dziin.
Kurulum ortaminin gereksinimleri karsilayip karsilamadigi.
Cevre Kaynag! belirleyin ve uygun sekilde ¢oziin.

Sogutma sistemi

Invertér ve motorda anormal isinma ve renk degisikligi olup olmadig,
sogutma faninin galisma durumu.

Asin yiiklenip yliklenmedigini kontrol edin, vidalari sikin,
inverterin 1s1 emicisinin kirli olup olmadigini kontrol edin ve
fanin

engellenmistir.

Motorda anormal titresim ve anormal ses olup olmadigi. Sikilagtir mekanik ve elektrik
Motorlar
baglantilari ve mekanik yaglama
AC siirlicti gikis akiminin asagidakilerden daha yiiksek olup olmadigi Asiri yiiklenme olup olmadigini onaylayin ve
Yiik kosullari motor veya AC siiriici derecelendirmesi ve belirli bir siire dayanmistir. Inverter segiminin dogru olup olmadigini onaylayin.

Diizenli denetim: Normal sartlar altinda, her 3 ayda bir ila 4 ayda bir diizenli denetim yapilmasi uygundur, ancak gergek kosullarda, liitfen her makinenin kullanimina ve
calisma ortamina gére gergek denetim dongusiini belirleyin.

Tablo 8-2 Diizenli denetim 6geleri ve basa gikma stratejileri

Ogeleri Kontrol Edin

igerigi kontrol edin

Basa gikma stratejileri

® izolasyon direnci kontrolii;

® Arizali pargalari sikin ve degistirin;

Genel olarak  Galisma ortamini temizleyin ve iyilestirin.

® Cevre denetimi.

® Kablolar ve baglanti pargalari renksiz, yalitim hasarl, catlak, renksiz ve ® Hasarli kablolari degistirin;

eskimis ve diger izler; ® Gevsek terminalleri sikin ve hasarli terminalleri

Elekirik baglantisi ® Baglant terminalinin asinmis, hasarli veya gevsek olup olmadidi; degistirin;

@ Topraklama kontrold. ® Topraklama direncini 6lgiin ve

ilgili topraklama terminalini sikin.
Mekanik baglanti ® Anormal titresim ve ses olup olmadig, sabitlemenin gevsek olup olmadigi.

® Sikin, yaglayin ve bozuk pargalari degistirin.

Yari iletken cihazlar

® Cop ve tozla lekelenmis olup olmadig;

® Goriinuste gozle gorlur bir degisiklik olup olmadigi.

® Temiz galisma ortami;

® Hasarli pargalari degistirin.

Elektrolitik kapasitans

® Sizinti, renk degisikligi, catiama olup olmadidi, emniyet valfinin agikta olup
olmadigi, genlesip genlesmedigi, catlayip gatlamadigi veya sizinti yapip

yapmadigi.

® Hasarli pargalari degistirin.

Cevre Birimleri

® Cevresel ekipman goériinimii ve yalitim denetimi.

® Cevreyi temizleyin ve hasarli pargalari degistirin.

Baskili devre karti

® Koku, renk degisikligi, ciddi pas olup olmadig: ve konektoriin dogru ve
gtivenilir olup olmadigi.

@ Sabitleme konektorleri;
® Baskili devre kartini temizleyin;

® Hasarl baskili devre kartini degistirin.
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® Sogutma fani hasar gémiis ve tikanmis;

Sod ® |si emicinin ¢op ve tozla lekelenip lekelenmedigi, kirli olup olmadigr;
ogutma B o - ® Calisma ortamini temizleyin;
sistemi ® Hava giris ve ¢ikis deliklerinin tikall olup olmadigi
- . ® Hasarli pargalar degistirin.
veya yabanci cisimlerle lekelenmis.

Klavye ® Klavye bozuk ve ekran eksik. ® Hasarli parcalari degistirin.

® Mekanik ve elektrik baglantilarini sikin ve motor millerini
® Motorda anormal titresim ve anormal ses olup olmadigi.

Motor yaglayin.
Dikkat!
¢ acik durumdayken |I slemleri gsrgekleshrmeyn aksi takdirde elektrik garpmasi ve 6lum rlskl vardlr'
NOte iigili |§Iem|er| gerg stiril , litfen giig kesin ve ana devre DC ji glivenli bir yey tgini ylayin, ilgili iglemleri

gergeklest once 5 daklka bekleyin!

8.2 Bakim

Tim ekipman ve pargalarin bir hizmet émrii vardir, dogru bakim émri uzatabilir, ancak ekipman ve bilesenlerin hasarini gézemez, litfen bilesenleri gereksinimlere
gore degistirin.

Parga Yagam dongiisii Parga adi Yagam dor Parga adi Yasam dongiisii

Fan 2ila3yil Elektrolitik kondansator 4ila5yil Baskili devre karti 8ila 10 yil

Diger bilesenlerin degistiriimesi, bakim teknolojisi ve (riin asinali§i konusunda gok katidir ve degistirildikten sonra kullanima alinmadan &énce kesinlikle test edilmelidir,
bu nedenle kullanicilarin diger dahili bilesenleri kendi baslarina degistirmeleri énerilmez. Degistirmeniz gerekiyorsa, liitfen Griinii satin aldiginiz acenteyle veya sirketin satis
departmaniyla iletisime gegin.

8.3 Uriin Garantisi
1. Uriin garanti siresi iginde arizalanirsa, garanti kapsami garanti kartindaki garanti maddesinde ayrintili olarak agiklanmistir.

2. Birincil ariza teshisi prensip olarak firmaniz tarafindan gergeklestirilir ancak firmanizin talebine gére Ucret karsiliginda firmamiz veya servis agimiz tarafindan da
saglanabilir. Firmanizla yapilan gériisme sonucuna gére, ariza firmamizdan kaynaklanlyorsa Ucretsiz hizmet verecegiz.

3. Sorumluluk muafiyeti. Garanti siiresi iginde olsun veya olmasin, Gr( i ar iyle size veya miisterilerinize verilen ve driinlerimiz
disindaki Uriinlere verilen zararlar sirketimizin sorumlulugu kapsamina girmez.
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9  Aksesuar Onerisi

9.1 Frenleme Direncleri

Tablo 9-1 Frenleme direngleri tablosu

Direng
Frenleme
Invertor yontemi direng degeri Minimum Standart
Miktar

Q degeri (Q) Giig (W)

KC100-2S-0R40G 200 1 100 100
KC100-2S-0R75G 150 1 100 150
KC100-2S-01R5G 150 1 100 150
KC100-2S-02R2G 50 1 35 400
KC1004T-0R75G Yeresik 750 1 125 110
KC100-4T-01R5G 400 1 100 260
KC100-4T-02R2G 250 1 100 320
KC100-4T-03R7G 150 1 66.7 550
KC100-4T-05R5G 100 1 66.7 800

9.2 EMC Filtresi

KC100 serisinin EN IEC 61800-3 standardinin radyasyon ve iletken emisyon gereksinimlerini karsilamasi igin harici olarak uyarlanmis bir EMC filtresi gereklidir. Bu seride

miisterilere sunulan EMC filtre modelleri asagida li

Dikkat!

Filtre ile cihaz arasindaki baglanti kablosu miimkiin oldugunca kisa olmali ve 30 cm'den az

Note

9.2.1 Tek fazl modeller icin harici filtreler mevcuttur

Tablo 9-2 EMC Filtre secimi (tek fazli 200V~240V)

e bu filtreler CE

ve filtrenin g
topraklamat e r m i n a | i n e baglanmalidir, aksi takdirde filtrenin filtreleme iglevi yerine getirilemez.

n filtre cik

EN 61800-3 Sinif C2 emisyon gereksinimlerini karsilamaktadir.

olmalidir. Filtre ve cihaz birlesik topraklama referans
inalini frekans déniistiiriiciiniin giri:

girig

Model Giig (kW) Sartname Nominal akim (A) Siparig numarasi
KC100-28-0R40G 04 MEA405 5 18.2.01.0216
KC100-25-0R75G 075 ME440-10 10 18.2.01.0215
KC100-25-01R5G 15 ME440-20 20 18.2.01.0214
KC100-25-02R2G 22 ME440-20 20 18.2.01.0214

9.2.2 Ug fazli modeller igin harici filtreler mevcuttur
Tablo 9-3 EMC Filtre secimi (ii¢ fazl 38V~480V)

Model Giig (kW) Sartname Nominal akim (A) Siparig numarasi
KC100-4T-0R75G 075 ME4665 5 18.2.01.0211
KC100-4T-01R5G 15 ME4665 5 18.2.01.0211
KC100-4T-02R2G 22 ME466-10 10 18.2.01.0212
KC100-4T-03R7G 37 ME466-10 10 18.2.01.0212
KC100-4T-05R5G 55 ME466-20 20 18.2.01.0213
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9.2.3 Kurulum gereksinimi

®  EMC filtresi cihazin giris terminaline yakin monte edilmeli ve aralarindaki kablo 30 cm'd e n  kiigiik olmalidir.
EMC filtresinin toprak terminalini cihazin toprak terminaline baglayin ve filtre ile cihazin kabinin ana topraklamasina bagli olan ayni iletken kurulum diizlemine
monte edildiginden emin olun.
®  EMC filtresinin iist LINE ucu giig i g ve LOAD ucu g sekilde baglanmalidir
cihazi adresine yonlendirin.

9.3 Yaygin EMC sorunlari ve ¢oéziimleri

9.3.1 Topraklama kablolari ve topraklama sorunlari

Etki faktorii Goziim

Farkli cihazlarin topraklama noktalari farkiidir Ortak topraklama sistemi, tiim cihazlarin toprak potansiyelinin ayni olmasini

g icin kullanilir.
Birden fazla cihaz ayni toprak noktasini paylasiyorsa ‘Yayilimi azaltmak igin izolasyon transformatorleri kullanin
bir cihaz diger cihazlar etkiler ortak alan miidahalesi
Harici itleri ve i u ve

Devrede gereksiz elektromanyetik parazit var elektromanyetik indiiksiyonu azaltmak igin ekranlama teknolojisini kullanin

9.3.2EsD desarj sorunlar

Etki faktori Coziim

insan viicudu hareket halindeyken veya ekipmana dokunurken

ESD eliminatérleri, ESD zeminleri ve ESD ayakkabi kiliflar kullanin
suglandi

Cihazlarin uygun sekilde topraklandigindan ve tim
Farkli cihazlar arasinda potansiyel bir fark vardir ’ "
cihazlarin ayni topraklama noktasina bagli olmasi

Anti-statik bir kaplama ekleyin ve yiizeyini temizleyin
Cihazin etrafinda statik elektrik birikir " .
duizenli olarak cihaz

Dis ortamin kuru olmasi ve cihazin ovulmasi Bir ESD zemin kullanin ve nemi kontrol edin
9.3.3 Gegici parazit
Etki faktorii Coziim
Anahtarlama islemi ani gerilim veya akima neden olur a. Elimine etmek veya zayiflatmak iin kapasitorler veya indiiktorler kullanin
degisim b. Filtre veya desarj direnci, asagidakileri bastirmak igin kullanilir

’ R L a. Sorunsuz gii¢ kaynadi igin giic filtreleri ve regiilatorler kullanin
Cihaz aniden calisir ve durur, bu da gii¢ yiikiinde ani degisikliklere neden olur

b. Yumusak baslatma veya yumusak durdurma teknolojisi, yiikiin yumusak

degisimini gergeklestirmek igin kullanilir

a. Paratonerler, yildinmdan korunma cihazlari ve gii filtreleri kullanin
Atmosferdeki yildinm garpmalari veya desarjlar b. Ekipmanin etrafina yalitim veya koruyucu sarin

Sinyaliletimi sirasinda, diger cihazlardan veya dis ortamdan gelen gegici Harici gegici parazitlere kargi koruma saglamak igin ekranl kablolar veya

parazitlere maruz kalir elektromanyetik koruyucu muhafazalar kullanin

9.3.4 Kosum paraziti

Etki faktori Coziim

a. Kablo demetinin uzunlugunu kisaltin ve kablo demetinin gapraz ve Ust Uste binmesini en aza
indirin

Emniyet kemeri gok uzun veya gok yogun b. Kablo demetini, kablolar arasinda asir yakinhg 6nlemek igin ayirin.

farkli kablo demeti tipleri

a. Tum kablo demetlerinin diizgiin ve iyi topraklandigindan emin olun ve bunlari ayni topraklama
Cihaz aniden caliir ve durur, bu da giig yiikiinde ani degisikliklere noktasina baglayin

neden olur b. Korumali teknolojisi veya elektr ik koruyucu kullanan
kablo demetlerini segin

a. Kablo demetindeki gii¢ kaynagi g
igin filtreler kullanin

Atmosferdeki yildinm garpmalari veya desarjlar istini ve elektromanyetik radyasyonu azaltmak

b. yetik koruyucu kullanan bir kogum takimi segin
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a. Parazit 6nleyici 6zelliklere sahip blendajli kablo i veya dlislk
Sinyal iletimi sirasinda, diger cihazlardan veya dis ortamdan gelen radyasyonlu malzemeler gibi uygun kablo demeti malzemeleri segin
gegici parazitlere maruz kalir b. Kablo demeti parazit 6nleyici tasarima sahip olmalidir, asagidakieri segin
uygun yapi
9.3.5 Gii¢ kaynagi dalgalanmasi ve ani akim
Etki faktorii Coziim

a. Yiik degisimlerini yumusatmak igin filtreler, regiilatorler veya kapasitorler gibi
ekipmanlar kullanin

Cihaz aniden calismaya baslar ve durur b. Yumusak baslatma veya yumusak durdurma teknolojisini kullanarak
yumusak yiik degisimleri

Harici gli¢ kaynag tarafindan saglanan voltaj kararsiz Bir gii¢ reglilatéru kullanin

Ozellikle yiiksek guclii yiklerle baglarken yetersiz gii¢ kaynagi kapasitesi a. Glig kapasitesini periyodik olarak degerlendirin b.Asiri

yiikten kaginin

9.3.6 Kagak koruma devre kesicisi yanhs calisiyor

Cihazda kagak korumali bir devre kesici kullaniliyorsa ve ariza meydana gelirse, sorunu ¢ézmek igin litfen asagidaki yontemleri kullanin.

Kagak koruyucu
o . Etki faktérii Géziim
tripping fenomeni
Parazit 6nleme performansi a. Tavsiye edilen marka kagak koruma devre kesicisini kullanin
sizinti korumasinin zayif olmasi b. Daha biiyiik bir galisma akimina sahip bir kagak koruma devre kesicisi ile
degistirin.

sizinti koruma  eylem PR icinin &
Y C. Dengesiz ylikii kagak koruma devre kesicisinin 6n ucuna aktarin

d. EMC vidasinin veya harici EMC filtresinin toprak ucunun baglantisini
Dengesiz bir yiik baglanir kesmeyi deneyin.
arka uca giris ucunun toprada olan kapasitansi

Kagak koruyucu, giig agildi§i anda akim gok kiigiik
tetiklenir

Cihazin 6n ucu biiyiik bir toprak kapasitansina

sahiptir
Parazit 6nleme performansi a, Tavsiye edilen marka kagak koruma devre kesicisini kullanin
sizinti korumasinin zayif olmasi b.Eger tek bir invertér ise, EMC vidalarinin sikildigindan emin olun.
Eger birden fazla invertor kullaniliyorsa, EMC opsiyonel
sizinti koruma  eylem topraklama vidasini ayirin

c.Ekipmanin giris tarafina basit bir filtre takilir ve kagak koruma noktalarinin
yakinindaki LN ve RST hatlarinin etrafina manyetik bir halka sarilir. d.Daha
biyiik bir galisma akimina sahip bir kagak koruma devre kesicisi ile

akim cok kiigiik

Dengesiz bir yiik baglanir

degistirin
arka uca e. Performans gerekliliklerini saglama &ns ginde tasiyici frekansini
Calisma sirasinda kagak uygun sekilde azaltin
koruyucu hatasi f. Motor kablolarinin uzunlugunu azaltin
Motor kablosunun veya motorun topraga dagitim
kapasitansi gok buyik
9.3.7 Kontrol dongiisii paraziti
Yiiksek hizli darbe paraziti: Bu parazit igin, diizeltmek {izere litfen asagidaki adimlari izleyin
Adim Gozim
1 Korumali gift biikiimlii kablolar kullanin ve her iki ucu da topraklayin
2 Motor muhafazasini cihazin PE ucuna baglayin
3 Cihazin PE ucunu gi¢ sebekesinin PE'sine baglayin
4 Sinyal hatti ile gli¢ hatt arasindaki mesafe 30 cm'den az olmamalidir
5 Sinyal hatti manyetik tokay: artirir veya manyetik daire 1-2 turdur
6 Ekipmanin UVW ¢ikis hatti manyetik bir halka ile eklenir ve 2-4 tur sarilir
7 Korumali gii¢ hatti benimsenmistir ve koruyucu katman iyi topraklanmistir
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Siradan |0 sinyal paraziti: Kablolama, topraklama ve diger sorunlar nedeniyle kullanim stirecinde parazit olabilir. Cihaz diger cihazlarla etkilesime girerse, arizayi
gidermek icin asagidaki adimlari uygulayin.

Adim Goziim
1 GIGC sinyal kablolari igin blendajli kablo kullanin ve blendajli kabloyu PE ucuna baglayin
) Motor PE'si cihazin PE ucuna giivenilir bir sekilde baglanir ve cihazin PE ucu sebeke PE'sine baglanir
3 Ekipmanin UVW ¢ikis hatti manyetik bir halka ile eklenir ve 2-4 tur sarilir
4 Kapasitif filtreli diisiik hizhi DI, énerilen maksimum 0,1uF
5 Al kapasitif filtrelemeyi artirir, Gnerilen maksimum 0,22uF
6 Sinyal hattina manyetik bir toka veya manyetik halka ekleyin ve 1-2 tur sarin
7 Korumali giig hatti benimsenmistir ve koruyucu katman iyi topraklanmigtir

9.3.8 iletisim paraziti

Bu paraziti diizeltmek igin litfen agagidaki adimlari izleyin

Adim Coziim

1 Veri yolunun her iki ucuna 120 eslesen direng ekleyin

Cok damarli blendajli gift biikiimlii kabloyu gift terminalli bir topraklama kablosuyla degistirin

lletisim kablosu ile giig kablosu arasindaki mesafe en az 30 cm olmalidir

lletisim kablosunun her iki tarafina manyetik klipsler ekleyin veya 1-2 tur igin kabloyu gevreleyin

Ekipmanin UVW ¢ikis hatti manyetik bir halka ile eklenir ve 2-4 tur sarilir

oo |s|w |

Korumali gii¢ hatti benimsenmistir ve koruyucu katman iyi topraklanmigtir

9.4 Diger Opsiyonel Aksesuarlar

Diger istege bagl aksesuarlar asagidaki tabloda listelenmistir. Ayrintili kullanim igin aksesuarin talimatlarina bakin. Asagidaki istege bagl pargalara ihtiyaciniz varsa, litfen
siparig verirken belirtin.

Isim Sartname Fonksiyon Siparig numarasi

Harici klavye
(montaj tepsisi dahil) KC100_NETKEY Harici klavye kullanimi 20.0207

Sekiz damarli yassi ag kablosu L=200mm

8 damarli yassi ag kablosu Harici klavyeyi baglayin 18.2.07.4352

Topraklama pabucu KC100-75MM-D001 Gelistirilmis topraklama etkisi 7.1.01.1755
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10 Sertifikasyon standartlarina uygunluk

10.1 CE Sertifikasi

° "CE isareti", Avrupa bolgesinde ticari ticaret (iiretim, ithalat, satis) i¢in, liriiniin giivenlik (LVD), elektromanyetik uyumluluk ( EMC), gevre koruma (RoHS)
ve diger direktifleri kargiladigim gsteren bir isarettir.

o Avrupa bolgesindeki ticari ticaret (iiretim, ithalat, satis) CE isaretine sahip olmalidir.

[ Bu iiriin Algak Gerilim Direktifi (LVD), Elektromanyetik Uyumluluk (EMC) Direktifi ve Cevre Koruma (RoHS) Direktifi ile uyumludur ve CE
isaretlidir.

o Bu iiriinle birlikte kurulan makine ve cihazlar da Avrupa'da satis igin CE gerekliliklerini karsilamahdir.

(] CE isareti iiriiniin monte edildigi terminale ilistirildiginde, sorumluluk nihai olarak iriinii monte eden ve nihai {iriiniin makine ve cihazlarmin CE
sertifikasina uygun oldugunu dogrulayan misteriye aittir.

10.2 EMC direktifinin gerekliliklerini karsilayin

Dikkat!
®  Bu iiriin Avrupa EMC direktifi 2014/30/EU ile uyumludur ve Simif I ve Sinif II ortamlar igin uygun olan EN IEC 61800-3 standardinin gerekliliklerini
kargilar. Sinif 1 ortamlarda kullanilirsa, bu in radyo parazitine neden olabilir. Bu boliimde belirtilen CE uyumluluk gerekliliklerine ek olarak,
Note Kaullanici gerekirse paraziti 6nlemek igin de 6nlemler almalidir.

®  Uriinii EMC direktiflerine ve standartlarina uygun hale getirmek igin, giri tarafina bir EMC filtresi takmak ve giKis tarafinda Onerilen blendajli
kabloyu segmek gerekir.

filtrenin giivenilir topraklamasi ve 360° ¢ikis kablosunun blendajh katmaninin giivenilir bindirmesi. Bu

bu iiriiniin kurulu oldugu sistemin iireticis sistemin uygunlugundan sorumludur
Avrupa EMC Direktifi gereKliliklerine ve sistemin uygulama ortamina gore, sistemin EN IEC 61800-3 gerekliliklerini g emin
olun.
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Ek 1: Modbus iletisim Protokolii

® |letisim gergeve yapisi
lletigim veri formati asagidaki gibidir:
Bayt bilesimi: baslangig biti, veri biti, kontrol biti ve durdurma bitini igerir.

|| Baslangig biti Veri bitleri | Kontrol biti Durdurma biti ||

Bir bilgi gergevesi siirekli bir veri akisi halinde iletilmelidir. Tim gergeve iletiminin bitiminden 6nce 1,5 bayttan fazla aralik siresi gegerse, alici cihaz eksik bilgileri
silecek ve yanlislikla bir sonraki baytin yeni bir gergevenin adres alani pargasi oldugunu varsayacaktir. Benzer sekilde, yeni bir gergevenin baslangici ile 6nceki gergeve
arasindaki aralik 3,5 bayttan azsa, alici cihaz bunu 6nceki gergevenin devami olarak kabul edecek ve gergevenin karistirimasi nedeniyle CRC kontrol degeri yanlis olacak ve
bir iletisim hatasina neden olacaktir.

Bir RTU gergevesinin standart yapisi:

Cergeve Basliklar 3,5 bayt aktarim siiresi

Posta adresi:

Slave adresi
0 ila 247 (ondalik olarak) (0 yayin adresini gosterir)
03H: Slave parametrelerini okuma (art arda 12 kelimeye kadar okuma) 06H: Slave parametrelerini
Komut kodu yazma
10H: stirekli yazma slave parametreleri
Veri alani adresi, p: sayisl, p: degeri, vb.

CRC CHK dilsiik o
Kontrol degeri: 16 bit CRC kontrol degeri

CRC CHK yiiksek

Cergeve Sonu 3,5 bayt aktarim stiresi

® Komut kodu ve iletigsim verisi agiklamasi

(:_)rnek olarak okuma parametresi komut kodunu ele alalim.

Ornegin: slave adresi 01H inverter, bellek baGlangig adresi 6000H (D00.00 izleme parametresi), ard arda (¢ kelime okuyun, ardindan gergevenin yapisi aGagidaki gibi
tanimlanir:

RTU ana bilgisayar komut bilgileri RTU bagimh yanit mesaji (normal)
Slave adresi 01H Slave adresi 01H
Komut kodu 03H Komut kodu 03H
Baslangig adresi yiiksek 60H bayt sayisi 06H
Baslangig adresi diisiik 00H Veri adresi 6000H yiiksek 13H
Veri sayisi yiiksek 00H Veri adresi 6000H dustik 88H
Veri numarasi dii 03H Veri Adresi 6001H yiiksek 00H
1BH Veri Adresi 6001H Diisiik 00H
CRC CHK yiiksek CBH Veri Adresi 6002H yiiksek 00H
Veri adresi 6002H dusik 00H
CRC CHK diisiik C3H
CRC CHK yiiksek CoH

Omek olarak parametre komut kodunu ardisik olarak yazin.
Ornegin: bagim adres 01H AC siiriicii, bellek baslangic adresi 9101H (goklu hiz parametresi F17.01, EEPROM depolamaz, EEPROM adresini 1101H depolar),
sirekli olarak 3 kelime yazar, ardindan gergevenin yapisi asagidaki gibi tanimlanir:
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RTU ana bilgisayar komut bilgileri

RTU slave yanit bilgisi (normal oldugunda)

Slave adresi 01H Slave adresi 01H
Komut kodu 10H Komut kodu 10H
Baslangic adresi yiiksek 91H Baslangig adresi yiiksek 91H
Baslangi¢ adresi disiik 01H Baslangi¢ adresi disiik 01H
Veri sayis yliksek 00H Veri sayisi yiiksek 00H
Veri numarasi diisiik 03H Veri numarasi diisiik 03H
Bayt sayisi 06H CRC CHK diisiik FDH
lk veri yiiksek 00H CRC CHK yiiksek 34H
Ik veri disiik 64H
ikinci veri yiiksek 00H
ikinci veri diisiik C8H
Uglincii veri yiiksek 01H
Uglincii veri diigiik 2CH
CRC CHK diisik BEH
CRC CHK yiiksek COH
® iletisim Kontrol i Grup adresi
Islev agiklamasi Adres tanimi Veri Anlami ifadesi RW
lletisim ayar frekansi 0 ~ 10000 maksimum %0.00 ~ %100.00 frekansina karsilik gelir (FO1.11)
0x7010 (FO1.04=5) WR
lletisim yardimc frekans 0 ~ 10000 maksimum %0.00 ~ %100.00 frekansina karsilik gelir (F01.11)
- 0x7010 (F01.05=5) WR
0x0000: Komut yok 0x0001: leri 0x0005: Yavasla ve dur
dogru galistir 0x0002: Ters yonde 0x0006: Acil durdurma
galistir 0x0003: leri déniis nokta 0x0007: Serbest durdurma 0x0008:
S hareketi Hata sifirlama
lletisim komutu Ayarlar 0X7000 0x0004: Ters nokta tagima w
Diisiik adres soyledi: 01: AO1
lletisim yazma terminali yaz
0x70XX 03: DOyaz w
04: Darbe gikis yaz
AAC siiriicii hata kodu 0x6F00 Inverter akim hata kodu (hata kodu tablosuna bakin) R
lletisim verilen ist limit frekanst 0 ~ 10000 maksimum %0,00 ~ %100,00 frekansina karsilik gelir (F01.11 = 5)
0x7010 (F01.12=5) w
L . _ . - [, . .
VF ayirma igin voltaj ayari 0x7010 (F05.20=5) 0 ~ 10000, nominal gerilim degerinin %0,00 ~ %100,00'line karsilik gelir w
Hiz kontrolii altinda maksimum tork
o 0~ 10000 %0,00 ~ %100,00 iist ayar degerine karsilik gelir (F06.12)
eyt (L) 0x7010 (F06.11=5) w
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Hiz kontroli altinda maksimum tork

kaynag (gug tretimi) 0~ 10000 %0,00 ~ %100,00 (ist ayar degerine karsilik gelir (F06.14)

0x7010 (F06.13=5) w

fetieniilRlavaiiekasniliey 0x7010 (F16.00=5) 0ila 10000 %0,00 ila %100,00'e karsilik gelir w

Veziltz (D gl et il 0x7010 (F16.03=4) 0 ila 10000 %0,00 ila %100,00' karsilik gelir w
iletin

Coklu hiz referansi 0 frekans ayari 0x7010 (F17.00=5) 0 ~ 10000 maksimum %0.00 ~ %100.00 frekansina karsilik gelir (FO1.11) w

inverter ariza durumu (en fazla iki ariza kaydedin) (bkz.
Ariza durumu okuma 0x61XX R
kod tablosu)

0x6010: DI terminal girig durumu 0x6013: Al terminal

; B 0x6010/0x6013/0x601 giris durumu
Terminal durumunu girin R
9 0x6019: Klavye Potansiyometresi giris durumu
0x6011: DO terminali gikis durumu 0x601A: AO
terminali gikis durumu
Cikis terminali durumu 0x6011/0x601A (0-1000, OV gikisina karsilik gelir~ 10V, 0mA ~ R

20mA)

Not: Diger fonksiyon kodu adresleri icin fonksiyon kodu ézet tablosundaki "Adres" siitununa bakin.

F00 ~ F15 parametre grubu parametrelerini yazmak igin yazma komutunu (06H veya 10H) kullanirken, yarim baytlik fonksiyon koduparametresi adres
alani yiiksekligi 8 ise, sadece siriici RAM'ine yazin, gii¢ kapali depolanmaz; Fonksiyon kodu parametresi adres alani yiiksekligi yarim bayt 0 ise, EEPROM'a yazin, yani gli¢
kesintisi depolamasi.

Ornegin, FOO.xx parametreleri: 0x80xx (RAM yaz), 0x00xx (EEPROM'a kaydet); FO1.xx parametresi: 0x81xx (RAM yaz) 0x01xx (EEPROM'a kaydet) ve diger
parametre grubu parametreleri icin bu sekilde devam eder. F0O ila F15 p: grubu p: i g adres yliksekligi 0'dir, 6rnegin, FO3.xx: 0x03xx.

F16 ~ F17 parametre grubu parametrelerini yazmak igin yazma komutunu (06H veya 10H) kullanirken, i kodu p: i adres alani yii igi 9 ise, sadece
AC siirlicti RAM'ine yazin, gii¢ kapall depolanmaz; Fonksiyon kodu parametresi adres alani yliksekligi yarim bayt 1 ise, EEPROM'a yazin, yani gii¢ kesintisi depolamasi.

Ornegin, F16.xx parametresi: 0x90xx (RAM yaz) 0x10xx (EEPROM'a kaydet); F17.xx parametresi: 0x91xx (RAM yaz) Ox11xx (EEPROM'a kaydet) ve diger parametre
grubu parametreleri igin bu sekilde devam eder. F16 ila F17 parametre grubu parametrelerini okurken, adres yiksekligi 1'dir, drnegin F17.xx: 0x11xx.

iletisim anormal oldugunda, bagimli yanit mesaji asagidaki gibi gériinecektir: (Belirli hata kodu igin, hata kodunun anlamina bakin)

RTU Slave yanit mesaiji (istisna okundugunda)

Slave adresi 01H
Hata bayragi 83H
Hata Kodu 04H
CRC CHK dusik 40H
CRC CHK yiiksek F3H

RTU slave yanit mesaji (yazma istisnasi oldugunda)

Slave adresi 01H
Hata bayragi 86H
Hata Kodu 03H
CRC CHK diisiik 02H
CRC CHK yiiksek 61H

RTU slave yanit mesaj (siirekli yazma istisnasi oldugunda)

Slave adresi 01H
Hata bayragi 90H
Hata Kodu 03H
CRC CHK dusik 0CH
CRC CHK yiiksek 01H
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® Bir slave'in anormal bir mesaja yanit vermesi icin hata kodu anlami

Hata kodu Anlami Talimatlar

; Yazilan kullanici parolasinin kullanici tarafindan belirlenen paroladan farkli olmasi
03 Yanlis sifre
01 Okumalyazma komutu hatasi Okuma/yazma komut kodunda hata
04 CRC kontrol hatasi CRC dogrulama kodu yanlis. Prosediir

. . Okumalyazma adresi okuma/yazma fonksiyon kodunun kapsamina ait degil
02 Fonksiyon kodu gegersiz adres

. . Okuma ve yazma i fonksiyon kodu inin kapsamina ait degildir

03 Fonksiyon kodu gegersiz parametre
04 Parametre degisikligi gecersiz

Calisma Durumu Hayir Bazi parametreler degistirilemez
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